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Installation

Installation Guide

This chapter explains how to install the Robotic Mower. Please read this completely before you
start the installation.

Introduction

We recommend creating a drawing of your lawn, including all obstacles and how these should be
protected. This makes it easier to find a good position for the docking station and how to correctly
place the boundary wire around your garden perimeter protecting bushes, flower beds etc. You
will also need some tools, like a hammer and wire cutters, pliers or scissors.

Pre Cut your lawn

Your lawn needs to be prepared correctly, prior to installing the robot lawnmower.
Pre cut your lawn to a height of 45 mm.

> 45 mm I

Cutting limitations

The Robotic Mower is equipped with collision sensors. These detect all rigid and solid obstacles
that are higher than 100 mm, such as walls, fences and garden furniture.

When the sensors report an obstacle, the Robotic Mower stops, backs up and then mows in a
different direction. As a long-term solution, it is recommended to lay the boundary wire accordingly
using the ruler to protect obstacles and the device. Lay the boundary wire so that the Robotic
Mower is not more than 20 cm away from the boundary wire at any point in the mowing area.

Trees
The Robotic Mower treats trees as common obstacles, but if the roots of the tree are exposed and
lower than 100mm, this area should be excluded using boundary wire in order to protect the tree
root, cutting blades or rear wheels from damage.

Stones

We recommend clearing the lawn of small (less than 100 mm high) rocks and stones and any
stones with a round or sloped edge. The Robotic Mower might try and climb such rocks instead
of recognising them as a barrier. A Robotic Mower getting stuck on such a stone requires user
intervention to restart mowing. Contact with stones can result in damage to the blades.

Slopes

The Robotic Mower can navigate slopes up to a maximum of 30% incline or decline.

The boundary wire should never be perpendicular to an incline of more than 10%. Also, leave
strip of at least 2 m between a slope of 10% or steeper and the boundary wire. Otherwise, the
higher speed going down the slope may cause the Robotic Mower to go over the boundary wire,
especially on wet and slippery ground.

Paths, Driveways and Roads

If an elevated driveway crosses your lawn, better keep it outside the boundary wire.
Please allow a safety distance of 40 cm between driveway and boundary wire.

|

If the driveway and lawn are at the same level, feel free to use the boundary wire to create a
corridor. This allows your Robotic Mower to cross the driveway and reach the opposite lawn.
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Uneven lawn surfaces

Uneven lawn areas may cause the blades to touch the ground. We recommend leveling the lawn
before using your Robotic Mower or excluding uneven areas with the boundary wire.

Placing the docking station
Locate the best position for your docking station. Be aware that it needs a permanent connection
to the mains, so take into account the location of the nearest power outlet.

To ensure the Robotic Mower can return to the docking station smoothly, leave 1.5m of straight
wire to the front of the docking station and 30cm to the side facing the cutting area. Use a shaded
location for the docking station, as a lower temperature while charging is beneficial to the battery.
Important: Place the docking station on an even, flat surface away from ponds, pools or stairs.

We recommend suitable protection from the elements, for example a robot port or garage.

Do not place the docking station too close to a slope, such as at the top of a hill or the bottom of
a furrow. Avoid left and right inclination in excess of 5 degrees.

L
— >+4-5°

If your lawn has a soft or uneven surface, we recommend fortifying the area around the docking
station with a grass protection mesh. Otherwise, the repeated stress of the rear wheels can
damage the turf.

Once the position of the docking station is confirmed and mains electrical connection is laid out,
please do not connect to main power yet. Finish all boundary layout work before connecting the
docking station to the power supply.

Pegging your boundary wire

We strongly recommend mowing the lawn to 45 mm or less before laying out the boundary
wire. Burying the boundary wire is entirely optional. Still, the closer to the ground you lay out the
boundary wire, the lower the chance of tripping over it or damaging it when mowing the lawn.

Use the included ruler to ensure the required 30 cm distance between wire and obstacles.

L 1 )
The recommended distance between two pegs is about 80 cm in straight lines, and less in tight
curves. Note that the pegs' hook and wire slit always faces the outside of the boundary. Within a

short time the cable will be covered with grass. Since the voltage is only 20 V, there is no risk of
electric shock. Make sure that the hook of the peg and the opening for the cable always face the

demarcated.

m 80 cm m 80 cm

When first planting the pegs, do not drive them fully into the ground. Use a light hammer to drive
them in a little bit. Also locate the fixing pegs and lay each one on the lawn at approximately the
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correct distance from lawn edges (30 cm) and obstacles.

Flowerbeds

Use the boundary wire to exclude any flowerbeds from the cutting area. There are two options for
the two lengths of boundary wire running between the flowerbed and the outer boundary:

1) Keep the distance between the parallel wires above 5 cm. This way, the Robotic Mower will
recognise the boundary wire as an ordinary obstacle. When cutting, it will "bounce" off it as usual.
When following the boundary wire back to the docking station, it will take the detour around the
flower bed.

2) Alternatively, keep the distance between the two parallel wires below 5 cm. Do not cross the
wires - see below. This way, the Robotic Mower will not recognise the wires and travel across
them unhindered. This option requires placing an obstacle on the boundary wire around the
flowerbed. Place the obstacle, e. g. a large rock or pole, near position A indicated on the below
illustration. The obstacle must be surrounded by a flat area of about 1 m x 1 m, without any
slopes. This obstacle will allow the machine to exit the circle.

Ponds and Pools
While the Robotic Mower is protected against rain and spray water, being submerged is likely to

cause severe damage to the electronic parts.
Therefore, it is imperative to exclude any pools from the cutting area. For added safety, we
recommend placing a fence around the pool.

Inventory and garage

If you have created a boundary corridor inside your working area, the corridor should be at least 2
m wide and a max length of 8 m.

If a corridor is too narrow or too long, the Robotic Mower might not be able to navigate it from one
end to the other.

>2m

Connect the docking station to the boundary wire

Run the boundary wire underneath the front of the docking station and connect the end of the
wire to the left (black) connector marked 'F' (front). After you have placed the wire around the
garden then place the other end into right (red) connector marked "B" (back).




Insert the mains plug into a properly installed socket. Once the blue LED confirms all is OK, test
the Robotic Mower's function. Check the LED regularly to ensure fixing the boundary wire has not
affected the connection and signal shows S1 on the charging satation. Then place the Robotic
Mower in the working area, a few metres beside the docking station. Set the main power switch to

"ON".

Press the buttons ﬁ and QK , a few seconds later, the Robotic Mower should automatically

return to the docking station by locating and following the boundary wire in anti-clockwise
direction. If Robotic Mower fails to dock correctly, move the docking station to a more suitable
position.

@ s

Once the device has docked, the symbol will start flashing. This indicates that the battery is
charging correctly.

After initial installation, the Robotic Mower will remain in the docking station until the battery is
fully charged.

Successful docking and charging indicates that you have found a suitable position for the docking
station. You should now drive fixing pegs into ground fully.
Take care not to damage or kink the surplus wire stored under the docking station.

Signal selection

Note: the default signal is S1, no need to change the signal when there isn’t a influence signal
form the neighbors.

4 ) 4 N\
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If your neighbour is using the samer, will need to keep a distance of 0.5m between you and your
neighbour's boundary wires to prevent the two devices interfering with each other. Ensure to
position your docking station at least 10m away from your neighbour's boundary wires and that
both products are using different signals. Please refer to section "Signal setting" in order to select
signal S1 or S2 for your installation.

1. Press the “signal” button on the charging station, the indicator will be switched to S2.

2. Turn on your robot mower, push the mower into the charging station, after 5 seconds, the

mower will be switched S2 automatically.

>10 m N
) 4 )
>0.5m
. J . J
P >10 m

Note: if your mower can not be switched to the right signal after stay in the charging station, signal

switch could be set manually.

1. Press and hold the button "6H” and then switch on the mower for 5s, after 5 times beep,
signal is switched from S1 to S2.

2. Press and hold the button “3H” and then switch on the mower for 5s, after a long beep,
signal is switched from S2 to S1.



Operation
Control panel
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select button:
Select working time. —

Home button:
First press the Home
Il — \ button and the press
| ; the OK button, robotic

Mower will return to

Start button: : -
docking station.

Frist press the Start
button and then press
the OK button, robotic
Mower will start to
work.

STOP button:
Press this buttion.
Robotic Mower will stop

immediately.

Start mowing

ER) [BH)

Eal] ==
e

10

Return to Docking station
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Emergency Stop
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Press STOP button to halt the mower at any time.

Cutting height adjustment
The cutting height can be adjusted by rotating the height adjustment dial located on the top of

the machine. Cutting height range from 20 mm - 55 mm.

NOTE!
We recommend using an ordinary lawn mower or trimmer to cut the lawn below 45 mm
before using the Robotic Mower. This will ensure you get the optimum performance.
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Technical Data

Model

EasyMow 260B

Max cutting area

260 m’

Battery pack

20 V/2000 mAh

Switch power supply

Input: 100-240 V~, 50/60 Hz, 42 W
Output: 24V===, CC1.5 A

Power supply model*

FY2401500S1/FY2401500S2/FY2401500S3

Mowing time on one charge 60 min
Rated voltage 20V
Rated power 42 W

No load speed 3500 min™'
Cutting width 16 cm
Cutting height Approx 20-55 mm
Charging time 100 min
Blade model 846210
Weight 8.2 kg
Frequency Band 0-148.5 kHz
Magnetic Field Strength 70 dBPA/m

Wireless Frequency Rang/Power

2.4-2.4835 GHz/<0 dBm

Max sound pressure level

L,,=55.8 dB, K=3 dB

Max sound power level

L,.=66.8 dB, K=3 dB

Degree of protection:

Robotic Mower 1P24
Switching power supply IP67, Plug IP44
Spare parts

Spare Blades 3 Pcs
Boundary pegs 100 Pcs
Boundary wire 80 m
Connectors 3 Pcs

* WARNING: For the purposes of recharging the battery, only use the detachable supply unit

provided with this appliance.
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Maintenance and storage

Maintenance work that has not been described in these instructions must be carried out by a
servicing agency authorised by the manufacturer. Only use original parts.

Maintenance

Check and clean your Robotic Mower regularly and replace worn parts if necessary. Preferably
use a dry brush, a damp cloth or a sharpened wooden piece.

Never use flushing water.

Following these maintenance instructions can extend your Robotic Mower's service life.

Battery Life
The Robotic Mower has a maintenance free Li-ion battery, with an estimated life of more than 2
years (depending on treatment and usage).

Winter Storage

During winter, keep your mower, docking station and power supply in a dry place.

We recommend a shed, garage or preferably store it indoors.

Prepare your device for winter storage as follows:

1. Fully recharge the battery.

Set the mains power switch to "OFF".

Thoroughly clean your Robotic Mower.

Unplug the power supply from the mains outlet.

Disconnect the power supply from the docking station.

Disconnect the boundary wire from the docking station. Lift up the docking station and clean.
The boundary wire can remain outside. However, it is imperative to protect the wire against
corrosion. We recommend a water-free grease or suitable sealing tape.

If available, repack the product in the original packaging.

Alternatively, our service centre offers a winter service for your device. This will include a check-up
of all parts and - if available - a software upgrade.

o AWN

Preparing for spring

After winter storage, please clean the charging contacts on both the Robotic Mower and the
docking station.

Use a fine abrasion paper or a brass brush; this will help to achieve the best charging efficiency
and avoid any charging interference.

Cleaning the mower body

As your Robotic Mower is battery powered you need take care when cleaning. Remove rough dirt
with a soft brush. Use a manual water spray with mild household detergent for intensive cleaning.
Wipe off any residue after cleaning with a moist rag.

Disposal

To help the environment, please dispose of the product properly when it has reached the end of
its useful life and not in the household waste. Information on collection points and their opening
hours can be obtained from your local authority.

Li-ion Environmental damage through incorrect disposal of the batteries / rechargeable batteries.
Remove the battery pack from the product before disposal. Batteries /rechargeable batteries may
not be disposed of with the usual domestic waste. They may contain toxic heavy metals and are
subject to hazardous waste treatment rules and regulations. Please dispose of batteries according
to the relevant local requirements.
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Cleaning the underside

Ensure the main power switch is in OFF position. Wearing protective gloves, turn the Robotic
Mower onto its side to expose its underside. Clean the blade disc and frame using a soft brush or
damp cloth. Rotate the blade disc to make sure that it can move freely, check that the blades can
turn on their pivots and that there is no grass is obstructing them.

Clean the contact pins and the charging strips

Using wire wool, metal cleaner or very fine grade emery paper, clean the contact pins and the
charging strips on your mower and docking station. Remove any debris, leaves, or grass clippings
around the contact pins and charging strips to ensure efficient charging.

Reversing or replacing the blades

WARNING!
Ensure the Robotic Mower is completely shut off before cleaning, adjusting or replacing
the blades. Always wear protective gloves.

WARNING!
To ensure maximum cutting efficiency and safety, always use recommended replacement
blades and blade mounting parts when replacing.

Your Robotic Mower has three blades, fixed to the blades disk.

Unless damaged by hard obstacles, these blades can last for up to five months of everyday use.
Weekly inspection of the blades and the fixing screws is advised. Note that the blades are double-
edged. When the first side becomes blunt, loosen the fixing screw and the blade upside down and
re-fix. Check that the blade can move freely.

A set of spare blades is included with the Robotic Mower. More blades can be purchased via
customer support.

To ensure you get the best performance from your machine, always replace all three blades at the
same time. Only use spare parts recommended by manufacturer.

Spare parts list

In case you need spare parts or any support with your device, please call our after sales centre.

Software Update
Should your machine need a software update, contact our customer service team for more
information.
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Troubleshooting

Robotic Mower cannot dock with docking station
e Check that the boundary wire in front and underneath the charger is in a straight line.
e  Check that the docking station's position is suitable as explained in this manual.

Robotic Mower runs in circles while mowing or while following

boundary wire back to docking station.

e Verify that no power cable runs parallel and in close proximity the boundary wire. If necessary,
reposition the boundary wire.

. Check if a front wheel is stuck.

o If a neighbor has a similar Robotic Mower, the signals may interfere. Try setting your docking
station and Robotic Mower are set to the alternative boundary signal.

o Driving motor may be damaged, please contact customer support/

The Robotic Mower is noisy.

o Inspect the blade fixing screws; tighten if necessary.

o Inspect the blades for damage; replace if necessary.

e  Grass may be too high. Try increasing the cutting height, or mow the lawn with an ordinary
lawnmower first.

e  Cutting motor failure, please call after sales service.

Mower remains at or returns to docking station when pressing START
button

e  Check if the mower has already completed the programmed working time for that day.
o Battery is low, let give the Robotic Mower time to charge and try again.

LED signal indicator on docking station

)
r A
® o | @\/| S1/82 indicator lights on.
51 52 ﬂﬂ-g,(’ | Broundary wire signal in good condition
=
—
)
& O
g 52 S1/S2 indicator flashes.
Broundary wire broken, no signal.
(R
)
51 52 §1/82 indicator Flashing alternately.
Mower is charging in the docking station.
- —  J
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Related to before/during/after charging

Problem

Possible cause

Corrective action

Problem

Possible cause

Corrective action

No light on charge base

Incorrect wire conection

Check wire connections " F and B"

AC Power has not switched ON

Switch on AC power

S1/S2 indicator flashes

Boundary wire broken, no signal

Repair broken cable with provided
connectors

Robot not charging

Machine not correctly docked in
charge base

Check machine is fully docked in
charge base

Machine not correctly docked in
charge base

Check charge base is on flat
surface

Mower runs in circles

Power cable runs parallel/close to
wire

Reposition of boundary wire

Front wheel is stuck

Clean front wheel area

Signal interfere with robot in
neighborhood

Change to alternative boundary
signal (S1/S2)

Driving motor failure

Please call after sales service

Connection issue or broken/cut
boundary wire

Repair/check connections on
charge base and boundary wire
being broken/cut

Charger pins corroded

Clean the charger pins

Related to mowing

Mower powered off
and later powered on,
and it does not mow as
scheduled time

After repower or manual
interruption, mower needs to
input work commanding again

Press “Start + OK“ or “Home +
OK?”, this will let mower return to
normal status

Problem

Possible cause

Corrective action

No Power to machine

ON/OFF key has not been
activated /turned correctly

Recheck - Turn ON/OFF key knob
to 1

Robot mower has Low charge

Place machine in the charge base

Machine fails to START

Time setting not activated

Select time schedule 3-/ 6hrs -
press P and OK buttons

Grass build up under deck

Clean under deck with brush

Battery Power Low

Place machine in charge base

Grass too long

Mow the lawn to 45mm

Cutting height is too Low

Mow the lawn to 45mm and raise
cutting height

Battery temperature too cold /hot

Working condition is between 5
and 45 °C

Boundary wire cut

Repair broken boundary wire

Mower outside the
boundary wire

Boundary wire is on a slope

Modify boundary wire and leave
bigger distance on slope

Parts of the lawn are
uncut

Mower needs more cutting time

Increase scheduled cutting time to
6hrs

Grass too long

Mow the lawn to 45mm

Mower gets stuck in Lawn
area

Obstacles on lawn

Remove obstacles from the lawn

Boundary wire not correct laid

Modify boundary wire to zone out
obstacles

Wire in front of docking station
incorrect installed

2m of straight cable to front of
dockking station needed

Excessive vibration/noisy

Blade loose

Tighten screw bolt

Blades damaged jammed

Replace damaged blades

Grass maybe to high

Increase cutting height, reduce
later step by step or mow the lawn
with ordinary lawnmower first

Cutting motor failure

Please call after sales service

16
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Vorbereitung

Installationsanleitung

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie der Mahroboter fiir den Betrieb vorbereitet wird. Bevor Sie
anfangen das Gerét fir den Betrieb vorzubereiten, sollten Sie unbedingt dieses Kapitel lesen.

Einleitung

Wir empfehlen, eine Skizze lhres Gartens zu erstellen, einschlieBlich aller Hindernisse und wie
diese geschutzt werden sollen. Auf diese Weise kénnen Sie eine gute Position fur die Ladestation
ermitteln und festlegen, wie Sie das Begrenzungskabel verlegen. AuBerdem bendtigen Sie
Werkzeuge wie einen Hammer, Drahtschneider, Zange oder Schere.

Schneiden Sie lhren Rasen vor
lhr Rasen muss vor der Installation des Roboter-Rasenméhers richtig vorbereitet sein.
Schneiden Sie lhren Rasen auf eine Hhe von 45 mm vor.

> 45 mm I

Eingrenzung des Mahbereichs

Der Mahroboter ist mit Kollisionssensoren ausgestattet. Diese erkennen alle starren und massiven
Hindernisse, die héher als 100 mm sind, wie zum Beispiel Wande, Zaune und Gartenmobel.
Sobald die Sensoren ein Hindernis melden, halt der M@hroboter an und méht anschlieBend in einer
anderen Richtung weiter. Als Lésung auf lange Sicht empfiehlt es sich, das Begrenzungskabel
entsprechend mit Hilfe eines Lineals so zu verlegen, dass Hindernisse und das Gerat geschont
bleiben. Das Begrenzungskabel sollten Sie so verlegen, dass der Méhroboter an keiner Stelle im
Mahbereich weiter als 20 m vom Begrenzungskabel entfernt ist.

Baume
Der Mahroboter behandelt Bdume wie alle anderen Hindernisse. Wenn die Wurzeln des Baums
jedoch freiliegen und niedriger als 10 cm sind, muss dieser Bereich mit dem Begrenzungskabel
abgesteckt werden, um die Wurzeln, die Messer und Hinterrader vor Schaden zu schiitzen.

Steine

Wir empfehlen, kleine (niedriger als 10 cm) Steine und Felsbrocken sowie alle Steine mit einer
abgerundeten oder schragen Kante vom Rasen zu entfernen oder mit dem Begrenzungskabel
auszugrenzen. Auf Grund der Form werden diese unter Umsténden nicht direkt als Hindernis
erkannt. Um zu verhindern, dass sich der Mahroboter an diesen Stellen festfahren kann oder die
Messer beschadigt werden, sollten diese Hindernisse vor dem Betrieb entfernt werden.

Steigung
Das Begrenzungskabel sollte auf keinen Fall im rechten Winkel zu einem Gefélle von mehr als 10%
verlegt sein. AuBerdem sollten Sie einen Streifen von mindestens 2 m zwischen Béschungen von
10% Steigung oder mehr und dem Begrenzungskabel einhalten. Andernfalls kénnte die héhere
Geschwindigkeit durch das Hinabfahren des Gefalles dazu flihren, dass der Mahroboter das
Begrenzungskabel Uberschreitet, ganz besonders bei nassem und rutschigem Untergrund.

<30%
|

Wege, Einfahrten und StraB3en

Wenn ein erhohter Weg Uber lhren Rasen verlauft, grenzen Sie diesen besser aus.
Lassen Sie bitte einen Sicherheitsabstand von 40 cm zwischen Weg und Begrenzungskabel.
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Wenn der Weg und der Rasen auf gleicher Hohe sind, steht es lhnen frei, ob Sie einen Streifen mit
dem Begrenzungskabel abgrenzen. Der Mahroboter kann den Weg liberqueren und auf die andere
Seite gelangen.

Unebene Rasenflachen

Auf unebenen Rasenflachen kdnnte das Messer den Boden beriihren und beschédigt werden. Es
ist ratsam, die Rasenflache einzuebnen oder mithilfe des Begrenzungskabels abzugrenzen, bevor
der Mahroboter in Betrieb genommen wird.

Aufstellen der Ladestation

Suchen Sie die beste Position zum Aufstellen der Ladestation. Sie sollten beriicksichtigen, dass
ein permanenter Anschluss an eine Netzsteckdose unerlasslich ist.

Beachten Sie beim Positionieren der Ladestation darauf, dass sich die Offnung der Ladestation
rechts von lhnen befindet.

Damit der Mahroboter problemlos zur Ladestation zurlickkehren kann, verlegen Sie 1.5 m gerade
verlaufendes Begrenzungskabel zur Vorderseite der Ladestation und 30 cm zu der Seite, an der Sie
den Begrenzungsdraht mit der Ladestation verbinden. Stellen Sie die Ladestation, wenn mdglich
an einem schattigen Ort auf, da eine niedrigere Temperatur beim Aufladen die Lebensdauer des
Akkus verlangern kann.

Wichtig: Stellen Sie die Ladestation auf eine ebene, flache Flache in sicherem Abstand zu Teichen,
Pools oder Stufen auf. Wir empfehlen, einen geeigneten Witterungsschutz, zum Beispiel eine
Uberdachung oder eine Garage fiir den Mahroboter.

Achten Sie darauf, dass die Ladestation waagerecht aufgestellt wird. Vermeiden Sie Neigungen
von mehr als 5 Grad.

L
—_— >+/-5°

Wenn Ihr Rasen eine weiche oder unebene Fladche hat, empfehlen wir, den Bereich rund um die
Ladestation mit einem Rasenschutzgitter zu verstarken. Andernfalls kann die wiederkehrende
Belastung durch die Hinterrdder den Rasen beschéadigen.

Wenn Sie die Ladestation aufgestellt und das elektrische Anschlusskabel verlegt haben, schlieBen

Sie die Begrenzung des Méhbereichs ab, bevor Sie die Ladestation mit der Steckdose verbinden.

Verlegen lhres Begrenzungskabels

Wir empfehlen ausdricklich, den Rasen auf weniger als 45 mm zu kirzen, bevor Sie das
Begrenzungskabel verlegen. Je nédher Sie den Begrenzungsdraht am Boden verlegen, umso
geringer ist die Chance, dass der Mahroboter das Kabel beim M&hvorgang beschadigt. Das
Vergraben des Begrenzungskabels ist optional.

Verwenden Sie das mitgelieferte Lineal, um den erforderlichen Abstand von 30 cm zwischen Kabel
und Hindernissen sicherzustellen.

| |
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Der empfohlene Abstand zwischen zwei Heringen sollte etwa 80 cm in einer geraden Linie
betragen und weniger bei engen Kurven. Beachten Sie, dass der Haken des Herings und die

Offnung fiir das Kabel immer zur AuBenseite des Begrenzungsbereichs zeigen miissen. Das
Kabel wird in kurzer Zeit mit Gras bedeckt sein. Da die Spannung nur 20 V betragt, besteht keine

Stromschlaggefahr.

m 80 cm m 80 cm




Treiben Sie die Heringe zunachst nur ein wenig miteinem leichten Hammer in den Boden, bis
Sie sich sicher sind, dass sie korrekt positioniert sind. Um sicherzustellen, dass Sie die Heringe
korrekt positionieren, empfiehlt es sich, dass Sie die Heringe zuerst auf dem Rasen auslegen und
den Abstand von den Rasenkanten und den Hindernissen messen (30 cm).

Blumenbeete

Grenzen Sie mit dem Begrenzungskabel Blumenbeete vom Mahbereich ab. Fir die Hin- und
Ruckfihrung des Begrenzungskabels zwischen dem Blumenbeet und der duBeren Begrenzung
gibt es zwei Moéglichkeiten:

1) Halten Sie zwischen den parallel verlaufenden Kabeln einen Abstand von mehr als 5 cm ein. Auf
diese Weise wird der Mahroboter das Begrenzungskabel erkennen und die Richtung dndern. Wenn
er dem Begrenzungskabel zurlick zur Ladestation folgt, wird er einen Umweg um das Blumenbeet
herum machen.

2) Oder verlegen Sie die parallel zueinander verlaufenden Kabel mit einem Abstand von weniger
als 5 cm zwischen ihnen. Verlegen Sie die Kabel nicht tberkreuz — siehe Abbildung. Auf diese
Weise erkennt der Mahroboter die parallel verlaufenden Kabel nicht und wird sie ungehindert
Uberqueren. Bei dieser Mdglichkeit muss ein Hindernis auf das Begrenzungskabel um das
Blumenbeet herum gestellt werden. Stellen Sie das Hindernis, zum Beispiel einen groBen Stein
oder Pfahl, in der N&he von Position A auf, wie in der folgenden Abbildung gezeigt. Das Hindernis
muss von einem flachen Bereich von etwa 1 m mal 1 m ohne Neigungen umgeben sein. Dieses
Hindernis ermoglicht dem Geréat, den Kreis zu verlassen.

Teiche und Pools

Der Méahroboter ist zwar vor Regen und Spritzwasser geschutzt, unter Wasser wiirden die
elektronischen Teile jedoch schweren Schaden nehmen.

Deshalb missen Pools unter allen Umsténden von dem Méahbereich abgegrenzt werden. Um ganz
sicher zu gehen, empfehlen wir, einen Zaun um den Pool herum aufzustellen.

Grenzkorridor

Wenn Sie innerhalb Ihres Arbeitsbereichs einen Grenzkorridor angelegt haben, sollte dieser
mindestens 2 m breit und max. 8 m lang sein.

Wenn ein Korridor zu eng oder lang ist, ist es mdglich, dass der Mahroboter nicht von einem Ende
zum anderen navigieren kann.

Verbindung der Ladestation mit dem Begrenzungskabel

Stellen Sie die Ladestation am Ende des Begrenzungskabels auf, sodass das Kabel in
Léngsrichtung unterhalb, in der Mitte der Ladestation verlauft. Verbinden Sie das Ende des
Kabels, was unterhalb der Ladestation verlauft, mit der linken (schwarzen) Kabelklemme, die mit
»F“ (Front, Vorderseite) markiert ist. Verbinden Sie das andere Kabelende mit der rechten (roten)
Kabelklemme, die mit ,B“ (Back, Rickseite) markiert ist.




Stecken Sie den Netzstecker in eine ordnungsgemas installierte Steckdose. Sobald die blaue
LED leuchtet, wird dadurch bestétigt, dass das Begrenzungskabel richtig verlegt ist. Wahrend
Sie das Befestigungskabel fixieren, priifen Sie die LED, um sicherzustellen, dass die Verbindung
nicht unterbrochen ist. Stellen Sie den Mahroboter in den Arbeitsbereich einige Meter von der
Ladestation entfernt und schalten Sie ihn ein.

Driicken Sie die @ und @K Tasten. Einige Sekunden spéater sollte der Robomower

automatisch zur Ladestation zurlickkehren, indem er das Begrenzungskabel aufsucht und ihm
gegen den Uhrzeigersinn folgt. Wenn der M&hroboter nicht korrekt andockt, richten Sie die

Ladestation neu aus. é
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Sobald das Gerat andockt, beginnt das Symbol auf dem Bedienfeld zu blinken. Dies weist
daraufhin, dass der Akku korrekt ladt. Nach der ersten Installation bleibt der Mahroboter in der
Ladestation, bis der Akku vollstandig aufgeladen ist.

Erfolgreiches Andocken und Aufladen bestétigt, dass Sie einen geeigneten Aufstellort fir die
Ladestation gefunden haben. Nun sollten Sie die Befestigungsheringe ganz in den Boden treiben.
Bitte verstauen Sie Uberschiissiges Kabel nicht unter der Ladestation, sondern legen Sie es
zusammen, und positionieren Sie es neben der Ladestation auBerhalb des Mahbereiches.

Signalauswahl

Hinweis: Das Standardsignal ist S1. Wenn kein Storsignal von Nachbarn vorhanden ist, muss das
Signal nicht gedndert werden.
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Wenn lhr Nachbar den gleichen Mahroboter benutzt, muss ein Abstand von 0,5 m zwischen
lhrem Begrenzungskabel und dem lhres Nachbarn eingehalten werden, um zu verhindern, dass
die beiden Gerate jeweils den Betrieb des anderen stéren. Denken Sie daran, Ihre Ladestation
mindestens 10 m von den Begrenzungskabeln lhres Nachbars entfernt aufzustellen. Beide Gerate
missen unterschiedliche Signale verwenden. Beachten Sie die nachfolgenden Anweisungen,
wenn Sie das Signal &ndern méchten:

1. Dricken Sie die Taste “Signal” auf der Ladestation. Die Anzeige schaltet dann auf S2 um.

2. Schalten Sie den Mahroboter ein und schieben Sie ihn in die Ladestation. Nach 5 Sekunden
schaltet der Mahroboter automatisch auf S2 um.

>10 m

< >
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Hinweis: Falls sich der M&hroboter nach dem Anfahren der Ladestation nicht auf das richtige

Signal umstellen lasst, kann die Signalumschaltung manuell ausgel6st werden.

1. Halten Sie die Taste "6H” gedriickt und schalten Sie den Mé&hroboter 5 s lang ein. Nach 5
Pieptdnen wechselt das Signal von S1 zu S2.

2. Halten Sie die Taste "3H” gedruickt und schalten Sie den Méahroboter 5 s lang ein. Nach
einem langen Piepton wechselt das Signal von S2 zu S1.




Betrieb Riickkehr zur Ladestation

Bedienfeld
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Halten Sie die Entsperrtaste gedriickt und driicken Sie dann die Home-Taste.
[ SH SH =
Schnellstopp .
Arbeitszeit- /[EBH { %HX\ /[%HJ ( )
Auswahltaste: x\l-\ [@\
Einstellen der \Q\\ \Q\
Arbeitszeit.
Home-Taste:
Driicken Sie zuerst @
Il - \ die Home-Taste und
f dann die OK-Taste. Der
Starttaste: Mahroboter kehrt nun
Driicken Sie zuerst zur Ladestation zurlck.
Start-Taste und dann . L N . > . -
die OK-Taste. Der Driicken Sie die STOP-Taste, um den Rasenmaher jederzeit anzuhalten.
Méhroboter beginnt
seine Arbeit. STOP-Taste: Einstellen der Schnitthdhe
Driicken Sie diese Taste.
Der Méhroboter halt Die Schnitthohe kann durch Drehen des Knopfes fiir die Hoheneinstellung angepasst werden.
sofort an. Der Schnitthéhenbereich liegt zwischen 20 mm und 55 mm.
HINWEIS!
Wir empfehlen, mit einem normalen Rasenmaher oder Rasentrimmer den Rasen auf
eine Hohe unter 45 mm zu kiirzen, bevor Sie den Mahroboter einsetzen. Dadurch wird
Mihen sichergestellt, dass Sie optimale Ergebnisse mit lnhrem Mahroboter erzielen.

ER ER
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Technische Daten

Modell EasyMow 260B

Max. Schnittbereich 260 m’

Akku 20 V/ 2000 mAh

Schaltleistung Input: 100-240 V~, 50/60 Hz, 42 W
Qutput: 24 V===,CC 1,5 A

Netzteil FY2401500S1/FY2401500S2/FY2401500S3

Mahzeit mit einer Akkuladung 60 min

Nennspannung 20V

Nennleistung 42 W

Leerlaufdrehzahl 3500 min™

Schnittbreite 16 cm

Schnitthéhe 20-55 mm

Ladedauer 100 min

Ersatzmesser 846210

Gewicht 8,2 kg

Frequenz 0-148,5 kHz

Magnetfeldstérke 70 dBpA/m

Wireless-Frequenzbereich/Leistung

2.4-2.4835 GHz/<0 dBm

Schalldruckpegel am Ohr des Bedieners L,

L,,=55,8dB, K=3 dB

Gemessener Schallleistungspegel L,

L,.=66,8 dB, K=3 dB

Schutzklasse:

Mahroboter P24
Netzteil IP67, Stecker IP44
Ersatzteile

Ersatzmesser 3 Stick
Begrenzungsheringe 100 Stiick
Begrenzungskabel 80m
Kabelverbinder 3 Stuck

* WARNUNG: Verwenden Sie zum Aufladen des Akkus nur das abnehmbare Netzteil, das mit

diesem Gerat geliefert wird.

Wartung und Lagerung

Wartungsarbeiten, die nicht in dieser Bedienungsanleitung beschrieben werden, missen von
einer vom Hersteller zugelassenen Reparaturstelle durchgefiihrt werden. Verwenden Sie nur

Originalersatzteile.

Wartung

Priifen und reinigen Sie Ihren Méhroboter regelméBig und ersetzen Sie gegebenenfalls abgenutzte
Teile. Verwenden Sie vorzugsweise eine trockene Birste, ein feuchtes Tuch oder ein geschliffenes

Stlick Holz.

Verwenden Sie niemals flieBendes Wasser oder einen Hochdruckreiniger.
Die Befolgung dieser Wartungsanleitungen kann die Lebensdauer Ihres Mahroboter verlangern.

Akkulebensdauer
Der Mahroboter ist mit einem wartungsfreien Li-lonen-Akku versehen, der eine geschatzte
Lebensdauer von Uber 2 Jahren hat (je nach Behandlung und Gebrauch).

Uberwinterung

Bewahren Sie lhren Mahroboter, die Ladestation und das Netzteil den Winter Gber an einem
trockenen Ort auf.

Wir empfehlen einen Schuppen, eine Garage oder vorzugsweise einen Platz im Haus.

Bereiten Sie Ihr Gerat folgendermaBen fir die Uberwinterung vor:

Laden Sie den Akku komplett.

Stellen Sie den Betriebsschalter auf ,OFF*.

Reinigen Sie Ihren Mahroboter griindlich, trocken mit einer Birste.

Trennen Sie das Netzkabel von der Steckdose.

Trennen Sie das Netzkabel von der Ladestation.

Trennen Sie das Begrenzungskabel von der Ladestation. Heben Sie die Ladestation hoch
und reinigen Sie dieses. Das Begrenzungskabel kann im Freien bleiben. Es muss allerdings
vor Rost geschiitzt werden. Wir empfehlen eine wasserfreie Schmiere oder ein geeignetes
Abdichtungsband.

Sofern verfligbar, verpacken Sie das Produkt in der Originalverpackung.

Alternativ bietet unser Kundendienst einen Winterservice fur Ihr Gerét an. Dieser umfasst eine
Uberpriifung aller Teile, den Austausch der Schneidmesser und - sofern verfiigbar — ein Software-
Upgrade.

oorON~

Vorbereitung fiir den Friihling

Reinigen Sie nach dem Winterlager die Ladekontakte an sowohl dem Mahroboter als auch der
Ladestation. Benutzen Sie ein feines Schleifpapier oder eine Messingblrste; dadurch wird die
Ladeeffizienz optimiert und Stérungen beim Laden vermieden.

Reinigung des Mahrobotergehauses

Da Ihr Mahroboter mit einem Akku betrieben wird, miissen Sie bei der Reinigung Vorsicht walten
lassen. Entfernen Sie groben Schmutz mit einer weichen Birste. Verwenden Sie ein manuelles
Wasserspriihgerat mit einem milden Haushaltsreiniger fur eine griindliche Reinigung. Wischen Sie
alle Reste nach der Reinigung mit einem feuchten Lappen ab.

Reinigung der Unterseite

Achten Sie darauf, dass der Betriebsschalter auf OFF gestellt ist. Tragen Sie Schutzhandschuhe,
drehen Sie den Mahroboter auf die Seite, um auf seine Unterseite zugreifen zu kénnen. Reinigen
Sie die Messerscheibe und den Rahmen mit einer weichen Birste oder einem feuchten Tuch.
Drehen Sie die Messerscheibe, um zu prifen, ob sie sich frei bewegen lasst; stellen Sie sicher,
dass die Messer auf ihren Drehzapfen rotieren kdnnen und dass kein Gras die Messer blockiert.

Reinigen der Kontaktstifte und Ladestreifen

Reinigen Sie die Kontaktstifte und die Ladestreifen an lhrem Mahroboter und lhrer Ladestation mit
Stahlwolle, einem Metallreiniger oder sehr feinem Schleifpapier. Entfernen Sie alle Ablagerungen,
Blatter oder Grasreste um die Kontaktstifte und Ladestreifen herum, um effizientes Laden zu
gewahrleisten.
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Umdrehen oder Ersetzen der Messer

ACHTUNG!
Stellen Sie sicher, dass der M@hroboter komplett ausgeschaltet ist, bevor Sie ihn reinigen,
Einstellungen vornehmen oder die Messer ersetzen. Tragen Sie immer Schutzhandschuhe.

ACHTUNG!
Verwenden Sie zum Auswechseln der Messer immer empfohlene Ersatzmesser und
Messerschrauben, um die maximale und sichere Schnittleistung zu garantieren.

Ihr Méhroboter hat drei Messer, die an der Messerscheibe befestigt sind.

Sofern sie nicht durch harte Hindernisse beschadigt werden, kénnen diese Messer bis zu flnf
Monate bei tdglichem Gebrauch halten.

Es wird geraten, die Messer und die Befestigungsschrauben wéchentlich zu Gberprifen.
Beachten Sie, dass die Messer zweischneidig sind. Wenn die erste Seite stumpf ist, I6sen Sie die
Befestigungsschraube, drehen Sie das Messer um und befestigen Sie es wieder. Prifen Sie, ob
sich das Messer frei bewegen kann.

Ein Satz Ersatzmesser wird mit dem M&hroboter geliefert. Weitere Messer kdnnen Uber den
Kundendienst gekauft werden. Damit Sie die beste Leistung von lhrem Gerét erhalten, ersetzen
Sie immer alle drei Messer gleichzeitig. Benutzen Sie nur vom Hersteller empfohlene Ersatzteile.

Ersatzteilliste
Rufen Sie das Kundendienstcenter an, wenn Sie eines der nachfolgenden Ersatzteile bestellen
mochten.

i % @&

Software-Aktualisierung
Falls Ihr Gerat eine Software-Aktualisierung benétigt, wenden Sie sich an unser Kundendienstteam,
um mehr zu erfahren.

Entsorgung
Um die Umwelt zu schonen, Entsorgung Sie das Produkt bitte ordnungsgeméaB, wenn es das Ende
seiner Nutzungsdauer erreicht hat und nicht im Hausmdill. Informationen zu Sammelstellen und

deren Offnungszeiten erhalten Sie bei Ihrer Gemeinde.

Li-lonen Umweltschdden durch unsachgemaBe Entsorgung der Batterien / Akkus.
Entfernen Sie den Akku vor der Entsorgung aus dem Produkt. Batterien / wiederaufladbare
Batterien dirfen nicht mit dem Ublichen Hausmll entsorgt werden. Sie kdnnen giftige
Schwermetalle enthalten und unterliegen den Regeln und Vorschriften fiir die Behandlung
geféhrlicher Abfélle. Bitte entsorgen Sie die Batterien gemaB den 6rtlichen Anforderungen.

Fehlerbehebung

Mahroboter kann nicht an der Ladestation andocken.

o Priifen Sie, ob das Begrenzungskabel vor und unter dem Ladegerét in einer geraden Linie
verlauft.

° Priifen Sie, ob die Position der Ladestation gemaB den Anleitungen in dieser
Bedienungsanleitung geeignet ist.
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Mahroboter fahrt beim Mahen im Kreis oder wahrend er dem

Begrenzungskabel zuriick zur Ladestation folgt.

e  Vergewissern Sie sich, das kein Stromkabel parallel und in unmittelbarer Nahe des
Begrenzungskabels verlauft. Korrigieren Sie die Position des Begrenzungskabels
gegebenenfalls.

e  Prifen Sie, ob ein Vorderrad blockiert.

e Wenn ein Nachbar einen &hnlichen Mahroboter hat, kdnnen die Signale einander storen.
Versuchen Sie, lhre Ladestation und den Mahroboter auf ein anderes Begrenzungssignal
einzustellen.

. Méglicherweise ist der Antrieb beschadigt. Wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Der Mahroboter ist laut.

e  Untersuchen Sie die Befestigungsschrauben der Messer; ziehen Sie sie gegebenenfalls nach.

o Untersuchen Sie die Messer auf Schaden; ersetzen Sie sie gegebenenfalls.

e  Das Gras ist moglicherweise zu hoch. Probieren Sie aus, die Schnitthéhe zu vergréBern oder
den Rasen erst mit einem normalen Rasenmaher zu schneiden.

o Schneidmotorschaden, bitte wenden Sie sich an den Kundendienst.

Mahroboter bleibt bei oder kehrt zur Ladestation zuriick, wenn die

START-Taste gedriickt wird.

e  Prifen Sie, ob die einprogrammierte Arbeitszeit des Rasenmahers fiir diesen Tag bereits
abgelaufen ist.

o Der Akku ist schwach, lassen Sie dem Rasenmahroboter Zeit zum Aufladen und probieren
Sie es dann erneut.

LED-Signalanzeige an der Ladestation

Y
r A
® o @\/| Die S1 / S2-Anzeige leuchtet auf.
S1 s2 | = Erdkabelsignal in gutem Zustand
by _é”o |
= .
-/
Y

Erdungskabel gebrochen, kein Signal.

X ; : )
s1 s2 | g @ Die Anzeige S1/ S2 blinkt.

—
)
§ & o
s1 s2 S1/ S2-Anzeige Blinkt abwechselnd.
Der Méaher wird in der Dockingstation aufgeladen.
- —
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In Verbindung mit vor/wdhrend/nach dem Aufladen

Problem

Mdégliche Ursache

AbhilfemaBnahmen

Problem

Maogliche Ursache

AbhilfemaBnahmen

Kein Licht an der
Ladestation

Falsche Verkabelung

Kabelverbindungen "F und B"
prifen

Netzstrom nicht eingeschaltet

Netzstrom einschalten

S1/82-Anzeige blinkt

Begrenzungsdraht beschadigt,
kein Signal

Beschéadigtes Kabel mit
mitgelieferten Kabelverbindern
reparieren

Zu starke Vibration/
Larmentwicklung

Messer lose

Schraubenbolzen anziehen

Messern beschadigt oder
eingeklemmt

Beschéadigte Messer austauschen

Gras vielleicht zu hoch

Schnitthéhe erhdhen, spater Schritt
fur Schritt verringern oder den
Rasen zuerst mit einem normalen
Rasenmé&her mahen

Ausfall des Schneidmotors

Bitte den Kundendienst anrufen

Roboter wird nicht
geladen

Gerat nicht korrekt an der
Ladestation angedockt

Priifen, ob das Gerat vollstandig an
die Ladestation angedockt hat

Gerat nicht korrekt an der
Ladestation angedockt

Prifen, ob die Ladestation auf
einer ebenen Oberflache steht

Kontakte des Ladegeréats
korrodiert

Kontakte des Ladegeréats reinigen

In Verbindung mit dem Méhen

Maher bewegt sich im
Kreis

Stromkabel verlauft parallel/nahe

zum Draht

Begrenzungskabels neu
positionieren

Vorderrad ist blockiert

Vorderradbereich reinigen

Signalstérung mit Roboter in der

Nachbarschaft

Wechsel zu alternativem
Begrenzungssignal (S1/S2)

Stérung des Antriebsmotors

Bitte den Kundendienst anrufen

Verbindungsproblem oder
unterbrochenes/zerschnittenes
Begrenzungskabel

Beschadigte/zerschnittene
Anschlisse an Ladestation und
Begrenzungskabel reparieren/
prufen

Problem

Mogliche Ursache

AbhilfemaBnahmen

Keine Stromversorgung
des Geréts

EIN/AUS-Schalter wurde nicht
richtig aktiviert/gedreht

Erneut prifen — EIN-/AUS-Schalter
auf 1 drehen

Roboterméher hat niedrige
Ladung

Gerat in die Ladestation setzen

Der Méaher wird
ausgeschaltet und spéter
eingeschaltet, und er
maht nicht wie geplant

Nach dem Repower oder der
manuellen Unterbrechung muss

der Maher erneut Arbeitsbefehle

eingeben

Driicken Sie bitte die Tasten ,Start
+ OK* oder ,Home + OK*, dadurch
wird der Roboter reaktiviert

Das Gerat STARTET nicht

Zeiteinstellung nicht aktiviert

Zeitplan 3-/6-Stunden auswahlen —
P> und OK driicken

Grasansammlung unter Deck

Unterseite des Decks mit Bilrste
reinigen

Akkuladung niedrig

Geréat in die Ladestation setzen

Gras ist zu lang

Den Rasen auf 45 mm méahen

Die Schnitthdhe ist zu niedrig
eingestellt

Den Rasen auf 45 mm mahen und
die Schnitthéhe erhéhen

Akkutemperatur zu niedrig/hoch

Betriebsbedingungen liegen
zwischen 5 und 45 °C

Begrenzungskabel
durchgeschnitten

Defektes Begrenzungskabel
reparieren

Maher auBerhalb des
Begrenzungskabels

Begrenzungskabel befindet sich
an einem Abhang

Begrenzungskabel so fiihren, dass
ein groBerer Abstand zum Hang
besteht

Bereiche des Rasens
wurden nicht geméht

Maher braucht mehr Schnittzeit

Erhéhung der geplanten Schnittzeit
auf 6 Stunden

Gras ist zu lang

Den Rasen auf 45 mm méhen

Rasenmaéher bleibt im
Rasenbereich stecken

Hindernisse auf Rasen

Hindernisse vom Rasen entfernen

Begrenzungskabel nicht korrekt
ausgelegt

Begrenzungskabel verédndern, um
Hindernisse abzugrenzen

Kabel vor der Docking-Station
falsch installiert

2 m gerades verlegtes Kabel
zur Vorderseite der Dockstation
erforderlich
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Opis izdelka
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Gumb za USTAVITEV
Odprtina za polnjenje
Zadnije kolo

Gumb za nastavitev viSine
Nadzorna plos¢a
USB-vmesnik

Stikalo za vklop/izklop
Sprednje kolo
Rezilo

\
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PodaljSek

Ravnila za merjenje

Mejni klini

Mejna Zica

Preklopni napajalnik

\

Prikljucki

Priroc¢niki



Montaza

Montazna navodila

V tem poglavju je razloZzena montaza robotske kosilnice. Prosimo, da ga pred zac¢etkom montaze v
celoti preberete.

Preden zac¢nete

Priporo¢amo, da pred za¢etkom montaze na list papirja nariSete skico travnate povrsine, ki jo
nameravate pokositi. Pazite, da vkljucite vse ovire, kot so grmovje, cvetlicne grede in tlakovci.
Tako si boste lahko predstavljali, kako pravilno namestiti mejno Zico okrog vrtnega oboda. Pri roki
morate imeti kladivo, rezalnike za Zico, kleS¢e ali Skarje.

Pre Cut vas travnik

Pred namestitvijo robotske kosilnice je treba vas travnik pravilno pripraviti.
Travo predhodno odrezite na visino 45 mm.

lzogibanje oviram

Robotska kosilnica je opremljena s senzorji proti trku. Ti zaznajo vse toge in trdne ovire, ki so visje
od 100 mm, na primer zidovi, ograje in vrtno pohistvo.

Ko senzorji sporocijo oviro, se robotska kosilnica ustavi, pomakne nazaj in kosi v drugo smer. Za
dolgotrajno resitev priporo¢amo, da z uporabo ravnila ustrezno polozite mejno Zico, da zascitite
ovire in napravo. Mejno zico polozite tako, da robotska kosilnica ni dlje kot 20 m stran od mejne
zice na kateri koli to¢ki na obmocju kosnje.
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Drevesa

Robotska kosilnica drevesa obravnava kot navadno oviro, a ¢e so korenine na povrs$ju in nizje
kot 100 mm, jih morate izkljugiti z obmocja ko$nje z mejno Zico. S tem se izognete poSkodbam
korenin, rezil ali zadnjih koles.

Kamenje

Priporo€amo, da s trate odstranite majhne (manj kot 100 mm visoke) skale in kamenje in vso
okroglo ali posevno kamenje. Robotska kosilnica taksne skale lahko poskusi preplezati, namesto
da bi jih prepoznala kot oviro. Ce robotska kosilnica obti¢i na tak$nih skalah, mora posredovati
uporabnik, da zacne s ponovno kosnjo. Stik s kamenjem lahko poskoduije rezila.

Pobocja

Robotska kosilnica lahko vozi po pobocjih do najve¢ 30 % naklona ali upada. To pomeni viSinsko
razliko 30 cm na 100 cm prevozene razdalje. Mejna zica nikoli ne sme biti pravokotna na naklon
vecji od 10 %. Poleg tega pustite trak najmanj 2 m med 10-% ali strmejSim naklonom in mejno
zico. V nasprotnem primeru gre lahko robotska kosilnica zaradi vecje hitrosti spus¢anja po
pobogju ez mejno Zico, sploh na mokrih in spolzkih tleh.

Poti, dovozi in ceste

Ce va$o zelenico pre¢ka dvignjen dovoz ali pedpot, ju morate izkljuditi z obmodgja kognje. Ne
pozabite na varnostno razdaljo 40 cm med dvignjenim predelom in mejno zico.
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Ce sta dovoz in trata na isti vi$ini, lahko z mejno Zico zlahka ustvarite prehod. Tako robotska
kosilnica lahko prec¢ka dovoz in doseze nasprotno zelenico.

Neenakomerne povrsine trate

Vasa priklopna postaja bo potrebovala neprekinjeno povezavo z elektricnim omrezjem, zato jo
postavite na najblizjo mozno lokacijo.

Namesc¢anje priklopne postaje

Poiscite najboljsi polozaj za priklopno postajo. Vedite, da potrebuje stalno povezavo z elektricnim
omrezjem, zato upostevajte lokacijo najblizje vticnice.

Da se robotska kosilnica brez tezav vrne na priklopno postajo, pustite 1.5 m ravne zice na sprednji
strani priklopne postaje in 30 cm na strani, obrnjeno proti obmocju kosnje. Priklopna postaja
naj bo na zasencenem obmodju, saj nizje temperature med polnjenjem blagodejno vplivajo na
akumulator. Pomembno: priklopno postajo polozite na enakomerno, ravno povrsino, ki ni v blizini
ribnikov, bazenov ali stopnic.

Priporo€amo ustrezno zascito pred elementi, na primer robotskimi vrati ali garazo.

Priklopne postaje ne postavite preblizu poboc¢ja, kot na primer na vrh hriba ali na dno brazde.
Izogibajte se levemu in desnemu naklonu, ki presega 5 stopin;.

Ce ima vasa trata mehko ali neenakomerno povréino, priporodamo, da obmogje okoli priklopne
postaje utrdite z mrezo za zascito trave. V nasprotnem primeru lahko ponavljajoCi se pritiski
zadnjih koles poskoduijejo trato.

Ko je polozaj priklopne postaje potrjen in elektricha povezava postavljena, prosimo, da Se ne
priklju€ite na glavno omrezje. Dokoncajte vso postavitev meja, preden priklopno postajo prikljucite
na napajalnik.

Pritrditev mejne zice

Mo¢€no priporo¢amo, da trato pokosite na visSino 45 mm ali manj, preden polozite mejno zico.
Ce zelite mejno Zico zakopati, jo lahko. A vseeno, blizje tlom, ko poloZite mejno Zico, manjsa je
verjetnost, da se spotaknete ob njo ali da se med kosnjo poskoduije.

Z ravnilom (vklju€en v paketu) zagotovite, da je zahtevana razdalja med zico in ovirami 30 cm.

| |
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Priporocljiva razdalja med dvema klinoma je priblizno 80 cm v ravnih €rtah in manj v ostrih ovinkih.
Pazite, da sta kavelj klina reza Zice vedno obrnjena na zunanjo stran meje. Kabel bo kmalu prekrit
s travo. Ker je napetost samo 20 V, ni nevarnosti elektricnega udara. Poskrbite, da sta kavelj klina

in odprtina kabla vedno obrnjena proti razmejitvi.

m 80 cm ﬁ 80 cm




Med prvotnim namescanjem klinov jih ne zabijte popolnoma v tla. Z lahkim kladivom jih malce
zabijte. Poiscite tudi pritrdilne kline in vse polozite na trato na priblizno ustrezni razdalji od robov
trate (30 cm) in ovir.

Cvetlicne grede

Z mejno zico izklju¢ite vse cvetlicne grede z obmocja kosnje. Obstajata dve moznosti za dve
dolzini mejne Zice, ki poteka med cvetli¢éno gredo in zunanjo mejo:

1) Razdalja med vzporednima zicama naj bo ve¢ kot 5 cm. Tako bo robotska kosilnica mejno zZico
prepoznala kot navadno oviro. Med ko$njo se bo, kot pri¢akovano, ,odbila“ nazaj. Med sledenjem
mejne Zice nazaj proti priklopni postaji bo obsla cvetli¢no gredo.

2) Namesto tega pa je razdalja med vzporednima zicama lahko tudi manj kot 5 cm. Ne preckajte
Zic - glejte spodaj. Tako robotska kosilnica ne bo prepoznala Zic in ju neovirano preckala. Ta
moznost zahteva namestitev ovire na mejno Zico okrog cvetli¢ne grede. Polozite oviro, npr.
ogromno skalo ali drog, blizu pozicije A, ki je prikazana na spodniji sliki. Oviro mora obdajati ravno
obmogje v velikosti priblizno 1 m x 1 m, brez pobog¢ij. Ta ovira bo stroju omogocala izhod iz kroga.

Ribniki in bazeni

Ze res, da ima robotska kosilnica zas¢ito proti deZju in vodo v razprsilu, pa potopitev lahko moéno
poskoduje elektronske dele.

Zato je zelo pomembno, da na obmocju kosnje ni nobenega odprtega vodnega vira. Za dodatno
varnost priporo¢amo, da obmocje okrog kakrsne koli vode ogradite.

Mejni prehodi

Ce ste znotraj delovnega obmocja ustvarili mejni prehod, mora biti prehod vsaj 2 m Sirok in najve¢
8 m dolg.

Ce je prehod preozek ali predolg, robotska kosilnica morda ne bo mogla priti z enega konca na
drugega.

Priklopno postajo prikljuéite na mejno zico

Mejno Zico speljite pod sprednji del priklopne postaje in konéni del Zice prikljucite na levi (¢rni)
priklju¢ek z oznako ‘F’ (spredaj). Ko Zico poloZite okrog vrta, potem polozite drugi konéni del Zice
v desni (rdeci) prikljucek z oznako "B" (zadaj).




Ko morda LED potrdi, da je vse v redu, preverite delovanje robotske kosilnice. Redno preverjajte
LED, da zagotovite, da pritrditev mejne Zice ni vplivala na povezavo in da signal na polnilni postaji
kaze S1. Nato robotsko kosilnico polozite na delovho obmocje, nekaj metrov poleg priklopne

postaje. Glavno stikalo nastavite na ,VKLOP*.

Pritisnite gumba ﬁ in nato K , ez nekaj sekund bi se morala robotska kosilnica

samodejno vrniti na priklopno postajo, in sicer tako da najde in sledi mejni Zici v nasprotni smeri
urinega kazalca. Ce se robotska kosilnica ne priklopi pravilno, prestavite priklopno postajo v bolj
primeren polozaj.
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Ko se naprava priklju¢i, indikator polnjena sveti rdece. To kaze, da se akumulator polni pravilno.

Po prvotni montazi robotska kosilnica ostane na priklopni postaji, dokler akumulator ni popolnoma
napolnjen.

Uspesen priklop in polnjenje nakazuje, da je priklopna postaja v primernem polozaju. Zdaj za¢nite
pritrjevati kline v celoti v tla.
Pazite, da odvecne zice, shranjene pod priklopno postajo, ne poskodujete ali prepognete.

Izbira signala

Opomba: privzeti signal je S1, signala vam ni potrebno spreminjati, kadar od sosedov ni vplivhega
signala.

4 N\ 4 N\
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Ce vas$ sosed uporablja enako robotsko kosilnico, mora biti med vami in sosedovo mejno Zico 0,5
m razdalje, da preprecite medsebojno oviranje dveh naprav. Poskrbite, da svojo priklopno postajo
namestite vsaj 10 m pro¢ od sosedovih mejnih Zic in da oba izdelka uporabljata drugacne signale.
Ce zelite izbrati drugaden signal, si oglejte spodniji postopek:

1. Pritisnite gumb ,signal“ na polnilni postaji, da se indikator prestavi na S2.

2. Vklopite robotsko kosilnico, potisnite kosilnice v polnilno postajo in po 5 sekundah se bo
kosilnica samodejno prestavila na S2.

>10m

P >10m

<

Opomba: ¢e kosilnice ni mogoce prestaviti na pravi signal po zadrzevanju v polnilni postaji, lahko

signal nastavite ro¢no.

1. Pritisnite in drzite gumb ,6H“ in nato vklopite kosilnico za 5 s in po petkratnem pisku se
signal prestavi s S1 na S2.

2. Pritisnite in drzite gumb ,3H“ in nato vklopite kosilnico za 5 s in po dolgem pisku se signal
prestavi s S2 na S1.



Delovanje Vrnitev na priklopno postajo

Nadzorna plosc¢a
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Zasilna ustavitev
- o N
Gumb za izbiro
delovnega ¢asa: /[EBHL\ {SHX\ /[%HJ [@@\
S pritiskom na gumb \Q\\ \Q\
izberite zahtevani delovni
&as na dan. Gumb za domov:
Najprej pritisnite @
Il — \ Gumb za domov, nato
| i gumb OK in robotska
Gumb za zacetek: kosilnica se bo vrnila
Najprej pritisnite Gumb na priklopno postajo. _ )
za zacetek, nato pritisnite
gumb OK in robotska Pritisnite gumb za USTAVITEV, da kadar koli ustavite kosilnico.
kosilnica bo zacela Gumb za USTAVITEV: . . L
delovati. Pritisnite ta gumb. Nastavitev viSine kos$nje
Robotska kosilnica se bo
takoj ustavila. Visino ko$nje lahko nastavite z vrtenjem gumba za nastavitev vigine na vrhu stroja. Viina ko$nje

med 20 mm in 55 mm.

OPOMBA!
Za kosnjo ali rezanje trate na manj kot 45 mm priporo¢amo uporabo obic¢ajne kosilnice ali
obrezovalca, preden uporabite robotsko kosilnico. S tem bo zagotovljeno optimalno delovanje.

Zacetek kosnje

ER) {
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Tehnicni podatki

Model

EasyMow 260B

Najvecja povrsina za kosnjo

260 m’

Akumulator

20 V/ 2000 mAh

Stikalo za napajanje

Vhod: 100-240 V AC, 50/60 Hz,
42 W
Izhod: 24 VDC, CC1, 5A

Model napajalnika*

FY2401500S1/FY2401500S2/FY2401500S3

Cas kosnje z enim polnjenjem 60 min
Nazivna napetost 20V
Nazivha mo¢ 42 W
Hitrost brez obremenitve 3500/min
Sirina ko$nje 16 cm
Visina kosnje Pribl. 20-55 mm
Cas polnjenja 100 min
Model rezila 846210
Teza 8,2 kg
Frekvencéni pas 0-148,5 KHz
Mo¢ magnetnega polja 70 dBPA/m

BrezZi¢no frekvenéno obmocje/moc¢

2.4-2.4835 GHz/<0 dBm

NajviSja raven zvocnega tlaka

Loa=55.8dB, K=3dB

Najvisja raven zvo¢ne moci

Lws=66.8dB, K=3dB

Stopnja zascite:

Robotska kosilnica 1P24
Preklopni napajalnik IP67, vti¢ IP44
Rezervni deli

Rezervna rezila 3 kosi
Mejni klini 100 kosov
Mejna Zica 80 m
Prikljucki 3 kosi

* OPOZORILO: za ponovno polnjenje baterije uporabite samo snemljivo napajalno enoto, ki je

priloZzena tej napravi.
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Vzdrzevanje in shranjevanje

Vzdrzevalna dela, ki niso navedena v tem priro€niku, sme izvajati samo priporo¢ena storitvena
agencija. Uporabljajte samo originalne dele.

Vzdrzevanje

Robotsko kosilnico redno pregledujte in Cistite. Najbolje, da za potencialnih zataknjenih necisto¢
uporabljate suh €opi€, vlazno krpo ali oster lesen kos.

Ne cistite s cevjo ali visokotlacnim pretokom vode iz visokotlacne Cistilne naprave, saj jo lahko
poskoduje. Po potrebi zamenjajte obrabljene dele.

Shranjevanje pozimi
The Robotic Mower has a maintenance free Li-ion battery, with an estimated life of more than 2
years (depending on treatment and usage).

Winter Storage

Pozimi shranjujte kosilnico, priklopno postajo in napajalnik v suhem prostoru.

Priporo¢amo lopo, garazo, predvsem pa shranjevanje v notranjih prostorih.

Navodila za pripravo na zimsko shranjevanje:

1. Akumulator popolnoma napolnite.

Stikalo elektricnega omrezja nastavite na ,,|IZKLOP*.

Robotsko kosilnico temeljito ocistite.

Napajalnik izklopite iz elektri¢ne vti¢nice.

Napajalnik izkljucite s priklopne postaje.

Mejno zico izkljuCite s priklopne postaje. Dvignite in oCistite priklopno postajo. Mejna Zica
lahko ostane zunaj. A zelo je pomembno, da zZico zas¢itite pred korozijo. Priporo¢amo mast
. brez vode ali primeren tesnilni trak.

Ce imate Se vedno originalno embalaZzo, izdelek zapakirajte vanjo.

Namesto tega pa nas servisni center ponuja tudi zimski servis vase naprave. Vklju¢en je pregled
vseh delov in - e je na voljo - posodobitev programske opreme.

oo AWN

Priprava na pomlad

Po zimskem shranjevaniju, prosimo, o istite polnilna kontakta tako na robotski kosilnici kot tudi
priklopni postaji.

Uporabite fin smirkov papir ali medeninasto krtaco; s tem boste lazje dosegli najbolj$o uginkovitost
polnjenja in se izognili kakrSnim koli motnjam polnjenja.

Ciséenje ohisja kosilnice
Ker robotska kosilnica deluje na baterijski pogon, morate pri ¢iS€enju paziti na to. Z mehkim

Copi¢em odstranite grobo umazanijo. Za intenzivno ¢i§€enje uporabite roéni razprsilnik vode z
blagim gospodinjskim detergentom. Po ¢is€enju z vlazno krpo odstranite morebitne ostanke.

Odlaqanje

Ko izdelek postane neuporaben, pomagajte okolju in ga zavrzite na pravilen nacin in ne med
gospodinjske odpadke. Podatke o zbirnih centrih in njihovih delovnih €asih lahko dobite na svoji
lokalni upravi.

Li-ionska okoljska $koda zaradi nepravilnega odlaganja baterij/akumulatorskih baterij. Preden
izdelek zavrzete, odstranite akumulator. Baterij/akumulatorskih baterij ne smete zavre¢i med
gospodinjske odpadke. Lahko vsebujejo strupene tezke kovine in potrebno je upostevati pravila in
predpise ravnanja z nevarnimi odpadki. Baterije, prosimo, zavrzite v skladu z lokalnimi zahtevami.
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Ciscenje spodnjega dela

Poskrbite, da je glavno stikalo IZKLOPLJENO. Z zas¢itnimi rokavicami postavite robotsko
kosilnico na stran, da razkrijete njen spodniji del. Disk z rezili in ogrodje ocistite z mehko krtaco

ali vlazno krpo. Zavrtite disk z rezili, da se prepriCate, da se lahko prosto premika, preverite, ali se
rezila lahko obrnejo na svoja vrti§¢a in jih ne ovira nobena trava.

Ocistite kontaktne zatic¢e in polnilne trakove

Z jekleno volno, Cistilom za kovine ali zelo finim smirkovim papirjem ocCistite kontaktne zatice in
polnilne trakove na kosilnici in priklopni postaji. Odstranite vse necistoce, listje ali pokoseno travo
okoli kontaktnih zati¢ev in polnilnih trakov, da zagotovite uc¢inkovito polnjenje.

Unic¢enje in zamenjava rezil

OPOZORILO!
Poskrbite, da je robotska kosilnica pred ¢iS€enjem, prilagajanjem ali zamenjavo rezil
popolnoma izklopljena. Vedno nosite zascitne rokavice.

OPOZORILO!
Za najvecjo ucinkovitost in varnost pri ko$nji pri menjavi vedno uporabljajte priporoena
nadomestna rezila in pritrdilne dele rezila.

Robotska kosilnica ima tri rezila, ki so pritriena na disk z rezili.

V primeru, da jih ne posSkodujejo trde ovire, lahko ta rezila zdrzijo pri vsakdanji uporabi do pet
mesecev. Priporoc¢en je tedenski pregled rezil in pritrdilnih vijakov. Zapomnite si, da so rezila
dvojna. Ko prva stran postane topa, odvijte pritrdilni vijak, rezilo postavite na glavo in ga ponovno
pritrdite. Preverite, ali se rezilo lahko prosto premika.

Robotski kosilnici je priloZzen set rezervnih rezil. Ve rezil lahko kupite prek nase skupine za
podporo strankam ali na spletni strani www.yardforce.eu.

Za najbolj$o ucinkovitost stroja, vedno zamenjajte vsa tri rezila hkrati. Uporabite samo rezervne
dele, ki jih priporoc¢a proizvajalec.

Seznam rezervnih delov
Ce zelite naroéiti spodnije rezervne dele, pokliite skupino za podporo strankam.

2% &

Posodobitev programske opreme
Ce vas stroj potrebuje posodobitev programske opreme, za ved informacij stopite v stik s skupino
za podporo strankam.
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Odpravljanje tezav

Robotska kosilnica se ne more priklopiti na priklopno postajo
o Preverite, ali je mejna Zice pred in pod polnilnikom ravna.
o Preverite, ali polozaj priklopne postaje ustreza navodilom v tem priro¢niku.

Robotska kosilnica med kos$njo ali sledenjem mejni Zici nazaj do

priklopne postaje krozi.

o Preverite, da vzporedno in v blizini mejne Zice ni nobenega napajalnega kabla. Ce je
potrebno, prestavite mejno Zico.

. Preverite, ali je sprednje kolo zataknjeno.

o Ce ima sosed podobno robotsko kosilnico, lahko pride do motenj signalov. Priklopno postajo
in robotsko kosilnico poskusite nastaviti na drug mejni signal.

o Morda je poskodovan pogonski motor, prosimo, stopite v stik z naSo skupino za podporo
strankam.

Robotska kosilnica je glasna.

. Preverite pritrdilne vijake rezila; Ce je potrebno, jih privijte.

o Preverite, ali so rezila poskodovana; ¢e je potrebno, jih zamenjajte.

e  Trava je morda previsoka. Poskusite povecati viSino kosnje ali pa najprej poskusite pokositi
trato z obic¢ajno kosilnico.

e  Odpoved rezalnega motorja, prosimo, pokli¢ite naSo skupino za podporo strankam.

Ko pritisnete Gumb za zacetek, kosilnica ostane na priklopni postaji

ali pa se vrne k njej
. Preverite, ali je kosilnica ze dosegla programirani delovni ¢as za tisti dan.
o Baterija je skoraj prazna, robotsko kosilnico napolnite in poskusite znova.

LED-indikator signala na priklopni postaji

EEEE—
r A
® @) @ |  Indikator S1/S2 se vkijugi.
sl S2 | ﬁf’_g" | Signal za mejno Zico je v dobrem stanju.
.;;~ <
=
- —
EEEE—

A
s1 s2 | m/ @Xl Indikator S1/S2 utripa.

Mejna Zica je okvarjena, ni signala.

—
SR
& &
s1 s2 Indikator S$1/S2 izmeni&no utripa.
I Kosilnica se polni na priklopni postaji.
— —
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Povezano s ¢éasom pred/med/po polnjenju

Tezava

Mozen vzrok

Popravek

Tezava

Mozen vzrok

Popravek

Ni lu¢i na podnozju za
polnjenje

Napacna Zi€na povezava

Preverite zi¢ni povezavi »F in B«.

Napajanje na izmenicni tok se ni
VKLOPILO.

Vklopite izmeni¢no napajanje.

Indikator S1/S2 utripa.

Mejna Zica je okvarjena, ni signala.

Prekinjen kabel popravite s
priloZenimi prikljucki.

Robot se ne polni.

Stroj ni pravilno parkiran na
podnozju za polnjenje.

Preverite, ali je stroj popolnoma
parkiran na podnozju za polnjenje.

Preveliki tresljaji/hrup

Razrahljano rezilo

Privijte vijak.

Rezila so poskodovana/

zagozdena.

Zamenjajte poskodovana rezila.

Trava je morda previsoka.

Povecajte visino kosnje in jo
kasneje po korakih znizajte oziroma
zelenico najprej pokosite z navadno
kosilnico.

Okvara motorja za kosnjo

Pokli¢ite poprodajno storitev.

Stroj ni pravilno parkiran na
podnozju za polnjenje.

Podnozje za polnjenje postavite na
ravno povrsino.

Polnilni prikljucki so zarjaveli.

Polnilne prikljucke odistite.

Povezano s kos$njo

Tezava

Mozen vzrok

Popravek

Stroj nima napajanja.

Tipka za VKLOP/IZKLOP ni bila
pravilno aktivirana/obrnjena.

Ponovno preverite — tipko za
VKLOP/IZKLOP obrnite v polozaj 1.

Kosilnica se premika v
krogih.

Napajalni kabel poteka

vzporedno/blizu Zice.

Spremenite poloZaj mejne Zice.

Sprednije kolo je zagozdeno.

Ocistite obmocje sprednjega
kolesa.

Motnje signala zaradi robota v

okolici

Preklopite na drug mejni signal (S1/
S2).

Okvara motorja za voznjo

Pokli¢ite poprodajno storitev.

Tezava s prikljuckom ali

prekinjena/odrezana mejna zica

Popravite/preverite prikljucke na
podnozju za polnjenje in prekinjeni/
odrezani mejni Zici.

Robotska kosilnica je skoraj
izpraznjena.

Stroj namestite na podnozZje za
polnjenje.

Kosilnica se izklopi in
pozneje vklopi in se ne
kosi po predvidenem Casu

Po ro&ni prekinitvi mora kosilnica

znova ukazati delo

Pritisnite "Start + OK" ali "Home
+ OK", kosilnica naj se vrne v
normalno stanje.

Machine fails to START

Casovna nastavitev ni aktivirana.

Izberite ¢asovni razpored od 3 do 6
ur in pritisnite gumba > in OK.

Nalaganije trave pod pokrovom

Obmocje pod pokrovom odistite s
krtaco.

Baterija je skoraj izpraznjena.

Stroj namestite na podnozje za
polnjenje.

Trava je predolga.

Zelenico pokosite na 45 mm.

Visina kosnje je prenizka.

Zelenico pokosite na 45 mm in
dvignite visSino kosnje.

Temperatura baterije je prenizka/
previsoka.

Delovni pogoji so med 5 in 45
stopinj Celzija.

Odrezana mejna zica

Popravite prekinjeno mejno Zico.

Kosilnica je izven mejne
zZice.

Mejna zZica se nahaja na pobocju.

Prilagodite mejno zZico in na
pobodju pustite vecjo razdaljo.

Deli zelenice so
nepokoseni.

Kosilnica potrebuje ve¢ ¢asa za
ko$njo.

Razporejen ¢as kosnje podalj$ajte
na6 ur.

Trava je predolga.

Zelenico pokosite na 45 mm.

Kosilnica se zagozdi na
obmogju zelenice.

Na zelenici so ovire.

Z zelenice odstranite ovire.

Mejna Zica ni pravilno napeljana.

Mejno Zico prilagodite, tako da ne
zajema ovir.

Zica pred podnozjem za polnjenje
je napac¢no namescena.

Pred priklopno postajo potrebujete
2 m ravnega kabla.
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Telepités

Telepitési utmutato
Ez a fejezet a Robomower telepitését magyarazza el. A telepités megkezdése el6tt biztosan
olvassa el, és értse meg ezt a fejezetet.

Bevezetés

Javasoljuk, hogy készitse el a flive vazlatat minden akadallyal, és hogy ezeket hogyan kell védeni.
igy megtaldlja a megfelelé pozicidt a toltéallomashoz, és azt, hogyan helyezze el megfelelden a
hatarolo kabelt. Néhany szerszamra is sziksége lesz, példaul kalapacs és huzalvagéra, fogéra
vagy olléra.

Elébb vagja le a gyepét
A robotflinyiré felszerelése el6tt a gyepét megfeleléen el kell késziteni.
Elére vagja le a gyepet 45 mm magassagra.

¥ A

Vagasi korlatozasok

A robotflinyiré Utkdzésérzékel6kkel van felszerelve. Ezek érzékelik a 100 mm-nél magasabb merev
és rogzitett akadalyokat, példaul a falakat, keritéseket és kerti butorokat.

Ha az érzékel6k akadalyt észlelnek, a robotflinyiré megdll, hatratolat és masik iranyba indul el.
Hosszu tavd megoldasként ajanlott a hatarold kabelt megfeleléen, vonalzé segitségével lefektetni
az akadalyok és az eszkoz védelmében. Ugy fektesse le a hatarold kdbelt, hogy a robotfiinyird ne
legyen 20 m-nél tavolabb téle a flinyirasi terllet egyik pontjan sem.

Fak

A Robomower a fakat altalanos akadalyokként kezeli, de ha a fak gyokerei kidllnak, és 100 mm-
nél alacsonyabbak, akkor a hatarolé kabellel el kell keriteni ezeket, hogy megvédije a fa gyokerét, a
vagoépengéket vagy a hatso kerekeket a sérulésektdl.

Koévek

Javasoljuk, hogy tavolitsa el a flrdl a kis (100 mm-nél kisebb) kdveket és a kerek vagy ferde
széll koveket. A Robomower megprobalhat rahajtani ezekre a kdvekre, ahelyett, hogy korlatként
érzékelné Sket. Ha a Robomower elakad egy kében, akkor beavatkozasra van szikség a flnyiras
Ujrainditasahoz. Ha a pengék a kéhoz érnek, akkor megsérilhetnek.

Lejtok

A hatdrol6 kabel nem lehet merdleges a tobb mint 10%-os lejtékre, és hagyjon egy legalabb 2 m-es
savot a 10%-os vagy annal meredekebb lejté és a hatarolé kabel kdzott. Kulénben a lejtén vald
haladaskor megndvekedett sebesség miatt a robotflinyiré atmegy a hatarolé kabelen, kiléndsen a
nedves és csuszos talajon.

Jardak, uttestek és utak
Ha megemelt Uttest keresztezi a flivet, akkor jobb, ha elkeriti a hatarol6 kabellel.
Keérjik, hagyjon 40 cm-es biztonsagi tavolsagot az uttest és a hatarold kabel kozott..
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Ha az uttgst és a gyep egy szintben van, akkor nyugodtan alakitson ki a hatarol6 kabellel egy
folyosét. Igy a Robomower at tud haladni az uttesten, és atjut a gyep masik oldalara.

Egyenetlen gyepfeliiletek

Az egyenetlen gyepfellletek miatt a penge hozzaérhet a gyepfelllethez, amely miatt a pengék
megsérilhetnek. Javasoljuk, hogy a robotflinyiré hasznalata elétt gyepfellletet a hatarold kabellel
hozza egy szintre, vagy hatarolja el.

A toltéallomas elhelyezése
Hatarozza meg a legjobb poziciét a toltéallomashoz, vegye figyelembe, hogy folyamatos
kapcsolatra van sziikség a haldzati aljzathoz.

Vegye ki a toltéallomast, és ellendrizze, hogy a bemenet a jobb keze iranyaban van-e.

Ahhoz, hogy a Robomower akadaly nélkil vissza tudjon térni a toltéallomashoz, hagyjon 1.5

m egyenes kabelt a toltéallomas elején és 30 cm-t oldalon a nyirasi felllet felé. A téltéallomast
arnyékos helyre tegye, mivel az alacsonyabb hémérséklet hasznos az akkumulator szamara téltés
kozben.

Fontos:

A tolt6allomast egyenletes, sima fellletre helyezze tavakbdl, medencéktdl vagy lépcséktél tavol.
Megfelel6 védelmet javaslunk a természeti erékkel szemben, példaul robot port vagy garazs.

Ne helyezze a toltéallomast tul kdzel lejté6hdz, se domb tetejére, se arok mélyére. A bal és jobb
oldali délés ne haladja meg az 5 fokot.

L
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Ha a gyep felllete puha vagy egyenetlen, akkor javasoljuk, hogy erdsitse meg a teriiletet a
toltéallomas korul fivédé haldval. Egyéb esetben a hatso kerekek altali nyomas megrongalhatja a
gyepet.

Amikor elhelyezte a téltéallomast, és kijeldlte az elektromos csatlakozast, fejezze be a hatarold
kabel elhelyezését, mielétt a haldzati aljzathoz csatlakoztatna.

A hatarolé kabel rogzitése

Hatarozottan javasoljuk, hogy végja le a flivet 45 mm-re vagy ennél révidebbre a hatarolé kabel
elhelyezése el6tt. A hatarold kabel foldbe temetése teljesen opcionalis. Minél kozelebb helyezi
a hatarol6 kabelt a talajhoz, annal kisebb az esélye annak, hogy megbotlanak benne, vagy hogy
megsérl a fi nyirdasa kézben.

Hasznalja a mellékelt mérészalagot a kabel és az akadalyok kézotti kivant 30 cm-es tavolsag
biztositasa érdekében.
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A javasolt tavolsag a rogzitérudak kdzott 80 cm egyenes vonalban, éles kanyarokban révidebb.
Jegyezze meg, hogy a régzitérudak kampoja és a kabel bemetszése a hatarolé vonaltdl kifelé

nézzen. A kabelt hamar benévi a fi. Mivel a feszilltség csak 20 V, nincs aramiitésveszély. Ugyelien
arra, hogy a régzitérud kampoja és a kabelnek fenntartott nyildas mindig a munkaterulet felé

nézzen.

m 80 cm m 80 cm




El6szor kissé verje le a rogzitérudakat egy kénnyl kalapaccsal, amig meg nem gy6z6dott a
megfeleld poziciordl. . A régzitérudak megfeleld pozicidjanak ellenérzéséhez javasoljuk, hogy
elészor fektesse le a rogzitérudakat a gyepre, és mérje le a tavolsagot a gyep széleitél és az
akadalyoktdl (kb. 30 cm legyen).

Viragagyasok

Hasznalja a hatarolo kabelt, hogy elkeritse a virdagagyasokat a nyirandé terilettél. Két lehetéség
van arra, hogy milyen hosszu legyen a hatarolé kabel a viragagyas és a kiilsé hatarold kabel
kozott:

1) A parhuzamos kabelek kozotti tavolsag 5 cm legyen. igy a Robomower a hatérolé kabelt normal
akadalyként ismeri fel. Nyiras kdzben ,kikerlli” a megszokott médon. Amikor visszafelé koveti a
hatarolo kabelt a téltéallomashoz, a kertléuton fog menni a viragagyas kordl.

2) Alternativ médon tartson 5 cm-nél kisebb tavolsagot a két parhuzamos kabel kdzott — lasd

lent. igy a Robomower nem ismeri fel a kdbeleket, és akadalytalanul fog atmenni rajtuk. Ennél

a lehet8ségnél egy akadalyt kell elhelyezni a virdgagyas kordli hatarolé kabelnél. Helyezzen egy
akadalyt, pl. egy nagy kovet vagy rudat, a lenti dbran lathaté A pozicié kdzelébe. Az akadaly kordli
1 m x 1 m teriilet sima legyen lejté nélkil. Az akadaly lehetéveé teszi a gépnek, hogy kilépjen a
korbol.

Tavak és medencék

Habar a Robomower esé és froccsend viz ellen védett, ha vizbe merdl, az sulyos sériléseket
okozhat az elektronikus alkatrészekben.

Ezért fontos, hogy elkeritse a medencéket a nyirandé terilettél. A nagyobb biztonsag érdekében
javasoljuk, hogy helyezzen keritést a medence koré.

Hatarol6 folyosé

Ha a munkaterileten belll hatarolé folyosét alakitott ki, akkor a folyosé legalabb 2 m széles és
legfeljebb 8 m hosszu legyen.

Ha a folyosé tul szlik vagy tul hosszu, akkor a Robomower nem fog tudni elnavigalni az egyik
végébdl a masikba.

A toltéallomas csatlakoztatasa a hatarolo kabelhez

A toltéallomast a hatarolé kabel végére helyezze, hogy a kabel hosszaban a téltéallomas kdzepe
alatt legyen. Csatlakoztassa azt a végét a bal oldali, ,F” (front — elllsé oldal) jelzésu (fekete)
csatlakozéhoz. Csatlakoztassa a masik végét a jobb oldali, ,B” (back — hatsé oldal) jelzési (piros)
csatlakozéhoz.




Amikor a kék LED visszaigazolja, hogy minden OK, tesztelje a Robomower miikddését. A hatarold
kabel rogzitése soran ellendrizze a LED-et, annak biztositasa érdekében, hogy a csatlakozas nincs
megszakitva. Helyezze a robotflinyirét a munkateriletre a toltéallomastdl par méterre, és kapcsolja

be.

Nyomja meg a @ OK gombokat, és par masodperccel késébb a Robomower automatikusan

visszatér a toltéallomasra a hatarold kabel helyének meghatarozasaval és kdvetésével az
6ramutato jarasaval ellenkezé iranyban. Ha a Robomower nem tud megfeleléen dokkolni, akkor
tegye at a toltéallomast egy stabilabb helyre.
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Amikor a készllék dokkolt, a szimbolum villogni kezd. Ez azt jelzi, hogy az akkumulator
megfeleléen tolt.

A kezdeti telepités utan a Robomower a téltéallomason marad, amig az akkumulator teljesen fel
nem to6ltédott.

A sikeres dokkolas és toltés azt jelzi, hogy megfeleld helyet taldlt a toltéallomasnak. Most teljesen
le kell szurnia a rogzitérudakat a talajba.

Ugyeljen arra, hogy ne sértse meg, és ne csomézza dssze a toltéallomas alatt tarolt felesleges
vezetéket.

Jel kivalasztasa

Megjegyzés: az alapértelmezett jel S1; a jel megvaltoztatasa csak akkor szlkséges, ha a
szomszédok feldl zavard jel érkezik.
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Ha a szomszéd ugyanilyen robotflinyirét hasznal, akkor 0,5 m tavolsagot kell tartani a sajat és a
szomszéd hatarold kabele kézott, hogy a két késziilék ne zavarja egymast. Ugyeljen arra, hogy
a toltéallomas legaldabb 10 m-re legyen a szomszéd hatarold kabelétdl, és hogy mindkét termék
kiildbnbozd jelet hasznaljon. Ha masik jelet szeretne valasztani, akkor tanulmanyozza &t az alabbi
eljarast:

1.  Haatoltéallomason megnyomija a ,jel” gombot, a jel atkapcsol S2-re.

2. Kapcsolja be a robotflinyirét, tolja a téltéallomasra, és 5 masodperc elteltével a flinyiré

automatikusan atkapcsol S2-re.

>10m

A 4

>0.5m

« >

>10m

&
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Megjegyzés: ha a flinyirét nem lehet a megfeleld jelre allitani, miutan a téltéallomason allt, a jel

manualisan is atallithato.

1. Nyomja meg és tartsa benyomva a ,6H” gombot, ezutdn kapcsolja be a flinyirot 5
masodpercre, majd 5 hangjelzés utan a jel atvalt S1-rél S2-re.

2. Nyomja meg és tartsa benyomva a ,,3H” gombot, ezutan kapcsolja be a flinyirét 5
masodpercre, majd egy hosszu hangjelzés utan a jel atvalt S2-rél S1-re.



Uzemeltetés
Vezérlépanel
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Miikédési id6

kivalaszté gomb: /[gﬂﬁﬂl\ {%HX\ /[EBHJ [@@\

Valassza ki a miikddési X\
idét. -

Haz gomb:
Nyomja meg, és tartsa
lenyomva a Haz gombot,
és a Robomower visszatér
a toltéallomashoz.

Start gomb:
Nyomja meg, és
tartsa lenyomva
a kioldobgombot,
majd nyomja meg
a Start gombot, a
Robomower elkezd
mikaodni.

STOP gomb:
Nyomja meg ezt a gombot.
A robotflinyird azonnal leall.

Flinyiras inditasa

ER) [BH)
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Visszatérés a toltéallomashoz

ER) &)
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Nyomja meg, és tartsa lenyomva a kioldégombot, majd nyomja meg a Haz gombot.

b TTTII0T] I}

Vészleallité gomb

SIOR &

- J

Nyomja meg a STOP gombot, és flinyird barmikor leall.

Vagasmagassag beallitasa

A vagasmagassdg a magassdag bedllitd gomb elforditasaval allithaté be. A vagas magassaga 20
mm és 55 mm kozott van.

MEGJEGYZES!

Javasoljuk, hogy a Robomower hasznalata el6tt hasznaljon normal flinyirét vagy flikaszat a 45
mm-nél alacsonyabb fli nyirdsdhoz. Ez biztositja, hogy a robotflinyiré optimalis teljesitményt
nyujtson.
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Miszaki adatok

Modell EasyMow 260B
Max. nyirasi teriilet 260 m’
Akkumulatoregység 20 V/ 2000 mAh

(s Input: 100-240V AC, 50/60Hz, 42W
Halozat

Output:24VDC, CC1.5A

Halozati aljzat

FY2401500S1/FY2401500S2/FY2401500S3

Flnyirasi id6 egy toltéssel 60 min
Névleges feszlltség 20V
Névleges teljesitmény 42 W
Uresjdrati sebesség 3500/min
Vagas szélessége 16 cm
Vagas magassaga 20-55 mm
Toltési idd 100 min
Tartalék pengék 846210
Suly 8.2 Kg
Frekvenciasav 0-148.5KHz
Magneses térerésség 70dBpA/m

Vezeték nélkiili frekvenciatartomany/teljesitmény

2.4-2.4835 GHz/<0 dBm

Hangnyomasszint a kezeld fulénél Ly,

L»,=55.8dB, K=3dB

Mért hangteljesitményszint Ly,

L,,,=66.8dB, K=3dB

Védelem foka

Robomower 1P24
Halozati aljzat IP67, Plug IP44
Pétalkatrészek

Tartalék pengék 3db
Széls6 rogzitérudak 100 db
Hatarold kabel 80 m
Csatlakozo 3db

* FIGYELEM: Az akkumulator Ujrat6ltése céljabdl csak a késziilékhez mellékelt levehets

tapegységet hasznalja.

Karbantartas és tarolas

Azon karbantartasi munkakat, amelyek a jelen Utmutatéban nincsenek leirva, a gyarto altal

felhatalmazott szerviznek kell végrehajtania. Csak eredeti alkatrészeket hasznaljon.

Karbantartas

Rendszeresen ellendrizze, és tisztitsa meg a Robomower-t, és sziikség esetén cserélje ki a kopott

alkatrészeket. Legjobb, ha szaraz kefét, nedves ruhat vagy éles fadarabot hasznal.

Soha ne haszndljon vizsugarat.

A karbantartasi utasitasok betartdsa meghosszabbithatja a Robomower élettartamat.

Akkumulator élettartama
A Robomower karbantartast nem igényld li-ion akkumulatorral rendelkezik, amelynek mikddési
ideje 2 évnél hosszabb (a gondozastdl és hasznalattol fliggéen).

Téli tarolas

A téli idészakban tartsa a flinyirét, a toltéallomast és a tapegységet szaraz helyen.

Javasoljuk, hogy pajtaban, garazsban, vagy még jobb, ha beltéren tarolja.

A kovetkezoképpen készitse fel a késziilékét a téli tarolasra:

1. Teljesen téltse fel az akkumulatort.

Allitsa halézati aljzat kapcsoldjat ,,OFF* (ki) helyzetbe.

Alaposan tisztitsa meg a Robomower-t.

Huzza ki a csatlakozédugét a haldzati aljzatbdl.

Valassza le a haldzati tapellatast a téltéallomasrol.

Vélassza le a hatarol6 kabelt a téltéallomasrél. Emelje ki a toltéallomast, és tisztitsa meg. A
hatarolé kabel maradhat kiltéren. De fontos, hogy védje a vezetéket a rozsdasodas ellen.
Javasoljuk, hogy hasznaljon vizmentes zsirt vagy megfeleld témitészalagot.

Ha még megvan, akkor a terméket az eredeti csomagolasba csomagolja vissza.

Alternativ médon a szervizkdzpontunk téli szervizt kinal a készulékéhez. Ez magaban foglalja az
Osszes alkatrész ellenérzését és — ha van — a szoftver frissitést.

oorLN

Elékészités tavaszra

A téli tarolas utan kérjlk, tisztitsa meg a t6lt6 csatlakozokat a Robomower-en és a téltéallomason
is. Hasznaljon finom csiszolopapirt vagy sargaréz kefét; ez segit elérni a legjobb toltési
hatékonysagot, és elkeriini a toltési interferenciat.

A flinyiré egység tisztitasa

Mivel a Robomower akkumulatorral miikodik, tisztitas kozben dvatosnak kell lennie. Tavolitsa el
a durva szennyezddést egy puha kefével. Az intenziv tisztitdshoz haszndljon kézi vizpermetezt
kimél6 haztartasi tisztitoszerrel. Tisztitas utan tordlje le a maradékot egy nedves anyaggal.

Az alsé oldal tisztitasa

Ellenérizze, hogy a halézati aljzat kapcsoldja OFF (ki) allasban van-e. Védékeszty(it viselve forditsa
a Robomower-t az oldalara, hogy hozzaférjen az alsé oldalahoz. Tisztitsa meg a penge tarcsat és
a keret egy puha kefével vagy nedves ruhaval. Forditsa el a penge tarcsat, annak ellenérzéséhez,
hogy szabadon tud-e mozogni, ellenérizze, hogy a pengék tudnak-e forogni a forgécsapon, és
hogy fi nem blokkolja-e ¢ket.

Erintkezécsapok és tolté vezetékek tisztitasa

A flinyirdn és a tolt6allomason lévé érintkezécsapokat és tolté vezetékeket suroldszivacs,

fém tisztité vagy nagyon finom szemcséju csiszolépapirral tisztitsa meg. Tavolitson el minden
szennyezddést, falevelet vagy fii forgacsot az érintkez6csapokrdl és tolté vezetékekrdl a hatékony
toltés biztositéasa érdekében.
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. s . Hibaelharitas
Pengék megforditasa vagy cserélje

FIGYELMEZTETES! o B _ _ A Robomower nem tud dokkolni a télt6allomason
A pengek tisztitasa, bedllitasa vagy c§erelje e:!ott ellendrizze, hogy a Robomower teljesen ki e Ellendrizze, hogy a télts el6tt és alatt 1évé hatarold kabel egyenes vonalban van-e.
van-e kapcsolva. Mindig viseljen védékesztyit. e  Ellendrizze, hogy a téltéallomas pozicidja megfelel-e annak, ahogy ebben az utmutatéban le
van irva.
FIGYELMEZTETES!
A maximalis toltési hatékonysag és a biztonsag biztositasa érdekében mindig a javasolt L, . , P were o s .
csere pengéket és penge felszereld alkatrészeket hasznalja a cserénél. A Robomower flinyiras kézben vagy a hatarolé kabel toltéallomashoz m
] ] . o o valo kovetése kozben korben forog.
A Robomower harom pengével rendelkezik, amelyek a penge tarcsara vannak régzitve. _ e Ellendrizze, hogy nem fut-e halézati kabel a hatarolé kabellel parhuzamosan és annak
Ha kemény targyak miatt nem sérlilnek meg, akkor ezek a pengék napi hasznalat mellett legfeljebb kozelében. Sziikség esetén helyezze 4t a hatdrold kdbelt.
6t honapig hasznalhatok. o ) o e Ellendrizze, hogy az eliilsé kerék elakadt-e.
Javasoljuk, hogy hetente ellendrizze a pengeket, és rogzitse a csavarokat. Jegyezze meg, hogy a e  Haaszomszédnak hasonlé Robomower-e van, akkor a jelek zavarhatjak egymast. Prébalja
pengék dupla éllek. Ha az egyik oldal tompa lesz, lazitsa meg a rogzitécsavart, forditsa fejjel lefelé meg bedllitani a toltéallomas és a Robomower-t masik hatarol jelre.
a pengét, és rogzitse vissza. Ellendrizze, hogy a penge szabadon tud-e mozogni. e Ahajtémiimotor esetleg sériilt, kérjiik, Iépjen kapcsolatba az tigyfélszolgalattal.

A Robomower-hez tartalék pengék vannak. Az tigyfélszolgalaton tovabbi pengék vasarolhatok.
Annak biztositasa érdekében, hogy a gép a legjobb teljesitményt nyujtsa, mind a harom pengét

egyszerre cserélje ki. Csak a gyartd altal javasolt potalkatrészeket hasznalja. A Robomower zajos.
o Ellendrizze a penge rogzitécsavarijait; szikség esetén huzza meg 6ket.
Poétalkatrészek listaja . Ellenérizze a pengéket sériilések szempontjabdl; sziikség esetén cserélje ki 6ket.

e Af6 esetleg tul magas. Probalja ndvelni a vagasmagassagot, vagy elészor nyirja le a flvet
szabvanyos flinyiréval.
e Vago motor hiba, kérjik, hivja az tigyfélszolgalatot.

Hivja az lgyfélszolgalatot, ha pdtalkatrészeket szeretne rendelni.

A flinyiré a START gomb megnyomasa utan a téltéallomason marad,

vagy visszatér hozza
e  Ellendrizze, hogy a flnyiré befejezte-e a beprogramozott mikddési idét arra a napra.

L. o Az akkumulator t6ltése alacsony, hagyjon idét a robotflinyironak a feltoltésre.
Szoftver frissités Y, hagyj y

Ha a gépnek szoftver frissitésre van sziiksége, akkor tovabbi informaciokért Iépjen kapcsolatba az

tigyfélszolgalatunkkal. LED jelzélampa a toltéallomason

Y
Artalmatlanitas ) 0 " ® /_i Ay S1/S2 ielabfény vildaitani kexd
A kornyezet megovasa érdekében keérjuk, hogy a terméket akkor dobja el rendesen, amikor a s1 s2 | — b . ,Je 20 e.nly ,V' agitani kezd.
hasznalati ideje lejart, és ne a haztartasi hulladék kozé. Informacié a gy(jtéhelyekrdl és azok L [’goo A hatarol6huzal j6 allapotban van

g I
megnyitasarol . — __ .
orat a helyi hatésagtdl lehet beszerezni. @

Li-ion Kornyezeti kar az elemek / Ujratolthetd elemek helytelen artalmatlanitasa miatt. ~—
Az artalmatlanitas el6tt vegye ki az akkumulatort a termékbdl. Az elemeket / Gjratolthetd elemeket TN
nem szabad a szokasos haztartasi hulladékkal egyutt megsemmisiteni. Mérgezd nehézfémeket " r -
tartalmazhatnak, és a veszélyes hulladék kezelésére vonatkozd szabdlyok és el6irasok Q O Q X o .
vonatkoznak réjuk. Kérjiik, az elemeket a vonatkozé helyi eléirasoknak megfeleléen dobja el. s1 s2 | = Az S1/32 jelzGfény villog.
J [4%,,’ | A hataroldhuzal megtort, nincs jel.
=
—
)
» &
s1 s2 Az S1/82 jelzc’ifjélny felyéltva viI!pg.
A flinyird a toltéallomason toltédik.
- —
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A toltés el6tt / kézben / utan

Probléma

Lehetséges okok

Elharitas

Probléma Lehetséges okok Elharitas
. . Ellen6rizze az "F és B”
A 151t nem vilagit Helytelen kabel csatlakoztatas csatlakozasokat

Az AC tapegység nincs
BEKAPCSOLVA

Kapcsolja be az AC tapegységet

Az S1/S2 jelz6lampa villog

A hataroléhuzal megtért, nincs jel

Javitsa meg a megtort huzalt a
mellékelt csatlakozok segitségével

Tul nagy rezgés/zaj

Laza a kés

Szoritsa meg a csavart

A kések megsériiltek, beragadtak

Cserélje ki a sérilt késeket

Lehet, hogy a fii tul magas

Novelje a vagasmagassagot,
késbbb csokkentse |épésrdl
|épésre vagy elészor nyirja le a
fivet hagyomanyos flinyiréval

Vagomotor hiba

Kérjlk, forduljon az
Ugyfélszolgalathoz

A robot nem téltédik

A gép nem megfeleléen dokkolt a
toltére

Ellenérizze, hogy a gép
megfeleléen dokkolt-e a toltére

A gép nem megfeleléen dokkolt a
toltére

Ellendrizze, hogy a t6lté lapos
fellileten van-e

A t6lt6 érintkez6i rozsdasak

Tisztitsa meg a t61t6 csatlakozoit

A flinyirashoz kapcsolédéan

Probléma

Lehetséges okok

Elharitas

A gép nem kap aramot

A bekapcsolégomb nincs
megfeleléen aktivalva /
bekapcsolva

Ismételt ellendrzés: Forditsa a
bekapcsolégombot az 1-es allasba

A flinyird kérbe-korbe
mozog

A tapkabel a huzallal
parhuzamosan / ahhoz kozel fut

Helyezze &t a hataroléhuzalt

Az ellilsé kerék elakadt

Tisztitsa meg az elsé kerék
kornyékét

A jelet zavarja a szomszédban
lévé robot

Valtson masik hatarolo jelre (§1/S2)

Hajtémotor hiba

Kérjuk, forduljon az
Ugyfélszolgalathoz

Csatlakozasi probléma vagy
megtort/elszakadt hataroléhuzal

Javitsa meg / ellenérizze a toltd
csatlakozasait, illetve a megtort/
elszakadt hataroléhuzalt

A robotflinyiré toltottségi szintje
alacsony

Tegye a gépet a toltére

A kasza kikapcsol, majd
késébb bekapcsol, és
nem a tervezett idé szerint
kaszal

Kézi megszakitas utan a kaszanak
Ujra meg kell adnia a bemeneti
munkat

Nyomja meg a ,Start + OK” vagy
a ,Home + OK” gombot, ezzel
visszatérhet a kasza normal
allapotaba

Machine fails to START

Az id6 beallitas nincs aktivalva

Allitsa be az titemezést 3/6 6rara —
nyomja meg a ’ és az OK gombot

Sok fi gylilt 6ssze a burkolat alatt

Tisztitsa ki a burkolat alatt részt
egy kefével

Az akkumulator t6ltottségi szintje
alacsony

Tegye a gépet toltére

A 0 tal hosszu

Nyirja a fivet 45 mm-esre

A vagasmagassdg tul alacsony

Nyirja a flivet 45 mm-esre, és
ndvelje meg a vdgdsmagassagot

Az akkumulator hémérséklete tul
alacsony/magas

Az Gzemi hémérséklet 5 és 45 °C
kozott van

A hatarolohuzal elszakadt

Javitsa meg a tonkrement
hatarolohuzalt

A flinyiré a
hataroléhuzalon kivil van

A hatarolohuzal lejtén talalhato

Valtoztassa meg a hatarolohuzal
helyét, és hagyjon nagyobb helyet
a lejtén

A fli egyes részei
nincsenek lenyirva

A flinyirénak tébb id6re van
szliksége

Novelje az Utemezett nyirasi id6t 6
orara

A 0 tal hosszu

Nyirja a flivet 45 mm-esre

A flinyird elakad a fiivon

Targyak vannak a flvon

Tavolitsa el az akadalyokat a flirél

A hataroléhuzal nincs megfeleléen
lefektetve

Helyezze &t a hataroléhuzalt
olyan helyre, ami kivil esik az
akadalyokon

A téltéallomas elétti huzal nem
megfelelden lett telepitve

A toltéallomasig vezetd 2 m
egyenes kabelre van szikség
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Beschrijving van het product

STOP knop
Oplaadaansluiting
Achterwiel
Regelaar voor hoogte/instelling
Bedieningspaneel
USB-interface
Aan/uit-schakelaar

Voorwiel
Reservemesjes
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Transformator
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Waterdichte
draadklemmen

Gebruiksaanwijzing

Verlengsnoer Haringen Reservemesjes

Lineaal Ombheiningsdraad




Installatie

Installatiehandleiding

Dit hoofdstuk beschrijft de installatie van de robotmaaier. Lees dit hoofdstuk goed door voordat u
met de installatie begint.

Inleiding

Wij raden u aan om een schets van uw gazon te maken met alle obstakels om deze te
beschermen. Dit stelt u in staat om een goede plaats voor uw laadstation te vinden en hoe de
omheiningsdraad juist aan te brengen. U hebt tevens gereedschap nodig, waaronder een hamer,
kniptang, tang of schaar.

Maai uw gazon vooraf
Uw gazon moet correct worden voorbereid voordat u de robotmaaier installeert. Maai uw gazon
voor op een hoogte van 45 mm.

> 45 mm I

Maaibeperkingen

De robotmaaier is voorzien van botsingssensoren. Deze detecteren alle losse en vaste obstakels
hoger dan 100 mm, zoals een muur, hekken of tuinmeubilair.

Als de sensoren geactiveerd worden, stopt de robotmaaier, rijdt het achteruit en maait
vervolgens verder in een andere richting. Het wordt echter aangeraden om de obstakels met de

omheiningsdraad te beschermen.

<
Bomen \

De robot grasmaaier is voorzien van botsingssensoren. Deze detecteren alle harde en vaste
obstakels hoger dan 100 mm, zoals een muur, hekken of tuinmeubilair.

Als de sensoren een obstakel vaststellen, stopt de robot grasmaaier, gaat achteruit en maait in
een andere richting. Als een oplossing op lange termijn wordt het aangeraden, een grensdraad
te leggen met behulp van de liniaal om obstakels en het apparaat te beschermen. Plaats de
grensdraad zo dat de robot grasmaaier op geen enkel moment verder weg dan 20 m is van de
grensdraad binnen het maaigebied.

Stenen

We bevelen aan om kleine (lager dan 100 mm) rotsen en stenen of stenen met een ronde rand uit
het gazon te verwijderen. De robotmaaier kan op dergelijke stenen of rotsen rijden in plaats van ze
als een obstakel te zien. Als de robotmaaier op een steen vast komt te zitten, dient de gebruiker
de maaier opnieuw in te schakelen. Contact met stenen kan de messen beschadigen.

Hellingen

De grensdraad mag nooit loodrecht lopen op een helling van meer dan 10°. Laat bovendien een
strook van minimaal 2 m tussen een helling van 10% of meer en de grensdraad. Anders kan de
hogere snelheid bergaf ervoor zorgen dat de robot grasmaaier over de grensdraad gaat, in het
bijzonder op een natte en gladde ondergrond.

Tuinpaden, opritten en wegen

Als een verhoogde oprit uw gazon doorkruist, wordt het aangeraden om het buiten de
omheiningsdraad te houden. Laat een veilige ruimte van 40 cm tussen de oprit en de
omheiningsdraad.




Als de oprit en het gazon zich op gelijke hoogte bevinden, gebruik de omheiningsdraad om een
gang te creéren. Dit zorgt ervoor dat uw robotmaaier de oprit probleemloos over kan rijden om het
gazon aan de andere kant te bereiken.

[1 UUI \'
—

Oneffen gazonopperviak

Een oneffen gazonopperviak kan ertoe leiden dat de messen contact maken met het gazon,
waardoor de messen schade kunnen oplopen. Het wordt aangeraden om de robotmaaier alleen
op een effen gazon te gebruiken en oneffen stukken met omheiningsdraad uit te sluiten.

Het laadstation plaatsen

Bepaal de beste plaats voor het laadstation. Houd ermee rekening dat een permanente aansluiting
op een stopcontact nodig is.

Haal het laadstation uit de verpakking en zorg dat de ingang zich aan de rechterkant bevindt,
zodat de maaier tegen de klok in het laadstation kan binnen rijden.

Om een probleemloze terugkeer van de robotmaaier naar het laadstation te garanderen, zorg voor
1.5 m rechte draad voor het laadstation en 30cm richting het maaigebied. Plaats het laadstation in
een schaduwrijk gebied, een lagere temperatuur zorgt voor betere laadprestaties van de accu.
Belangrijk: Plaats het laadstation op een effen en vlakke ondergrond, uit de buurt van een vijver,
zwembad of trap.

We bevelen een gepaste bescherming voor de elementen aan, zoals een dak of -garage.

Plaats het laadstation niet in de buurt van een helling, zoals bovenop een heuvel of in een greppel.
Vermijd een linker of rechter helling van meer dan 5 graden.

Als uw gazon een zachte of oneffen ondergrond heeft, raden wij aan om het gebied rondom het
laadstation te verstevigen met een beschermnet speciaal voor gras. De herhaaldelijke druk van de
achterwielen kan anders de graszode beschadigen.

Als eenmaal het laadstation op een gepaste plaats is geinstalleerd en de elektrische kabel is
uitgerold, breng dan eerst de omheiningsdraad aan voordat u de stekker in het stopcontact steekt.

Uw omheiningsdraad met haringen vastzetten

Wij raden u aan om het gras eerst tot 45 mm of minder te maaien voordat u de omheiningsdraad
aanbrengt. Het begraven van de omheiningsdraad is volledig optioneel. Hoe dichter de
omheiningsdraad tegen de grond wordt gelegd, hoe minder is de kans op struikelen of het
ontstaan van schade aan de draad tijdens het maaien van uw gazon.

Gebruik de meegeleverde lineaal om de nodige ruimte van 30 cm tussen de draad en obstakels te
waarborgen.

. 4

30 cm

| |
L\_ = )_)

De aanbevolen afstand tussen twee pennen is ca. 80 cm in een rechte lijn, en minder bij scherpe
bochten. Zorg dat de haak van de pen en de draadgleuf zich aan de buitenkant van de omheining
bevinden. Binnen een korte periode zal de kabel worden afgedekt door het gras. Omdat de
spanning slechts 20 V bedraagt, bestaat er geen risico op een elektrische schok. Zorg ervoor dat
de haak van de pen en de opening voor de kabel altijd richting de afbakening zijn gericht.

m 80 cm m 80 cm




Sla de haringen eerst lichtjes in de grond met behulp van een hamer, totdat u er zeker van bent dat
ze zich op de juiste positie bevinden. Om te waarborgen dat de haringen zich op de juiste positie
bevinden, wordt het aangeraden om de haringen eerst open te leggen en de afstand tussen de
rand van het gazon en de obstakels te meten (moet 30 cm zijn).

Bloemenperken

Gebruik omheiningsdraad om bloemenperken uit het maaigebied uit te sluiten. Er zijn twee opties
voor de twee lengtes van omheiningsdraad die tussen het bloemenperk en de buitenste omheining
lopen:

1) Handhaaf een ruimte van minstens 5 cm tussen de evenwijdige draden. Op deze manier herkent
de robotmaaier de omheiningsdraad als een gewoon obstakel. Tijdens het maaien, zal de maaier
zoals gewoonlijk worden “weg gebotst”. Tijdens het volgen van de omheiningsdraad naar het
laadstation, neemt het een omweg rond het bloemenperk.

2) U kunt tevens een ruimte van minder dan 5 cm tussen de evenwijdige draden handhaven.
Zorg dat de draden elkaar niet kruisen - zie afbeelding. Op deze manier herkent de robotmaaier
de draden niet en rijdt de machine er ongehinderd over. Deze optie vereist het plaatsen van een
obstakel op de omheiningsdraad rondom het bloemenperk. Plaats een obstakel, bijv. een grote
steen of paal, in de buurt van positie A zoals in onderstaande afbeelding weergegeven. Het
obstakel moet worden omgeven door een vlak gebied van circa 1 m x 1 m, zonder hellingen. Dit
obstakel stelt de machine in staat om de cirkel te verlaten.

Vijvers en zwembaden

De robotmaaier is beschermd tegen regen en opspattend water. Een volledige onderdompeling zal
de elektronische onderdelen echter ernstig beschadigen.

Het is aldus noodzakelijk omheiningsdraad te gebruiken om zwembaden/ vijvers uit het
maaigebied uit te sluiten. Voor extra veiligheid bevelen we tevens aan om een omheining rondom
het zwembad te plaatsen.

Gang

Als u een gang binnen uw maaigebied hebt gemaakt, zorg dat deze minstens 2 m breed en
maximum 8 m lang is.

Als de gang te smal of te lang is, zal de robotmaaier niet van het ene uiteinde naar het andere

rijden.

Het laadstation met de omheiningsdraad verbinden

Plaats het laadstation aan het uiteinde van de omheiningsdraad zodat de draad in de lengte
onderaan het midden van het laadstation loopt. Verbind dit uiteinde met de linker (zwarte)
connector gemarkeerd met “F" (voorkant). Verbind het ander uiteinde met de rechter (rode)
connector gemarkeerd met “B” (achterkant).




Wanneer de blauwe LED brand, betekent dat alles OK is, wanneer deze knippert is de
omheiningsdraad niet juist geinstalleerd.

Controleer de LED na het vastmaken van de omheiningsdraad dat de verbinding niet onderbroken
is. Plaats de robotmaaier in het maaigebied, op enkele meters van het laadstation, en schakel het
apparaat in.

Druk eerst op ﬁ en vervolgens op @[K{ , een paar seconden later keert de robotmaaier

automatisch terug naar het dokstation door de begrenzingslus tegen de klok in te lokaliseren en
te volgen. Als de robotmaaier niet correct dokt, verplaats het dokstation dan naar een geschiktere
positie.

T S
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Als het apparaat met het laadstation is verbonden, knippert het laadsymbool.
Dit geeft aan dat de accu juist wordt opgeladen.

Na eerste installatie blijft de robotmaaier in het laadstation totdat de accu volledig is opgeladen.
Een succesvolle verbinding en laadbeurt betekent dat het laadstation op een gepaste plaats is
geinstalleerd. Sla de haringen nu volledig in de grond.

Zorg ervoor dat als er draad overbilijft deze word afgeknipt, de overgebleven draad mag niet blijven

liggen.

Een signaal kiezen

Opmerking: het standaard signaal is S1, u hoeft het signaal niet te veranderen als er geen
beinvloeding door andere signalen plaats vindt.

4 N\ 4 N\

g J N\ J

Als uw buur dezelfde robot grasmaaier gebruikt, handhaaf dan een afstand van 0,5 m tussen
uw grensdraad en deze van uw buur om storing tussen beide apparaten te vermijden. Zorg dat
uw dockingstation zich op minstens 10m van de omheiningsdraad van uw buur bevindt en stel
beide apparaten op een verschillend signaal in. Als u een ander signaal wilt kiezen, dient u de
onderstaande procedure te volgen:

1. Druk op de ,signaal‘-knop op het laadstation, waarna de indicator verandert naar S2.

2. Schakel uw robot grasmaaier aan, druk de grasmaaier op het laadstation, waarna na 5
seconden de grasmaaier automatisch omschakelt naar S2.

>10m

A 4

P >10m
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Opmerking: als uw grasmaaier niet naar het juiste signaal omschakelt nadat hij op het laadstation
staat, kan het signaal handmatig worden veranderd.

1. Druk op de knop ,6H‘ en houd hem ingedrukt. Schakel de grasmaaier vervolgens gedurende 5
sec. aan. Na 5 geluidsignalen wordt het signaal omgeschakeld van S1 naar S2

2. Druk op de knop ,3H‘ en houd hem ingedrukt. Schakel de grasmaaier vervolgens gedurende 5
sec. aan. Na een lang geluidsignaal wordt het signaal omgeschakeld van S2 naar S1



Werking

Bedieningspaneel

Ex) Eal
(D] (&) @K)

keuzeknap: ENVNONCEI N ER) [@@\

Selecteer de gewenste \Q\\
werkingstijd.

Huisknop:
Druk eerst op de
Home-knop en
vervolgens op
de OK-knop, de
robotmaaier keert
terug naar het

Startknop:
Druk eerst op de Start-
knop en vervolgens

op de OK-knop, de dokstation.
robotmaaier begint te
werken.
STOP knop:

Druk op deze knop en de

Start met maaien

\c\\&
E1 6 &) ®,

Eal] ==
e
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robotmaaier stopt onmiddellijk.

Naar het laadstation terugkeren

ES E5
—>
C@eE| | & B ,
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Noodstop

SIOR &
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Druk op de STOP knop om de robotmaaier op elk moment te stoppen.

De maaihoogte afstellen

Stel de gewenste maaihoogte in door aan de regelaar voor hoogteafstelling te draaien. Het
bereik van de maaihoogte is tussen 20 en 55mm.

OPMERKING!

Wij bevelen aan om eerst een gewone grasmaaier of trimmer te gebruiken om het gras
onder 45mm te maaien voordat u de robotmaaier gebruikt. Dit zorgt voor de beste
maaiprestaties van de robotmaaier.
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Technische gegevens

Model EasyMow 260B
Max maaigebied 260 m’
Accu 20 /2000 mAh
Input: 100-240V AC, 50/60Hz, 42W
Schakelvermogen

Output:24VDC, CC1.5A

Schakelvermogen model*

FY2401500S1/ FY2401500S2/ FY2401500S3

Maaiduur met één laadbeurt 60 min
Nominale spanning 20V
Nominaal vermogen 42 W
Snelheid zonder belasting 3500 omw/min
Maaibreedte 16 cm
Maaihoogte Circa 20-55 mm
Oplaadtijd 100 min
Gewicht 8.2 Kg
Frequentie 0-148,5 kHz
Magnetische veldsterkte 70 dBuA/m

Draadloos frequentiebereik/stroom

2.4-2.4835 GHz/<0 dBm

Max. geluidsdrukniveau

L,,=55.8 dB, K=3 dB

Max. geluidsvermogen

L,.=66.8 dB, K=3 dB

Beschermingsgraad

Robotmaaier 1P24
Schakelbare voeding IP67, Plug IP44
Reserveonderdelen

Reservemessen 3 stuks
Haringen 100 stuks
Ombheiningsdraad 80m
Waterdichte draadklemmen 3 stuks

*WAARSCHUWING: Om de batterij op te laden, mag u alleen het verwijderbare voedingsapparaat
gebruiken dat met dit apparaat wordt geleverd.
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Onderhoud en opslag

Alle werkzaamheden die niet in deze gebruikershandleiding zijn vermeld mogen alleen door een
erkend servicecentrum worden uitgevoerd. Gebruik alleen originele onderdelen.

Onderhoud

Controleer en reinig uw robotmaaier regelmatig en, indien nodig, vervang versleten onderdelen.
Reinig met een droge borstel, een vochtige doek of een scherp houten voorwerp.

Spuit nooit water op de machine.

Het volgen van deze onderhoudsinstructies kan de levensduur van uw robotmaaier verlengen.

Opslag tijdens de winter

Tijdens de winter, bewaar uw maaier, het laadstation en de stroomvoorziening in een droge ruimte.
Wij raden u aan om het in een loods of garage of, bij voorkeur, binnenshuis op te bergen.

Bereid de machine op de winter als volgt voor:

1. Laad de accu volledig op. En daarna 1 keer in de maand.

Stel de hoofschakelaar in op “OFF” (uit).

Reinig uw robotmaaier grondig.

Haal de stekker uit het stopcontact.

Ontkoppel de voeding van het laadstation.

Ontkoppel de omheiningsdraad van het laadstation. Til het laadstation op en reinig het. De
omheiningsdraad kan buiten blijven. Het is echter wel nodig om de draad tegen roestvorming
te beschermen. Wij bevelen aan om watervrije smeer of een gepaste afdichtingstape te
gebruiken.

Indien mogelijk, stop het product weer in de originele verpakking.

Onze servicecentra bieden tevens een winterservice voor uw machine aan. Dit omvat een grondige
controle van alle onderdelen en - indien beschikbaar - een software-upgrade.

oorLN

Op de lente voorbereiden

Na de winteropslag, reinig de laadcontacten op zowel de robotmaaier als het laadstation. Gebruik
hiervoor fijnkorrelig schuurpapier of een messingborstel of staalwol; dit zorgt voor de beste
laadprestaties en vermijdt elke storing tijdens het opladen.

De romp van de maaier reinigen

Aangezien uw robotmaaier met een accu is uitgerust, dient u voorzichtig te zijn wanneer u het
reinigt. Verwijder hardnekkig vuil met een zachte borstel. Voor een intensieve reiniging, gebruik
een handmatige watersproeier met een mild schoonmaakmiddel. Na het reinigen, veeg eventuele
resten weg met een vochtige doek.

De onderkant reinigen

Zorg dat de hoofdschakelaar op de stand OFF (uit) uitstaat. Draag werkhandschoenen en draai de
robotmaaier op zijn kant om de onderkant te reinigen. Reinig de messenschijf en het frame met
een zachte borstel of vochtige doek. Draai de messenschijf om te controleren of het ongehinderd
ronddraait en ga na of de messen rond de pennen draaien en niet door gras worden geblokkeerd.
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Reinig de contactpennen en de laadstroken.

Reinig de contactpennen en de laadstroken van uw grasmaaier en laadstation met staalwol,
een metaalreiniger of fijnkorrelig schuurpapier. Verwijder eventueel vuil, bladeren, gras rond de
contactpennen en laadstroken voor optimale laadprestaties.

De messen omdraaien of vervangen

WAARSCHUWING!
Schakel de robotmaaier altijd uit voordat u de messen reinigt, aanpast of vervangt. Draag
altijd werkhandschoenen.

WAARSCHUWING!
\oor de beste maaiprestaties en maximale veiligheid, gebruik tijdens het vervangen altijd de
aanbevolen reservemessen en mesmontage-onderdelen.

Uw robotmaaier heeft drie messen die aan de messenschijf zijn vastgemaakt.

Tenzij beschadigd door harde obstakels, hebben deze messen een levensduur van vijf maanden
bij een dagelijks gebruik.

Het wordt aanbevolen om de messen en vastzetschroeven elke week te controleren. Beide
randen van de messen zijn geslepen. Als een kant van het mes bot wordt, draai de vastzetschroef
los, keer het mes om en draai de schroef opnieuw vast. Controleer of het mes ongehinderd kan
draaien

De grasmaaier komt met een set reservemessen. Neem contact op met de klantenservice om
meer messen te kopen. Om de beste prestaties van uw apparaat te waarborgen, vervang altijd
alle drie de messen tegelijkertijd. Gebruik alleen reserveonderdelen die door de fabrikant zijn
aanbevolen.

Lijst met reserveonderdelen
Neem contact op met de service na verkoop om onderstaande reserveonderdelen te bestellen

Software bijwerken
Als de software van uw machine dient te worden bijgewerkt, neem contact op met onze
klantenservice voor meer informatie.

Verwijdering

Om het milieu te helpen, dient u het product op de juiste manier af te voeren wanneer het het
einde van zijn levensduur heeft bereikt en niet bij het huisvuil. Informatie over inzamelpunten en
hun openingstijden kunt u opvragen bij uw gemeente.

Li-ion Milieuschade door onjuiste verwijdering van de batterijen / accu's.

Haal de batterij uit het product voordat u deze weggooit. Batterijen / accu's mogen niet bij het
gewone huisvuil worden gegooid. Ze kunnen giftige zware metalen bevatten en zijn onderworpen
aan regels en voorschriften voor de behandeling van gevaarlijk afval. Gooi batterijen weg in
overeenstemming met de relevante lokale vereisten
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Probleemoplossing

Robotmaaier kan niet met laadstation worden verbonden.

e  Controleer of de omheiningsdraad voor en onder het laadstation zich in een rechte lijn
bevindt.

o Controleer of het laadstation op een juiste plaats is geinstalleerd, zoals vermeld in deze
handleiding.

De robotmaaier rijdt in cirkels tijdens het maaien of tijdens het volgen

van de omheiningsdraad op weg naar het laadstation.

e  Zorg dat er geen stroomkabel evenwijdig met en in de buurt van de omheiningsdraad loopt.
Indien nodig, verleg de omheiningsdraad.

e  Controleer of er geen voorwiel klem zit.

e  Als de buren een gelijksoortige robotmaaier hebben, kunnen de signalen verstoord raken.
Stel uw laadstation en robotmaaier in op het ander omheiningssignaal.

o De aandrijfmotor kan beschadigd zijn, neem contact op met de klantenservice.

De robotmaaier maakt veel lawaai.

e  Controleer de vastzetschroeven voor de messen; en indien nodig, deze vast te draaien.

e  Controleer de messen op schade; indien nodig, zijn deze te vervangen.

. Het gras kan te hoog zijn. Verhoog de maaihoogte of maai het gazon eerst met een gewone
grasmaaier.

o Defecte motor, neem contact op met de klantenservice.

De maaier blijft in of keert terug naar het laadstation wanneer op de
START knop wordt gedrukt.

e  Controleer of de maaier reeds de geprogrammeerde werkingsduur voor die dag heeft
voltooid.
o De accu is leeg, geef de robotmaaier de nodige tijd om op te laden en probeer opnieuw.

LED-signaalcontrolelampje op het laadstation
R

) @) ®

S1 S2 | ﬁf’z%

S1/S2 indicatielampjes aan.
Signaalsterkte grensdraad in goede toestand.

= S1/82 indicator knippert.
r’ = Ombheiningsdraad is stuk, geen signaal.

—
SR
& I\ 3
S1 S2 - . .
S1/S2 indicator knippert afwisselend.
De grasmaaier is aan het opladen in het
dockingstation.
—
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In verbinding met voor/tijdens/na het laden

Probleem

Mogelijke oorzaak

Corrigerende actie

Probleem

Mogelijke oorzaak

Corrigerende actie

Geen licht op het
laadstation

Onjuiste verbinding van de draad

Controleer de draadverbindingen
,Fen B’

AC-stroom is niet INgeschakeld

Schakel de AC-stroom in

S1/82 indicator knippert

De begrenzingsdraad is stuk,
geen signaal

Repareer een kabel die stuk is
met behulp van de meegeleverde
verbindingen

Robot wordt niet geladen

Het apparaat is niet juist
aangesloten op het laadstation

Controleer of het apparaat juist is
aangesloten op het laadstation

Excessieve trilling/geluid

Het snijblad is los

Draai de schroefbout vast

De snijbladen zijn beschadigd of
geblokkeerd

Vervang beschadigde messen

Het gras is misschien te hoog

Verhoog de maaihoogte, reduceer
later stap voor stap of maai het
gazon eerst met een gewone
grasmaaier

De maaimotor werkt mogelijk niet

Neem alstublieft contact op met de
klantenservice

Het apparaat is niet juist
aangesloten op het laadstation

Controleer of het laadstation op
een vlakke ondergrond staat

De laadpennen zijn geroest

Reinig de laadpennen

In verbinding met het maaien

Probleem

Mogelijke oorzaak

Corrigerende actie

No Power to machine

AAN/UIT sleutel is niet
geactiveerd/niet juist gedraaid

Controleer opnieuw - zet de AAN/
UIT sleutelknop op 1

Het accuvermogen van de
robotmaaier is laag

Plaats het apparaat op het
laadstation

De grasmaaier draait
rondjes

De stroomkabel loopt parallel/
dicht bij de draad

Herpositioneer de
begrenzingsdraad

Het voorwiel zit klem

Reinig het gedeelte voor het
voorwiel

Er is signaalinterferentie met een
robot in de omgeving

Verander het alternatieve
begrenzingssignaal (S1/S2)

De aandrijfmotor werkt niet

Neem alstublieft contact op met de
klantenservice

Er is een probleem met

de verbinding of een
begrenzingsdraad die stuk/
doorgesneden is

Repareer/controleer de
verbindingen op het laadstation
en of de begrenzingsdraad stuk/
doorgesneden is

Machine fails to START

De timer-instelling is niet
geactiveerd

Selecteer het tijdschema 3-/ 6 uur -
druk ’ en OK-knoppen

Er heeft zich gras opgehoopt
onder het dek

Reinig met een borstel onder het
dek

De maaier is
uitgeschakeld en later
ingeschakeld, en hij maait
niet volgens de geplande
tijd

Na hermotorisering of handmatige
onderbreking moet de maaier de
werkopdracht opnieuw invoeren

Druk op "Start + OK" of "Home
+ OK", hierdoor keert de maaier
terug naar de normale status

De accu is bijna leeg

Plaats het apparaat op het
laadstation

Het gras is te hoog

Maai het gazon op 45 mm

De maaihoogte is te laag

Maai het gazon op 45 mm en
verhoog de maaihoogte

De accutemperatuur is te laag/
hoog

Werkomstandigheden tussen 5 en
45 graden Celcius

De begrenzingsdraad is stuk

Repareer de begrenzingsdraad die
stuk is

De grasmaaier
bevindt zich buiten de
begrenzingsdraad

De begrenzingsdraad is op een
helling

Pas de begrenzingsdraad aan en
laat een grotere afstand op de
helling

Delen van het gazon zijn
niet gemaaid

De grasmaaier heeft meer maaitijd
nodig

Verhoog de ingeplande maaitijd
naar 6 uur

Het gras is te hoog

Maai het gazon op 45 mm

De grasmaaier blijft steken
in het gazongedeelte

Obstakels op het gazon

Verwijder obstakels van het gazon

De begrenzingsdraad is niet juist
geplaatst

Pas de begrenzingsdraad aan om
obstakels erbuiten te houden

De draad voor het laadstation is
niet juist geplaatst

Er is 2 m rechte kabel nodig voor
het laadstation
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Instalace

Pokyny k instalaci

Tato kapitola vysvétluje, jak nainstalovat robotickou sekacku. Pfed zahajenim instalace si prectéte
a pochopte tuto kapitolu.

Uvod

Doporuéujeme vytvofit si nacrt travniku, véetné vSech prekazek a zpUsobu jejich ochrany. To vam
umozni urcit dobrou polohu pro nabijeci stanici a spravné poloZeni ohrani¢ujiciho kabelu. Budete
také potfebovat néjaké nastroje, jako jsou kladivo, fezacka kabelu, klesté nebo niizky.

Predrezejte travnik
Vas travnik musi byt pfed instalaci robotické sekacky spravné pripraven.
Predrezejte travnik do vysky 45 mm.

> 45 mm I

Omezeni sekani

Roboticka sekacka je vybavena koliznimi snimaci. Ty detekuji jakékoli pevné a pfipevnéné
prekazky vétsi nez 100 mm, jako jsou stény, ploty a zahradni nabytek.

Kdyz senzory zjisti pfekazku, roboticka sekacka se zastavi, zacouva a poté sece jinym smérem.
Jako dlouhodobé feseni se doporucuje polozit ohrani¢ujici kabel odpovidajicim zptsobem pomoci
pravitka pro ochranu prekazek a zafizeni. Polozte ohranicujici kabel tak, aby roboticka sekacka
nebyla v Zzadném bodé oblasti se¢eni vzdalena vice nez 20 m od ohraniéujiciho kabelu.

Stromy
Robotickd sekacka vyhodnocuje stromy jako bézné prekazky, ale pokud jsou kofeny stromu
odhaleny a jsou mensi nez 100 mm, méla by byt tato oblast vylou¢ena pomoci ohranicujiciho
kabelu, aby se ochranili koreny stromu, fezné ¢epele nebo zadni kola pfed poskozenim.

Kameny

Doporucujeme odstranit z travniku malé (méné nez 100 mm vysoké) skaly a kameny a jakékoli
kameny s kulatym nebo Sikmym okrajem. Roboticka sekacka by se mohla pokusit vylézt na
takovéto kameny misto toho, aby je rozpoznala jako prekazku. Roboticka sekacka, ktera na
takovém kameni uvizne, vyZzaduje zésah uZivatele pro restartovani sekani. Kontakt s kameny mlze
zpUsobit poskozeni ¢epeli.

Svahy

Ohranicujici kabel by nikdy nemél lezet kolmo na sklon vétsi nez 10 %. Mezi 10% nebo strméjSim
sklonem a ohranicujicim kabelem také ponechte pas nejméné 2 m. V opa¢ném pfipadé mize
rychlejsi sjezd z kopce zpUsobit, Ze roboticka sekacka prejede ohraniéujici kabel, zejména na
mokrém a kluzkém povrchu.

Stezky, prijezdové cesty a silnice
Pokud vyvysena pfijezdova cesta prochazi travnikem, Iépe je ji udrzet vné ohranicujiciho kabelu.
Zajistéte bezpecnou vzdalenost 40 cm mezi pfijezdovou cestou a ohranicujicim kabelem.
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Pokud jsou pfijezdova cesta a travnik na stejné Urovni, mlzete pouzit ohranicujici kabel pro
vytvoreni prlichodu. To umoziiuje, aby roboticka sekacka prekrodila pfijezdovou cestu a doséhla
protilehlého travniku.

Nerovny povrch travniku

Nerovnomérné povrchy travniku mohou zpUsobit, Ze se ¢epel dotyka povrchu travniku, coz by
mohlo mit za nasledek poskozeni ostfi. Doporu¢ujeme, aby byl povrch travniku vyrovnan nebo

vylou¢en pomoci ohranic¢ujiciho kabelu pfed pouzitim robotické sekacky.

Umisténi nabijeci stanice

Urcete nejvhodnéjsi polohu nabijeci stanice. Méli byste vzit v ivahu, Ze je nezbytné trvalé pripojeni
k elektrické zasuvce.

Vyjméte nabijeci stanici a ujistéte se, Ze vstup je po vasi pravé ruce.

Aby se roboticka sekacka mohla plynule vratit do nabijeci stanice, ponechte 1.5 m pfimého kabelu
na predni strané nabijeci stanice a 30 cm na strané obracené k oblasti sekani. Umistéte nabijeci
stanici na stinné misto, protoze nizsi teplota je prospésna pfi nabijeni baterie.

Dulezité: Umistéte nabijeci stanici na rovny, plochy povrch v bezpeéné vzdélenosti od rybnikd,
bazénd nebo schod(.

Doporuc¢ujeme vhodnou ochranu pomoci napfiklad portu robota nebo garaze.

Neumistujte nabijeci stanici pfili§ blizko ke svahu, napfiklad na vrchol kopce nebo na dno brazdy.
Vyhnéte se levému a pravému sklonu vét$imu nez 5 stupiid.

L
— >+4-5°

Pokud ma vas travnik mékky nebo nerovny povrch, doporu¢ujeme zpevnéni oblasti kolem nabijeci
stanice pomoci ochranné sité pro travu. V opacném ptipadé mdze opakované namahani zadnich
kol poskodit travnik.

Jakmile umistite nabijeci stanici a polozite elektrické pripojeni, dokoncete v§echna rozvrzeni
hranice pred pfipojenim k napajeni.

Zakolikovani ohranicujiciho kabelu

Pfed polozenim ohraniéujiciho kabelu dirazné doporucujeme provést posekani travniku na 45 mm
nebo méné. Zakopani ohrani¢ujiciho kabelu je zcela volitelné. Presto, ¢im blize k zemi polozite

L )
Doporucena vzdalenost mezi dvéma koliky je asi 80 cm v pfimém sméru a mensi v tésnych
obloucich. VSimnéte si, ze hacek a Stérbina koliku vzdy sméruji na vnéjsi stranu hranice. Ve velmi

kratkém Case bude kabel zakryty travou. Protoze napéti je pouze 20 V, nevznika riziko Urazu
elektrickym proudem. Zajistéte, aby hacek koliku a otvor pro kabel sméfovaly vzdy k pracovni

oblasti. &
[

m 80 cm m 80 cm




Nejprve lehce zatlacte koliky pomoci malého kladivka, dokud se neujistite, Ze mate spravné
umisténi. Abyste zajistili spravné umisténi kolik(i, doporucujeme, abyste nejprve poloZili koliky na
travnik a zméfili vzdalenost od okrajll travniku a prekazek (méla by byt 30 cm).

Kvétinové zahony

PouZzijte ohranicujici kabel k vyjmuti kvétinovych zahonu z oblasti sekani. Existuji dvé moznosti pro
dvé délky ohranicujiciho kabelu vedouciho mezi kvétinovym zahonem a vnéjsi hranici:

1) Ponechte vzdalenost mezi paralelnimi kabely nad 5 cm. Timto zpUsobem roboticka sekacka
rozezna ohranicujici kabel jako oby¢ejnou prekazku. PFi sekani se ,odrazi“ jako obvykle. P¥i
sledovani ohrani¢ujiciho kabelu zpét na nabijeci stanici odbo¢i kolem kvétinového zahonu.

2) Alternativné ponechte vzdalenost mezi dvéma paralelnimi kabely pod 5 cm. Nezkfizte kabely -
viz nize. Timto zplsobem roboticka sekatka nerozezna kabely a nerusené pres né prejede. Tato
moznost vyzaduje umisténi prekazky na ohranicujici kabel kolem kvétinového zahonu. Umistéte
prekazku, napf. velkou skalu nebo ty¢, do blizkosti polohy A vyznacené na obrazku nize. Prekazka
musi byt obklopena plochou oblasti asi 1 m x 1 m, bez jakychkoliv sklond. Tato pfekazka umozni
stroji opustit kruh.

Rybniky a bazény

| kdyZ je roboticka sekacka chranéna pred destém a postfikanim vodou, ponofeni zplsobi vazné
poskozeni elektronickych soucasti.

Proto je bezpodmine¢né nutné vyloucit vSechny bazény z oblasti sekani. Pro vétsi bezpecnost
doporucujeme umistit plot kolem bazénu.

Hraniéni priichod

Pokud jste vytvofili hrani¢ni prlichod uvnité pracovni plochy, musi mit $itku nejméné 2 m a
maximalni délku 8 m.

Je-li prlchod pfili§ tzky nebo pfili$ dlouhy, roboticka sekatka nemusi byt schopna projit od
jednoho konce k druhému.

Pripojte nabijeci stanici k ohraniéujicimu kabelu

Umistéte nabijeci stanici na konec ohrani€ujiciho kabelu tak, aby byl kabel poloZzen podélné pod
stfed nabijeci stanice. Tento konec pfipojte k levému (¢ernému) konektoru oznacenému ,,F“ (front
- pfedni strana). Druhy konec pfipojte k pravému (Cervenému) konektoru ozna¢enému ,B“ (back -
zadni strana).




Jakmile modré LED potvrdi, Ze je vSe v pofadku, otestujte funkci robotické sekacky. PFi
upeviovani ohranicujiciho kabelu kontrolujte LED, abyste se ujistili, Ze spojeni neni preruseno.
Umistéte robotickou sekacku na pracovni plochu nékolik metrl od nabijeci stanice a zapnéte ji.

Stisknéte tlacitka ﬁ a @K o nékolik sekund pozdégji by se roboticka sekacka méla

automaticky vratit do nabijeci stanice tak, Ze lokalizuje a sleduje ohranicujici kabel proti sméru
hodinovych ruci¢ek. Pokud se roboticka sekacka nedokaze spravné vratit do nabijeci stanice,
presunte nabijeci stanici na vhodnéjsi misto.

B Qi \)
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Jakmile se zafizeni vrati, symbol zacne blikat. To znamena, ze se baterie spravné nabiji.

Po pocate¢ni instalaci roboticka sekacka zlstane v nabijeci stanici az do Uplného nabiti baterie.

Uspésné vraceni a nabijeni znamena, ze jste nalezli vhodnou polohu pro nabijeci stanici. Nyni
mUzete koliky zcela upevnit do zemé.

Dbejte na to, aby nedoslo k poskozeni nebo zkrouceni prebytecného dratu ulozeného pod nabijeci
stanici.

Vybér signalu
Poznamka: vychozi signdl je S1, neni tfeba jej ménit, pokud nevznika ruseni signalu od sousedd.

4 ) 4 N\
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Pokud vas soused pouziva stejny signal, bude muset byt vzdalenost 0,5 m mezi vasimi

ohranic¢ujicim kabely a kabely vaseho souseda, aby nedochazelo k vzajemnému ruseni obou

zafizeni. Zajistéte, aby vase nabijeci stanice byla alespoi 10 m od ohraniCujicich kabell vaseho

souseda a Ze oba vyrobky pouzivaji rizné signdly. Chcete-li zvolit jiny signdl, postupujte podle nize

uvedeného postupu:

1.  Stisknéte tlagitko ,,signal“ na nabijeci stanici, kontrolka se pfepne na S2.

2. Zapnéte robotickou sekacku, zaparkujte sekacku do nabijeci stanice, po 5 sekundach se
sekacka automaticky pfepne na S2.

>10m

A 4

P >10m

Poznamka: pokud nelze sekacku po pobytu v nabijeci stanici pfepnout na spravny signal, Ize

prepinac¢ signalu nastavit ru¢né.

1. Stisknéte a podrzte tlacitko ,,6H“ a poté sekacku zapnéte na 5 s, po 5 pipnutich se signal
prepne z S1 na S2

2. Stisknéte a podrzte tlacitko ,3H“ a poté sekacku zapnéte na 5 s, po dlouhém pipnuti se
signal pfepne z S2 na S1.




Provoz
Ovladaci panel

Ex) Eal
(D] (&) @K)

EX=) (&)
Tlacitko vybéru
BLo B =0 B’

pracovni doby:
Vyberte pracovni ¢as. —

Tlagitko Domu:
Stisknéte a podrzte
tla¢itko odemknuti
a potom stisknéte

tlagitko Domd,
roboticka sekacka
se vrati do nabijeci

Tlaéitko Start:
Stisknéte a podrzte
tladitko odemknuti
a potom stisknéte

tlacitko Start, stanice.
roboticka sekacka
zacne pracovat. Tlagitko STOP:

Stisknéte toto tlacitko.
Roboticka sekacka se
okamzité zastavi.

Start sekani

ER) [BH)

10

Navrat do nabijeci stanice

ER) &)
—>
[/@l%}%?{@ |

Stisknéte a podrzte tlacitko odemknuti a potom stisknéte tlacitko Domd.

b TTTII0T] I}

Nouzové zastaveni

SIOR &

Kdykoli stisknéte tlacitko STOP k zastaveni sekacky

Nastaveni vysky sekani

Vysku fezu Ize nastavit oto¢enim kole¢ka pro nastaveni vySky. VysSka fezu se pohybuje od 20
mm do 55 mm.

POZNAMKA!
Pred pouzitim robotické sekacky doporu¢ujeme pouzit béznou nebo strunovou sekacku pro
poseceni travniku pod 45 mm. Tim zajistite optimalni vykonnost robotické sekacky.
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Technické udaje

Model EasyMow 260B
Maximalni plocha sekani 260 m’
Akumulator 20 V/ 2000 mAh

Hlavni vypina¢

Input: 100-240V AC, 50/60Hz, 42W
Output:24VDC, CC1.5A

ProdluZzovaci kabel

FY2401500S1/FY2401500S2/FY2401500S3

Doba sekani na jedno nabiti 60 min
Jmenovité napéti 20V
Jmenovity vykon 42 W
Otacky naprazdno 3500/min
Sifka sekani 16 cm
Vyska sekani 20-55 mm
Doba nabijeni 100 min
Nahradni Cepele 846210
Frekvence 8.2 Kg
Frequenz 0-148.5KHz
Sila magnetického pole 70dBpA/m

Kmito€et bezdratové sité Rozsah / Vykon

2.4-2.4835GHz/ 0dBm

Hladina akustického tlaku na sluch obsluhy L,

Loa=55.8dB, K=3dB

Mé&rena hladina akustického vykonu L,

L,,,=66.8dB, K=3dB

Stupen ochrany

Roboticka sekacka P24
Prepinaci napajeci zdroj IP67, Plug IP44
Nahradni dily

Nahradni Cepele 3 Pcs
Hrani¢ni koliky 100 Pcs
Ohrani€uijici kabel 80m
Konektor 3 Pcs

*VAROVANI: K dobiti baterie pouZivejte pouze odpojitelnou napajeci jednotku dodanou s timto

spotrebi¢em.

Udrzba a skladovani

Servisni prace, které nebyly popsany v tomto navodu, musi provadét servisni spoleénost
autorizovana vyrobcem. Pouzivejte pouze originalni nahradni dily.

Udrzba

Pravidelné kontrolujte a Cistéte robotickou sekacku a v pfipadé potieby vyménte opotifebované
dily. Pfednostné pouzivejte suchy kartaé, vihky hadfik nebo zaostreny drevény Spalek.

Nikdy nepouzivejte stfikajici vodu.

Dodrzovani téchto pokynu pro Udrzbu mlze prodlouzit Zivotnost vasi robotické sekacky.
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Zivotnost baterie
Roboticka sekatka ma bezudrzbovou Li-ion baterii s pfedpokladanou Zivotnosti vice nez 2 roky (v
zavislosti na zachazeni a pouzivani).

Zimni uskladnéni

Béhem zimy skladujte sekacku, nabijeci stanici a napajeci zdroj v suchu.

Doporuéujeme kalnu, garaz nebo nejlépe uvniti v domé.

Pripravte zafizeni pro zimni skladovani nasledujicim zplsobem:

PIné nabijte baterii.

Prepnéte hlavni vypina¢ do polohy ,,OFF* (VYP).

Robotickou sekacku dikladné vycistéte.

Odpojte napajeci zdroj z elektrické zasuvky.

Odpojte napdjeci zdroj z nabijeci stanice.

Odpoijte ohranicujici kabel z nabijeci stanice. Zvednéte nabijeci stanici a vycistéte ji.
Ohranidujici kabel mdze zUstat venku. Je v8ak nutné chranit kabel pfed korozi. Doporu¢ujeme
mazaci tuk bez vody nebo vhodnou tésnici pasku.

Je-li k dispozici, zabalte vyrobek do plvodniho obalu.

Pripadné nase servisni stredisko nabizi sluzby zimniho uskladnéni pro vase zafizeni. Zahrnuje
kontrolu vSech soucasti a - pokud je k dispozici - aktualizaci softwaru.

oorwON~

PFiprava na jaro

Po zimnim skladovani vycistéte nabijeci kontakty na robotické sekacce a nabijeci stanici. Pouzijte
jemny smirkovy papir nebo mosazny karta¢; pomdze to dosahnout nejlepsi Gi¢innost nabijeni a
zabrani jakémukoli pferuseni nabijeni.

Cisténi télesa sekacky

As your Robotic Mower is battery powered you need take care when cleaning. Remove rough
dirt Vzhledem k tomu, Ze vase roboticka sekacka je napajena baterii, je potreba pfi ¢isténi o ni
pecovat. Odstrante hrubé necistoty meékkym kartaGem. Pro intenzivni ¢isténi pouzijte ru¢ni vodni
sprej s jemnym domacim ¢isticim prostfedkem. Odstrarite veskeré zbytky po ¢isténi vihkym
hadfikem.

Cisténi spodni strany

Ujistéte se, Ze hlavni vypinac je v poloze OFF. S ochrannymi rukavicemi pretocCte robotickou
sekacku na boéni stranu, abyste odkryli jeji spodni stranu. Ocistéte ¢epelovy disk a rdam mékkym
karta¢em nebo vihkym hadfikem. Otacejte Cepelovym diskem, abyste se ujistili, Ze se pohybuje
volné, a zkontrolujte, zda se Cepele otaceji kolem jejich os a Ze je zadna trava neblokuje.

Vycistéte kontaktni kolicky a nabijeci prouzky

Pomoci draténé viny, Cisticiho prostrfedku na kovy nebo velmi jemného smirkového papiru
vycCistéte kontaktni koli€ky a nabijeci prouzky na sekacce a nabijeci stanici. Odstrarte veskeré
nedistoty, listy nebo posekanou travu kolem kontaktnich koli¢kd a nabijecich prouzkd, abyste
zajistili efektivni nabijeni.
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Prevraceni nebo vyména c¢epeli
VAROVANI!
Pred &isténim, nastavenim nebo vymeénou Cepeli se ujistéte, Ze je roboticka sekacka uplné
vypnuta. Vzdy pouzivejte ochranné rukavice.

VAROVAN:I!
Aby byla zajiSténa maximalni u€innost fezani a bezpecnost, vzdy pouzivejte pfi vymené
doporucené nahradni Cepele a soucasti pro montaz Cepeli.

Vase roboticka sekacka ma tfi Cepele, upevnéné na cepelovém disku.

Pokud nebudou poskozeny tvrdymi prekazkami, mohou tyto ¢epele vydrzet az pét mésicl
kazdodenniho pouzivani.

Doporucuje se tydenni prohlidka ¢epeli a upevriovacich Sroubl. VSimnéte si, Ze Cepele jsou
dvojité. Kdyz se jedna strana otupi, povolte upevriovaci Sroub a otoéte Cepel obracené doll a
znovu upevnéte. Zkontrolujte, zda se ¢epel miZze volné pohybovat.

Soucasti robotické sekacky je i sada nahradnich ¢epeli. Vice Cepeli Ize zakoupit prostfednictvim
zakaznické podpory. Vzdy vymeérite vSechny tfi Cepele soucasné pro dosazeni nejlepsiho vykonu
zarizeni. Pouzivejte pouze nahradni dily doporu¢ené vyrobcem.

Seznam nahradnich dilG
Pokud si chcete objednat nahradni dily, zavolejte poprodejni stfedisko.

iy % @

Aktualizace softwaru

Pokud vas stroj potfebuje aktualizaci softwaru, obratte se na nas tym sluzeb zékaznikiim o dalsi
informace.

Likvidace

Abychom pomohli Zivotnimu prostfedi, zlikvidujte prosim produkt fadné, kdyz dosahl konce své
zivotnosti, a ne jej zlikvidujte v domacim odpadu. Informace o sbérnych mistech a jejich otevieni
hodin Ize ziskat od mistniho uradu.

Li-ion Poskozeni prostiedi nespravnou likvidaci baterii / akumulatord.

Pred likvidaci vyjméte baterii z produktu. Baterie / akumulatory se nesmi likvidovat spole¢né

s béznym doméacim odpadem. Mohou obsahovat toxické tézké kovy a podléhaji pravidldm a
predpislim o nakladani s nebezpeénym odpadem. Zlikvidujte baterie podle pfislugnych mistnich
pozadavkd.
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Reseni problémi

Roboticka sekacka se nedokaze pripojit k nabijeci stanici
e Zkontrolujte, zda je ohranicujici kabel pfed a pod nabije¢kou v pfimce.
e  Zkontrolujte, zda je poloha nabijeci stanice vhodna, jak je vysvétleno v této prirucce.

Roboticka sekacka se pohybuje v kruzich béhem sekani nebo pri

sledovani ohraniéujiciho kabelu zpét do nabijeci stanice.

e Qvérte, ze zadny napdjeci kabel neni veden paralelné a v tésné blizkosti ohrani¢ujiciho
kabelu. V pfipadé potreby premistéte ohranicujici kabel.

e  Zkontrolujte, zda neni pfedni kolo zablokovano.

o Pokud soused ma podobnou robotickou sekacku, signaly se mohou rusit. Zkuste nastavit
nabijeci stanici a robotickou sekacku na jiny hrani¢ni signal.

e Mohlo dojit k poskozeni pohonného motoru, obratte se na zakaznickou podporu.

Roboticka sekacka je hluéna.

e Zkontrolujte upeviiovaci Srouby Cepeli; v pfipadé potfeby utahnéte.

e Zkontrolujte, zda €epele nejsou poskozené; v pfipadé potreby vymérite.

e Trava mdze byt prili§ vysoka. Zkuste zvysit vysku fezani nebo nejprve posekat travnik béznou
sekackou.

e Poskozeni zaciho motoru, zavolejte poprodejni servis.

Sekacka zustane stat na nabijeci stanici nebo se do ni vrati po
stisknuti tladitka START

e Zkontrolujte, zda sekacka jiz dokoncila naprogramovanou pracovni dobu pro dany den.
° Baterie je vybita, nechte dobit robotickou sekacku a zkuste to znovu.

LED signalni kontrolka na nabijeci stanici

)
r A
® O @\/ | Sviti kontrolka S1/ S2.
S1 52 | g’_é" | Signal ohraniéujiciho kabelu je v dobrém stavu
b >
="
—
)
& O
g 52 Blika kontrolka S1 / S2.
Preruseny ohranicujici kabel, zadny signal
(R
)
s1 52 Kontrolka S1/ S2 bliké stfidave.
Sekacka se nabiji v nabijeci stanici.
%/I
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Souvisi s nabijenim pied / béhem / po

Zavada

Mozna pric¢ina

Napravné opatreni

Zavada

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Zadné svétlo na nabijeci
zékladné

Nespravné pripojeni kabelu

Zkontrolujte pfipojeni kabell ,,F
aB“

Stridavé napajeni se nezapnulo

Zapnéte stfidavé napajeni

Blika kontrolka S1/ S2

Preruseny ohranicujici kabel,
zadny signal

Poskozeny kabel opravte pomoci
dodanych konektort

Nadmeérné vibrace / hluk

Cepel uvolnéna

Utahnéte Sroub

Poskozené zaseknuté Cepele

Poskozené Cepele vymérite

Trava mdze byt pfili$ vysoka

Zvyste vysku seceni, postupné
snizujte krok za krokem nebo
nejprve posekejte travnik béznou
sekackou

Porucha sekaciho motoru

Zavolejte prosim poprodejni servis

Robot se nenabiji

Stroj neni spravné ukotven v
nabijeci zakladné

Zkontrolujte, zda je stroj plné
ukotven v nabijeci zakladné

Stroj neni spravné ukotven v
nabijeci zakladné

Zkontrolujte, zda je nabijeci
zékladna na rovném povrchu

Koliky nabijec¢ky zkorodovaly

Vycistéte koliky nabijecky

Souvislost se se¢enim

Zavada

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Sekacka se pohybuje
v kruzich

Napajeci kabel vede paralelné /
v blizkosti kabelu

Premisténi ohranicujiciho kabelu

Predni kolo je zablokovano

Vycistéte oblast predniho kola

Signal je rusen robotem
v sousedstvi

Prepnéte na alternativni hrani¢ni
signal (S1/S2)

Porucha hnaciho motoru

Zavolejte prosim poprodejni servis

Problém s pfipojenim nebo
preruseny / prefiznuty ohranicujici
kabel

Opravte / zkontrolujte pfipojeni na
nabijeci zakladné a ohranicujicim
kabelu, ktery byl pferuseny /
prefiznuty

No Power to machine

Tlac¢itko ON / OFF (ZAP / VYP)
nebylo aktivovano / otoeno
spravné

Znovu zkontrolujte - Otocte klickem
ON / OFF do polohy 1

Roboticka sekacka je méalo nabita

Umistéte stroj do nabijeci zakladny

Sekacka byla vypnuta a
pozdéji zapnuta a neseka
podle naplanovaného
casu

Po opétovném zapnuti nebo
ruénim preruseni musi sekacka
znovu zadat povel

Stisknéte ,,Start + OK“ nebo ,,Home
+ OK", sekacka se tak vrati do
normalniho stavu

Stroj se nespusti

Nastaveni ¢asu neni aktivovano

Vyberte ¢asovy plan 3/6 hodin -
stisknéte tlagitka p» a OK

Trava se hromadi v spodni ¢asti

Ocistéte spodni ¢ast kartaem

Stav baterie je nizky

Umistéte stroj do nabijeci zakladny

Trava je pfilis vysoka

Sekejte travnik na 45 mm

Vyska seceni je prilis nizka

Sekejte travnik na 45 mm a zvyste
vysku seceni

Teplota baterie je pfili$ nizka /
vysoka

Pracovni podminky jsou mezi 5
a45°C

Ohranicuijici kabel je prefiznuty

Opravte preruseny ohranicujici
kabel

Sekacka mimo
ohranicujici vodi¢

Ohranicujici kabel je na svahu

Upravte ohranicujici kabel
a ponechejte vétsi vzdalenost na
svahu

Casti travniku jsou
neposecené

Sekacka potrebuje vice ¢asu na
sekani

Sekacka potfebuje vice ¢asu na
sekani

Trava je pfiliS vysoka

Trava je prilis vysoka

Sekacka uvazne v oblasti
travniku

Prekazky na travniku

Odstrante prekazky z travniku

Ohranicuijici kabel neni spravné
polozen

Upravte ohranicujici vodi¢ tak, aby
oddéloval prekazky

Kabel pfed dokovaci stanici je
nespravné nainstalovan

Jsou zapotfebi 2 m pfimého kabelu
pred dokovaci stanici
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Opis produktu

Przycisk STOP
Port tadowania
Koto tylne
Pokretto regulacji wysokosci
Panel sterowania
Interfejs USB
Przetacznik wt./wyt.
Przednie koto
Zapasowe ostrza 4

© ©NOOA LD =

Zasilacz

Kotki do mocowania Zapasowe ostrza taczowki

przewodu

Przewdd graniczny Instrukcje

Linijka do pomiaréw
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Instalacja

Instrukcja instalacji

W tym rozdziale wyjasniono jak zainstalowac robokosiarke. Przed rozpoczeciem instalacji nalezy
koniecznie przeczytaé ze zrozumieniem ponizszy rozdziat.

Wstep

Zalecamy sporzadzenie szkicu swojego trawnika, z uwzglednieniem wszystkich przeszkod
oraz sposobu ich zabezpieczenia. Pozwoli to uzytkownikowi wskaza¢ dobre miejsce na stacje
tadowania oraz okresli¢ jak wtasciwie poprowadzi¢ przewdd graniczny. Potrzebne tez beda pewne
narzedzia, takie jak mtotek i nozyce do drutu, szczypce i nozyczki.

Wstepnie przyciaé trawnik
Przed zainstalowaniem kosiarki automatycznej trawnik musi by¢ odpowiednio przygotowany.
Przycia¢ wstepnie trawnik do wysokosci 45 mm.

Koszenie - ograniczenia

Robokosiarka jest wyposazona w czujniki kolizji. Czujniki te wykrywaja wszystkie sztywne
przeszkody state wyzsze niz 100 mm, takie jak $ciany, ptoty i meble ogrodowe.

Gdy czujnik zgtaszaja przeszkode, robokosiarka zatrzyma sie i cofa, a nastepnie kontynuuje
koszenie w innym kierunku. Jako rozwigzanie dtugofalowe zaleca sie utozy¢ odpowiednio, z
uzyciem linijki, przewdd graniczny, aby chroni¢ jednoczesnie przeszkody i urzadzenie. Przewéd
graniczny nalezy utozy¢ tak, aby z zadnym punkcie koszonego terenu robokosiarka nie znajdowata
sie dalej niz 20 cm od przewodu granicznego.

GR,
O

Drzewa
Robokosiarka traktuje drzewa jak zwykte przeszkody, ale jesli korzenie drzewa sa odkryte nizej niz
100 mm, miejsce to nalezy wytaczy¢ z koszenia i ogrodzi¢ przewodem granicznym w celu ochrony
korzeni drzewa oraz zabezpieczenia ostrzy tnagcych i két tylnych przed uszkodzeniem.

Kamienie

Zalecamy, aby z trawnika usung¢ mate (do 100 mm wysokosci) kawatki skat i kamienie oraz
wszystkie kamienie o zaokraglonych lub nachylonych krawedziach. Robokosiarka moze prébowac
wjezdzacé na takie kamienie zamiast rozpoznania ich jako przeszkodze. Aby wznowi¢ koszenie,
robokosiarka, ktéra zaklinuje sie na kamieniu bedzie wymagata interwencji uzytkownika. Zetknigcie
sie z kamieniami moze spowodowac uszkodzenie ostrzy.

Pochylosci

Przewdéd graniczny nie moze nigdy przebiega¢ prostopadle do pochytosci nachylonych pod katem
wiekszym niz 10%. Nalezy tez zostawi¢ 2-metrowy pas miedzy pochytoscia o nachyleniu 10%
lub bardziej stroma a przewodem granicznym. Inaczej wyzsza predkosc jazdy w doét pochytosci
moze spowodowag, ze robokosiarka przejedzie przez przewod graniczny, zwtaszcza po mokrym i
Sliskim gruncie.

Sciezki, podjazdy i drogi

Jesli przez trawnik przebiega wysoki podjazd, lepiej, aby znalazt sie on poza strefg koszenia.
Miedzy podjazdem a kablem granicznym nalezy zostawi¢ odstep zabezpieczajacy wynoszacy
40 cm.




Jesli podjazd i trawnik znajduja sie na tym samym poziomie, przewodu granicznego nalezy uzy¢
do wyznaczenia korytarza. Dzigki temu robokosiarka bedzie mogta przejezdza¢ przez podjazd na
druga stroneg trawnika.

Nieréwne powierzchnie trawnikow

Nieréwne powierzchnie trawnikow moga wynika¢ z zahaczenia ostrzem w ziemig, co moze
spowodowac uszkodzenie ostrzy. Przed uzyciem robokosiarki zaleca sie, aby powierzchnia
trawnika zostata wyréwnana lub wydzielona przewodem granicznym.

Umiejscowienie stacji fadowania

Nalezy okresli¢ najlepsze lokalizacje na stacje tadowania, przy czym trzeba tez uwzglednié
koniecznosc¢ podtaczenia stacji na state do kontaktu.

Wyijac stacje tadowania i upewni¢ sie, ze wlot znajduje sig¢ na prawo od uzytkownika.

Aby robokosiarka mogta wréci¢ do stacji fadowania, nalezy zostawi¢ 1.5 m prostego odcinka
przewodu przed stacjg tadowania i 30 cm z boku naprzeciw strefy koszenia. Stacje tadowania
nalezy umiesci¢ w miejscu zacienionym, poniewaz nizsza temperatura w czasie tadowania jest
korzystna dla akumulatora.

Wazne: Stacje tadowania nalezy umiesci¢ na réwnej i ptaskiej powierzchni, z dala od oczek
wodnych, basenéw lub schodow.

Zalecamy odpowiednie srodki ochrony przed czynnikami atmosferycznymi, np. wiate na robota
lub garaz.

Stacji tadowania nie nalezy umieszcza¢ zbyt blisko pochytosci, np. na szczycie pagorka lub na
dnie niecki. Nalezy unika¢ nachylenia przekraczajgcego 5 stopni w lewo lub w prawo.

L
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Jesli trawnik ma miekka lub nieréwna powierzchnie, zalecamy wzmocnienie powierzchni wokot
stacji tadowania za pomoca siatki zabezpieczajacej trawe. Inaczej wielokrotny nacisk két tylnych
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia darni.

Po ustawieniu stacji tadowania i potozeniu przewodéw zasilajacych nalezy, jeszcze przed
podtgczeniem zasilania, dokoriczy¢é mocowania przewodéw granicznych.

Mocowanie przewodéw granicznych kotkami

Przed poprowadzeniem przewoddéw granicznych zdecydowanie zalecamy skoszenie trawnika na
wysokos¢ 45 mm lub nawet krocej. Zakopanie przewoddw granicznych jest catkowicie opcjonalne.
Im blizej ziemi potozony jest przewdd graniczny, tym mniejsza jest szansa potkniecia sie o niego
lub uszkodzenia go podczas koszenia trawnika.

Aby zapewni¢ wymagana odlegtos¢ 30 cm miedzy przewodem a przeszkodami, nalezy uzywac
znajdujacej sie¢ w zestawie linijki.

30 cm

| |
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Zalecana odlegtos¢ miedzy dwoma kotkami wynosi okoto 80 cm w linii prostej oraz nawet mniej po
tukach. Zwracamy uwage na to, ze zaczep (haczyk) i szczelina na przewdd w kotku powinny byc¢
zawsze skierowane na zewnatrz od strefy ogradzanej. W ciaggu krétkiego czasu przewdd zarosnie
trawa. Poniewaz napiecie wynosi tylko 20 V, nie ma ryzyka porazenia pradem. Nalezy upewnic sie,
ze zaczep kotka i otwor na przewdd sg zawsze zwrdcone w strone wydzielonego terenu.

m 80 cm m 80 cm




Najpierw kotki nalezy wbi¢ w w ziemie lekkim mtotkiem, na tyle, aby mie¢ pewnos¢, ze znajduja
sie one we witasciwej pozycji. . Aby mie¢ pewnosé, ze kotki znajduja sie we wtasciwych miejscach,
radzimy, aby najpierw utozy¢ je na trawie i zmierzy¢ odlegtosci od krawedzi trawnika i przeszkod
(powinny wynosi¢ 30 cm).

Klomby z kwiatami

Przewdd graniczny nalezy zastosowac do wytaczenia ze strefy koszenia jakichkolwiek klombdw.
Dwa odcinki przewodu granicznego miedzy klombem a zewnetrzna krawedzia koszonego terenu
mozna poprowadzi¢ na dwa sposoby:

1) Poprowadzi¢ przewody tak, aby odlegto$¢ miedzy nimi wynosita ponad 5 cm. Robokosiarka
rozpozna je wowczas jako zwykta przeszkode. Podczas koszenia bedzie sie od nich w
standardowy sposéb ,odbija¢”. Jadac wzdtuz przewodu granicznego z powrotem do stacji
tadowania kosiarka objedzie wtedy klomb.

2) Innym rozwigzaniem jest dopilnowanie, aby odlegtos¢ miedzy dwoma réwnolegtymi przewodami
wynosita nie wiecej niz 5 cm. Przewoddw nie nalezy jednak miedzy soba krzyzowac - patrz nizej.
W tym wariancie robokosiarka nie rozpozna przewodéw i po prostu po nich przejedzie. Przy
takim rozwigzaniu konieczne jest umieszczenie jakiej$ przeszkody na przewodzie granicznym
biegnacym wokoét klombu. Przeszkode te, np. duzy kamien lub palik, nalezy umiesci¢ w poblizu
punktu A zaznaczonego na ilustracji ponizej. Przeszkoda musi sie znajdowaé w ptaskim miejscu
o wymiarach okoto 1 m x 1 m i nie na pochyfosci. Przeszkoda ta umozliwi maszynie opuszczenie
kota.

Oczka wodne i baseny

O ile robokosiarka jest zabezpieczona przed deszczem i bryzgami wody, o tyle zanurzenie jej w
wodzie doprowadzi do powaznego uszkodzenia podzespotéw elektronicznych.

Dlatego tez absolutnie koniecznie nalezy oddzieli¢ jakiekolwiek baseny od strefy koszenia
za pomoca przewodu granicznego. W celu zwiekszenia poziomu bezpieczenstwa zalecamy
ustawienie wokét basenu ptotu.

Korytarze graniczne

Jesli w obrebie strefy koszenia powstaty korytarze graniczne, powinny one mieé¢ szerokos¢ co
najmniej 2 m i nie powinny by¢ diuzsze niz maksymalnie 8 m.

Jesli korytarz bedzie za waski lub za dtugi, robokosiarka moze nie by¢ w stanie manewrowac i
przejechac z jednego konca na drugi.

Podtaczenie stacji tadowania do przewodu granicznego

Stacje tadowania nalezy ustawi¢ na koncu przewodu granicznego, tak aby przewdd biegt
wzdtuznie przez $rodek stacji tadowania. Jego koniec nalezy podtaczy¢ do lewej (czarnej) taczowki
oznaczonej literg ,,F” (ang. front — przéd). Drugi koniec nalezy podtaczy¢ do prawej (czerwonej)
taczéwki oznaczonej litera ,,B” (ang. back — tyf).




Gdy tylko niebieska dioda LED potwierdzi, ze wszystko jest w porzadku, nalezy przetestowacd
dziatanie robokosiarki. Podczas mocowania przewodu granicznego nalezy sprawdzacé, czy dioda
LED swieci, aby wykluczy¢ ewentualne przerwania potaczenia. Ustawi¢ robokosiarke w strefie

pracy, kilka metrow od stacji tadowania i wtaczyc.

Najpierw nacisnij przycisk ﬁ , @ nastepnie @[K , kilka sekund pozniej kosiarka zautomatyzowana

powinna automatycznie wréci¢ do stacji dokujacej, lokalizujgc przewdd ograniczajacy w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara i podazajgc za nim. Jesli kosiarka zautomatyzowana nie
zadokuje prawidtowo, ustaw stacje dokujaca w bardziej odpowiedniej pozyciji
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Gdy urzadzenie zaparkuje w stacji, zacznie miga¢ symbol. Oznacza on, ze akumulator jest
prawidtowo tadowany.

Po poczatkowym zainstalowaniu, robokosiarka pozostanie w stacji tadowania az do catkowitego
natadowania akumulatora.

Prawidtowe dokowanie w stacji i tadowanie oznaczaja, ze uzytkownik znalazt odpowiednie miejsce
dla stacji fadowania. Teraz nalezy do korica wbic kotki mocujace.

Nalezy uwazag, aby nie uszkodzi¢ lub poplata¢ zapasu przewodu znajdujacego sie pod stacja
tadowania.

Wybér sygnatu

Uwaga: Sygnatem domysinym jest S1, jesli sygnat sgsiadéw nie wptywa na dziatanie posiadanego
urzadzenia, sygnatu tego nie trzeba zmieniac.

4 N\ 4 N\

g J N\ J

Jezeli sgsiad uzytkownika uzywa takiej samej robokosiarki, nalezy zachowac¢ odlegtos¢ 0,5 m
miedzy przewodami granicznymi wiasnymi i nalezacymi do sasiada, tak aby obydwa urzadzenia
wzajemnie nie zaktocaty swojej pracy. Nalezy dopilnowaé, aby ustawi¢ stacje dokujaca w
odlegtosci co najmniej 10 m od przewoddw granicznych sasiada i pamieta¢ o tym, aby oba
urzadzenia uzywaty réznych sygnatéw. Aby wybrac¢ inny sygnat, nalezy wykonac¢ nastepujaca
procedure:

1. Nacisna¢ przycisk ,sygnat” na stacji tadowania, kontrolka przetaczy sie na S2.

2. Wtaczy¢ robokosiarke i wepchnac¢ ja do stacji tadowania, po 5 sekundach kosiarka
automatycznie przetaczy sie na sygnat S2.

>10m
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Uwaga: Jesli po przebywaniu w stacji tadowania kosiarki nie udaje sie przetaczy¢ na odpowiedni
sygnat, przetacznik sygnatu mozna ustawic¢ recznie.

1. Nalezy nacisnac i przez 5 sekund przytrzymacé przycisk ,,6H” oraz przetacznik na kosiarce, po
5-krotnym sygnale dZzwiekowym sygnat zostanie przetaczony z ustawienia S1 na S2.

2. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk ,3H”, a potem na 5 sekund wtaczy¢ kosiarke. Po dtugim
sygnale dzwiekowym sygnat zostanie przetaczony z S2 na S1.



Uzytkowanie
Panel sterowania
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przycisk OK, kosiarka
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do stacji dokujace;j.

Najpierw nacisnij
przycisk Start, a
nastepnie przycisk
OK, kosiarka
zautomatyzowana
zacznie dziatac.

Przycisk STOP:
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Rozpoczynanie koszenia
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Powrét do stacji tadowania
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Zatrzymanie awaryjne
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Aby w dowolnej chwili zatrzymac kosiarke, wystarczy wcisnaé tylko przycisk STOP.

Regulacja wysokosci koszenia

Wysokos$¢ koszenia mozna regulowac pokrettem regulacji wysokosci. Zakres wysokosci
koszenia: od 20 mm do 55 mm.

UWAGA!

Zalecamy, aby przed uzyciem robokosiarki, do skoszenia trawnika do wysokosci ponizej
45 mm uzy¢ zwyklej kosiarki lub podkaszarki/kosy. Dzigki temu ma sie gwarancje, ze
robokosiarka bedzie pracowa¢ w sposéb optymainy.
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Dane techniczne

Model Easymow 260B
Maks. powierzchnia koszenia 260 m’
Akumulator 20 V/ 2000 mAh
. Input: 100-240V AC, 50/60Hz, 42W
Zasilacz

Output:24VDC, CC1.5A

Zasilacz model*

FY2401500S1/ FY2401500S2/ FY2401500S3

Czas koszenia na 1 natadowaniu 60 min
Napiecie znamionowe 20V

Moc znamionowa 42 W
Predkos¢ bez obciazenia 3500 obr./min
Szerokos¢ koszenia 16 cm
Wysokos¢ koszenia Okoto 20-55 mm
Czas tadowania 100 min
Ciezar 8.2 Kg
Czestotliwos¢ 0-148,5 kHz
Natezenie pola magnetycznego 70 dBUA/m

Przedziat czestotliwosci
bezprzewodowej/Moc

2.4-2.4835 GHz/<0 dBm 2.4-2.4835 GHz

Maksymalny poziom ci$nienia akustycznego

L,,=55.8 dB, K=3 dB

Maksymalny poziom mocy akustycznej

L,.=66.8 dB, K=3 dB

Stopien ochrony

Robokosiarka P24
Zasilacz IP67, Plug IP44
Czesci zamienne

Zapasowe ostrza 3 szt.
Kotki do mocowania przewodu granicznego 100 szt.
Przewdd graniczny 80m
taczowki 3 szt.

*OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora nalezy uzywaé wytgcznie zasilacza dostarczonego w

komplecie z urzadzeniem.
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Konserwacja i przechowywanie

Czynnosci konserwacyjne nieopisane w instrukcji musza by¢ wykonane przez punkt serwisowy
autoryzowany przez producenta. Nalezy uzywac wytacznie oryginalnych czesci.

Konserwacja

Robokosiarke nalezy regularnie kontrolowac i czyscic, a w razie potrzeby wymienic¢ zuzyte czesci.
Najlepiej jest uzywac suchej szczotki, wilgotnej Sciereczki lub zaostrzonego kawatka drewna.
Nigdy nie wolno uzywac strumienia wody.

Przestrzeganie powyzszych zalecen dotyczacych konserwacji wydtuzy czas dziatania robokosiarki.

Przechowywanie zima

Kosiarke, stacje fadowania i zasilacz nalezy zima przechowywaé w suchym miejscu.

Moze to by¢ wiata ogrodowa lub garaz, ale najlepiej przechowywac urzadzenia w domu.
Przed zima urzadzenia nalezy przygotowac w nastepujacy sposéb:

1. Catkowicie natadowac akumulator.

Ustawic¢ przetacznik zasilania w pozycji wytaczonej (,OFF”).

Doktadnie wyczysci¢ robokosiarke.

Wyija¢ z kontaktu wtyczke przewodu zasilajacego zasilacz.

Odtaczy¢ zasilacz od stacji tadowania.

Odfaczy¢ przewdd graniczny od stacji tadowania. Podniesc¢ i wyczysci¢ stacje tadowania.
Przewdd graniczny moze pozostac na zewnatrz. Nalezy jednak koniecznie zabezpieczy¢ go
przed korozja. Zalecamy bezwodny smar lub odpowiednig tasme uszczelniajaca.

O ile oryginalne opakowanie jest dostepne, urzadzenie nalezy do niego zapakowac.

Jezeli nie, wéwczas nasze punkty serwisowe oferuja ustuge serwisu zimowego. Ustuga ta
obejmuje sprawdzenie wszystkich czesci i — o ile jest dostepny — upgrade oprogramowania.

oorLN

Przygotowanie na wiosne

Po przechowywaniu zima nalezy wyczysci¢ styki tfadowania zaréwno w robokosiarce jak i w stacji
tadowania. Nalezy uzy¢ drobnoziarnistego papieru $ciernego lub szczotki mosieznej; pomoze to
uzyskac optymalna wydajnos$¢ tadowania i pozwoli uniknac interferencji podczas tadowania.

Czyszczenie korpusu kosiarki

Poniewaz robokosiarka jest narzedziem akumulatorowym, podczas czyszczenia nalezy zachowaé
ostroznos¢. Duze czastki brudu mozna usuwaé miekka szczoteczka. Do intensywnego czyszczenia
nalezy uzy¢ recznego spryskiwacza z woda z detergentem do zastosowari domowych. Po
czyszczeniu wytrze¢ ewentualne osady wilgotna szmatka.

Czyszczenie od spodu

Przetacznik zasilania musi by¢ ustawiony w pozycji wtaczonej. Nalezy zatozyé rekawice ochronne
i odwrdcic robokosiarke na bok, tak aby widac byto spdd urzadzenia. Rame i tarcze z ostrzami
nalezy czysci¢ miekka szczoteczka lub wilgotng szmatka. Tarcze z ostrzami przekrecié, aby
upewnic sie, ze porusza sie bez oporéw, sprawdzi¢, czy ostrza moga sie kreci¢ na ich sworzniach
i czy nie blokuje ich trawa.
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Czyszczenie stykéw, bolcéw i listew do fadowania

Bolce i listwy do tadowania zaréwno w kosiarce jak i w stacji tadowania nalezy czys$ci¢ za pomoca
wetny stalowej, sSrodka do czyszczenia metalu lub bardzo drobnoziarnistego papieru Sciernego.
Aby zagwarantowac skuteczne tadowanie, nalezy usunac wszelkie resztki, liscie i $cinki trawy
wokot bolcodw stykowych i listew do tadowania.

Odwracanie lub wymiana ostrzy

OSTRZEZENIE!
Przed czyszczeniem, regulacja i wymiang ostrzy nalezy catkowicie wytaczy¢ robokosiarke.
Nalezy zawsze nosi¢ rekawice ochronne.

OSTRZEZENIE!

Aby zagwarantowa¢ maksymalna wydajno$¢ koszenia i maksymalny poziom

bezpieczenstwa, nalezy zawsze uzywac¢ do wymiany zalecanych ostrzy i elementéw
mocujacych ostrza.

Robokosiarka posiada trzy ostrza zamocowane na tarczy.

O ile nie zostana one uszkodzone wskutek uderzenia w twarde przedmioty, ostrza te moga
wytrzymac nawet pie¢ miesiecy codziennego uzytkowania.

Raz w tygodniu zaleca sie kontrolowac¢ zaréwno ostrza jak i Sruby mocujace. Zwracamy uwage,
ze ostrza te sg dwustronne. Gdy pierwsza krawedz sie stepi, nalezy poluzowaé $rube mocujaca,
wtozy¢ ostrze odwrotna strong i ponownie dokreci¢. Sprawdzi¢, czy ostrze moze sie bez oporéw
poruszac.

W komplecie z robokosiarka zataczono zestaw zapasowych ostrzy. Wiecej ostrzy mozna kupi¢
za posrednictwem dziatu obstugi klienta. Aby uzyska¢ maszyna pracowata optymalnie, nalezy
zawsze wymienia¢ wszystkie ostrza jednoczesnie. Nalezy uzywaé wytacznie czesci zamiennych
zalecanych przez producenta.

Lista czesci zamiennych
W przypadku jesli zajdzie potrzeba zamowienia ktoérejs z ponizszych czesci zamiennych nalezy
zadzwoni¢ do punktu obstugi posprzedazowe;.

Iy &

Aktualizacja oprogramowania
Jezeli maszyna wymaga uaktualnienia oprogramowania, aby uzyskac wiecej informacji, nalezy sie
skontaktowac z naszym zespotem serwisowym.

Utylizacja

W trosce o $rodowisko prosimy, aby we wiasciwy sposéb zutylizowac urzadzenie, gdy

nadejdzie moment catkowitego zakoriczenia jego uzywania. Urzadzenia nie wolno wyrzuca¢ do
Smieci domowych. Informacje o punktach zbidrki i ich godzinach otwarcia mozna uzyskac¢ od
przedstawicieli wtadz lokalnych.

Niewtasciwa utylizacja litowo-jonowych akumulatoréw/baterii akumulatorowych dziata niszczaco
na srodowisko. Przed utylizacja z urzadzenia nalezy wyjaé akumulator. Akumulatoréw/baterii
akumulatorowych nie wolno wyrzuca¢ razem ze zwyktymi Smieciami domowymi. Moga one
zawierac¢ toksyczne metale ciezkie i podlegaja one zasadom i przepisom utylizacji odpadéw
niebezpiecznych. Akumulatory nalezy utylizowac zgodnie z obowigzujacymi wymogami lokalnymi.
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Rozwiagzywanie problemoéw

Robokosiarka nie jest w stanie zaparkowaé¢ w stacji fadowania
e  Sprawdzi¢, czy kabel graniczny przed fadowarka i pod nig jest utozony w linii proste;j.
e  Sprawdzié, czy stacja tadowania jest ustawiona zgodnie z zaleceniami podanymi w instrukciji.

W czasie koszenia lub wracajac do stacji tadowania wzdiuz przewodu

granicznego robokosiarka zatacza kota.

e  Sprawdzi¢, czy rownolegle z przewodem granicznym lub blisko niego nie biegnie zaden kabel
zasilajacy. W razie potrzeby przestawic¢ przewdd graniczny.

e  Sprawdzi¢, czy nie zablokowato si¢ przednie kotko.

e  Jedli sgsiad posiada podobna robokosiarke, sygnaty moga sie wzajemnie zaktécac.
Sprébowac przetaczy¢ swoja stacje tadowania i robokosiarke na drugi sygnat.

. By¢ moze uszkodzony jest silnik napedu, nalezy skontaktowac sie z dziatem pomocy dla
klientow.

Robokosiarka jest zbyt glosna.

e  Jedli jest taka potrzeba, skontrolowac sruby mocujagce ostrza.

e  Skontrolowac ostrza pod katem uszkodzenia, a jesli trzeba, wymienic je.

e  By¢ moze trawa jest zbyt wysoka. Nalezy sprobowac zwigkszy¢ wysokosc koszenia lub
najpierw skosi¢ trawnik zwykta kosiarka.

. Usterka silnika koszenia, zadzwoni¢ do dziatu obstugi posprzedazowe;.

Po wcisnieciu przycisku START kosiarka pozostaje w stacji fadowania

lub wraca do niej

e  Sprawdzi¢, czy kosiarka skonczyfa juz zaprogramowany na ten dzien czas pracy.

e Akumulator jest roztadowany, pozwoli¢, aby robokosiarka natadowata sie i sprébowac
ponownie.

S’wiecaca kontrolka LED sygnatu w stacji tadowania

SR
r A
® O | @\/| Kontrolki $wietlne S1/S2 wtaczone.
s1 52 ﬁl?g?‘ Dobry sygnat przewodu granicznego.

@ X1 Kontrolka $1/S2 miga.
Przerwany przewdéd graniczny, brak sygnatu.

—

Y
51 52 Kontrolka S1/S2 miga naprzemiennie.
Kosiarka taduje si¢ w stacji dokujacej.

— —
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Przed/w czasie/po tadowaniu

Problem

Mozliwa przyczyna

Dziatanie naprawcze

Problem

Mozliwa przyczyna

Dziatanie naprawcze

No light on charge base

Niewtasciwe podfaczenie
przewodu

Sprawdzi¢ potaczenia przewodoéw
71,87

Nie jest wigczone zasilanie
sieciowe

Wiaczyc¢ zasilanie sieciowe

S1/S2 indicator flashes

Przerwany przewdd graniczny,
brak sygnatu

Naprawi¢ uszkodzony kabel
dostarczonymi taczéwkami

Kosiarka blokuje sie na
trawniku

Przeszkody na trawniku

Usung¢ z trawnika przeszkody

Przewdd graniczny nie zostat
wtasciwie utozony

Poprowadzi¢ przewdd graniczny
w strefie, w ktérej nie znajduja sie
przeszkody

Przewdd przed stacja dokujaca
jest niewtasciwie zainstalowany

Przed stacja dokujaca trzeba
zostawié 2-metrowy odcinek
prostego przewodu

Robot not charging

Urzadzenie nie jest wiasciwie
zaparkowane w stacji tadowania

Sprawdzi¢, czy urzadzenie jest
catkowicie zaparkowane w
podstawie do tadowania

Urzadzenie nie jest wiasciwie
zaparkowane w stacji fadowania

Sprawdzi¢, czy podstawa do
fadowania znajduje sie na ptaskiej
powierzchni

Skorodowane bolce tadowarki

Wyczysci¢ bolce tadowarki

Kwestie dotyczace koszenia

Nadmierne drgania/hatas

Poluzowane ostrze

Dokrec¢ srube

Ostrza uszkodzone lub
zaklinowane

Wymieni¢ uszkodzone ostrza

By¢ moze trawa jest zbyt wysoka

Zwigkszy¢ wysokosc¢ koszenia
i stopniowo jg zmniejszaé lub
najpierw skosi¢ trawnik zwykta
kosiarka

Usterka silnika koszenia

Zadzwonic do dziatu obstugi
posprzedazowe;j

Problem

Mozliwa przyczyna

Dziatanie naprawcze

No Power to machine

Nie wcisnieto/przestawiono
przycisku wigcznika (ON/OFF)

Sprawdzi¢ ponownie - przestawi¢
pokretto wtgczajace w pozycje 1

Robokosiarka nie jest natadowana

Ustawi¢ urzadzenie w podstawie
do fadowania

Machine fails to START

Nie ustawiono czasu

Wybraé czas 3/6 godz. - nacisna¢
przyciski ’ i OK

Pod podwoziem nagromadzita sie
trawa

Wyczysci¢ podwozie szczotka

Staby akumulator

Ustawi¢ urzadzenie w podstawie
do fadowania

Kosiarka jezdzi w kétko

Kabel zasilajacy biegnie
réwnolegle z przewodem

Przetozy¢ przewdd graniczny

Zablokowane przednie koto

Oczyscic¢ okolice przedniego kota

Robot pracujacy w sasiedztwie
zaki6ca sygnat

Przetaczy¢ urzadzenie na
alternatywny sygnat graniczny (S1/
S2)

Usterka silnika napedu

Zadzwonic¢ do dziatu obstugi
posprzedazowej

Problemy na potaczeniach lub
przerwany/przeciety przewod
graniczny

Naprawi¢ usterke/sprawdzié¢
potaczenia na podstawie do
tadowania i sprawdzi¢, czy
przewdd graniczny nie jest
przewany/przeciety

Zbyt dtuga trawa

Skosi¢ trawnik na 45 mm

Zbyt niska wysokosc¢ koszenia

Skosic¢ trawnik na 45 mm i
zwigkszy¢ wysokosc koszenia

Zbyt wysoka/niska temperatura
akumulatora

Temperatura pracy wynosi od 5 do
45 stopni C

Kosiarka jest wytaczona,
a nastepnie wigczona i nie
kosi zgodnie z planem

Po ponownym wigczeniu lub
recznej przerwie kosiarka musi
ponownie wprowadzi¢ polecenie
do pracy

Nacisnij ,Start + OK” lub ,Home +
OK?”, co pozwoli kosiarce powrdcié
do normalnego stanu

Przeciety przewod graniczny

Naprawi¢ przerwany przewod
graniczny

Kosiarka poza
obszarem wyznaczonym
przewodem granicznym

Przewdd graniczny
poprowadzony na pochytosci

Inaczej poprowadzi¢ przewod
graniczny i na pochytosci zostawic
wieksza odlegtosc

Niektore fragmenty
trawnika nie sa skoszone

Kosiarka potrzebuje na koszenie
wiecej czasu

Zwiekszy¢ ustawiony czas do 6
godzin

Zbyt dtuga trawa

Skosi¢ trawnik na 45 mm
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STOP tlacidlo
Ultrazvukovy snima¢

Nabijaci port

Zadné koleso

Koliesko pre nastavenie vysky
Ovladaci panel
USB rozhranie
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Hrani¢ny kabel
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InStalacia

Instala¢na prirucka

Tato kapitola vysvetluje, ako nainstalovat roboticku kosacku. Pred zacatim inStalacie sa uistite, Zze
ste tuto kapitolu precitali a pochopili.

Uvod

Odporu¢ame vam vytvorit si navrh vasho travnika vratane v8etkych prekazok a spdsobu ich
ochrany. Umozni vam to urcit spravnu polohu nabijacej stanice a spravne poloZenie hrani¢éného
kabla. Budete tiez potrebovat nejaké nastroje, ako su kladivo a klieste na droty, kombinacky alebo
noznice.

Prekrojte travnik
Vas travnik musi byt spravne pripraveny pred instalaciou robotickej kosacky.
Predbezne si nakrdjajte travnik na vysku 45 mm.

Obmedzenia kosenia

Roboticka kosacka je vybavena koliznymi snimaémi. Tieto deteguju vSetky masivne a pevné
prekazky vyssie ako 100 mm, ako su steny, ploty a zadhradny nabytok.

Ked' snimace zistia prekazku, roboticka kosacka sa zastavi, zacuva a potom kosi inym smerom.
Ako dlhodobé rieSenie sa odporuca polozit ohrani¢ujuci kdbel zodpovedajucim spésobom
pomocou pravitka na ochranu prekazok a zariadenia. Polozte ohrani¢ujuci kabel tak, aby roboticka
kosacka nebola v Ziadnom bode oblasti kosenia vzdialena od ohrani¢ujiceho kabla viac ako 20 m.

Stromy
Roboticka kosacka povazuje stromy za bezné prekazky, ale ak su korene stromu odhalené a su
nizSie ako 100 mm, tdto oblast je potrebné vylucit pouzitim hraniéného kabla, aby sa ochranili
korene stromov, rezacie ¢epele alebo zadné kolesa pred poskodenim.

Kamene

Odporuc¢ame vycistit travnik od malych (nizSich ako 100 mm) skal a kamenov a akychkolvek
kamerfiov s okruhlym alebo Sikmym okrajom. Roboticka kosacka sa mbéze pokusit vyliezt na
tieto skaly namiesto toho, aby ich rozpoznala ako prekazku. Roboticka kosacka, ktora uviazne
na kameni, vyzaduje zasah pouzivatela, aby znovu spustil kosenie. Kontakt s kamefimi moze
spbsobit posSkodenie Cepeli.

Svahy

Ohranicujuci kabel by nikdy nemal lezat kolmo na sklon va¢si ako 10 %. Medzi 10% alebo strmSim
svahom a ohraniCujucim kablom tiez nechajte pas najmenej 2 m. V opaénom pripade méze vyssia
rychlost pri schadzani zo svahu spésobit, Ze roboticka kosacka prejde cez ohranicujuci kabel,
najméa na mokrom a kizkom podklade.

Chodniky, prijazdové cesty a cesty
Ak vyvySena prijazdova cesta prechadza travnikom, je lepsie ju vylucit pomocou hraniéného kabla.
Ponechajte bezpecnu vzdialenost 40 cm medzi prijazdovou cestou a hrani¢nym kablom.




Ak je prijazdova cesta a travnik na rovnakej Urovni, mézete pouzit hrani¢ny kabel na vytvorenie
priechodu. To umozni robotickej kosacke prejst cez prijazdovu cestu a dostat sa na protilahly
travnik.

Nerovné travnikové povrchy

Nerovné travnikové povrchy mézu mat za nasledok kontakt Cepele s povrchom travnika, ¢o méze
sposobit posSkodenie Cepeli. Odporu¢ame, aby bol povrch travnika vyrovnany alebo vyluceny
pomocou hrani¢ného kabla pred pouzitim robotickej kosacky.

Umiestnenie nabijacej stanice
Pri ur€ovani najlepSej polohy nabijacej stanice zohladnite, Ze je nevyhnutné trvalé pripojenie k
hlavnej elektrickej zasuvke.

Vyberte nabijaciu stanicu a uistite sa, Ze vstup je na pravej strane.

Aby sa roboticka kosacka dokazala bez problémov vratit do nabijacej stanice, ponechajte 1.5 m
priameho vodi¢a na prednej strane nabijacej stanice a 30 cm smerom k oblasti kosenia. Umiestnite
nabijaciu stanicu do tienistej oblasti, pretoze nizSia teplota napomaha pri dobijani batérie.

Doélezité: Umiestnite nabijaciu stanicu na plochom a rovhom povrchu v dostato€nej vzdialenosti
od jazierok, bazénov alebo schodov.
Odporuc¢ame vhodnu ochranu, napriklad port pre robota alebo garaz.

Neumiesthujte nabijaciu stanicu prili§ blizko k svahu, napriklad na vrchol kopca alebo v spodnej
Casti brazdy. Vyhnite sa lavému a pravému sklonu nad 5 stupriov.

L
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Ak ma vas travnik mékky alebo nerovny povrch, odpori¢ame spevnenie oblasti okolo nabijacej
stanice s ochrannou sietou na travu. V opa¢nom pripade méze opakované namahanie zadnych
kolies poskodit travnik.

Po umiestneni nabijacej stanice a rozmiestneni elektrického pripojenia a pred pripojenim k zdroju
napadjania dokondcite celé rozlozenie hrani¢ného kabla.

Zakolikovanie hrani¢ného kabla

Pred poloZenim hraniéného kabla dérazne odpori¢ame skosenie travnika na 45 mm alebo mene;j.
Zakopanie hranié¢ného kabla je celkom volitelné. Cim blizSie k zemi umiestnite hraniény kébel, tym
nizSia je pravdepodobnost, Ze sa niekto o neho potkne alebo sa pri koseni poskodi.

Pouzite prilozené pravitko na zabezpecenie pozadovanej vzdialenosti 30 cm medzi kablom a
prekazkami.

L 1 )
Odporucana vzdialenost medzi dvoma kolikmi je priblizne 80 cm v priamom smere a menej
v tesnych zakrutach. Upozorfiujeme, ze hacik a Strbina na kabel vzdy smeruju k vonkajSej strane

hranice. Za kratky ¢as bude kabel zakryty travou. Pretoze napaétie je iba 20 V, nehrozi riziko zasahu
elektrickym prudom. Dbajte na to, aby hacik kolika a otvor pre kabel vzdy smerovali do pracovnej

oblasti. &
[

m 80 cm m 80 cm




Najskoér zlahka zatlé¢te koliky pomocou malého kladivka, kym sa ubezpedéite, Ze mate spravne
rozmiestnenie. Pre spravne umiestnenie kolikov odpori¢ame najprv polozit koliky na travnik a

odmerat vzdialenost od okrajov travnika a prekazok (mala by byt 30 cm).

Kvetinové zahony

Pomocou hrani¢ného kéabla vylucte vSetky zahony z oblasti kosenia. Existuju dve moznosti pre dve
dizky hrani¢ného kabla leziaceho medzi kvetinovym zahonom a vonkaj$ou hranicou:

1) Zachovaijte vzdialenost medzi rovnobeznymi vodiémi nad 5 cm. Robotickd kosacka takto
rozpozna hrani¢ny kabel ako beznu prekazku. Pri koseni sa ,odrazi“ ako obvykle. Pri sledovani
hrani¢ného kabla spat do nabijacej stanice odboci okolo kvetinového zahonu.

2) Alternativne zachovajte vzdialenost medzi dvoma rovnobeznymi vodi¢mi pod 5 cm. Neskrizte
kable - pozrite nizSie. Tymto spésobom robotickd kosacka nerozpozna kable a prejde cez
nich bez obmedzenia. Tato moznost vyZaduje umiestnenie prekazky na hrani¢ny kabel okolo
kvetinového zahonu. Umiestnite prekazku napr. velku skalu alebo ty¢, blizko polohy A vyznacéenej
na obrazku nizSie. Prekdzka musi byt obklopena rovnou plochou priblizne 1 m x 1 m, bez
akéhokolvek naklonenia. Tato prekazka umozni stroju opustit kruh.

Jazierka a bazény

Roboticka kosacka je chranend pred dazdom a striekajucej vode, ale ponorenie jej spésobi vazne
poskodenie elektronickych €asti.

Preto je nevyhnutné vylucit akékolvek bazény z oblasti kosenia. Pre zvy$Senu bezpecnost
odporu¢ame umiestnit plot okolo bazéna.

Hraniény priechod

Ak ste vytvorililhraniény priechod vo vasej pracovnej oblasti, priechod ma mat’ Sirku najmenej 2 m
a maximalnu dizku 8 m.

Ak je priechod prili§ Uzky alebo prili§ dlhy, roboticka kosacka nemusi byt schopna prejst z jedného
konca na druhy.

Pripojenie nabijacej stanice na hraniény kabel

Umiestnite nabijaciu stanicu na koniec hraniéného kébla tak, aby kabel prebiehal pozdizne pod
stredom nabijacej stanice. Pripojte tento koniec k lavému (Ciernemu) konektoru oznacenému ,F“
(front - predna ¢ast). Druhy koniec pripojte k pravému (€ervenému) konektoru ozna¢enému ,,B“
(back - zadna Cast).




Ked modra LED potvrdi, Ze je v8etko v poriadku, otestujte funkciu robotickej kosacky. Pri
upevnovani hrani¢ného kabla kontrolujte LED, aby ste sa uistili, Ze spojenie nie je prerusené.
Roboticku kosacku umiestnite do pracovného priestoru niekolko metrov od nabijacej stanice a
zapnite ju.

Stlacte tlacidla a OK o ‘ﬁh\ niekolko sekund neskér sa roboticka kosacka automaticky vrati

do nabijacej stanice tak, Ze néjde a postupuje pozdiz hrani¢ného kabla proti smeru hodinovych
ruciCiek. Ak roboticka kosacka nedokaze spravne zaparkovat, presunte nabijaciu stanicu na
vhodnejsie miesto. -

@ i 3

Po zaparkovani zariadenia zacne blikat symbol. Znamena to, Ze sa batéria spravne nabija.

Po pociatoCnej instalacii roboticka kosacka zostane v nabijacej stanici az do uplného nabitia
batérie.

Uspe$né zaparkovanie a nabijanie znamena, ze ste nasli vhodné miesto pre nabijaciu stanicu.
Teraz mdzete upevriovacie koliky Uplne zatict do zeme.

Dbajte na to, aby nedoslo k poSkodeniu alebo skruteniu nadbyto¢ného vodi€a ulozeného pod
nabijacou stanicou.

Vyber signalu
Poznamka: predvoleny signal je S1, nie je potrebné ho menit, ak nedochadza k ruSeniu signalu od
susedov.

4 ) 4 N\
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Ak vas sused pouziva rovnaku roboticku kosacku, budete musiet dodrzat vzdialenost 0,5 m
medzi vasimi ohrani¢ujucimi kablami a kablami vasho suseda, aby nedochadzalo k vzajomnému
ruSeniu oboch zariadeni. Uistite sa, Ze vaSa nabijacia stanica je umiestnena najmenej 10 m od
ohranicujucich kablov suseda a obidva vyrobky pouzivaju rézne signaly. Ak chcete zvolit iny signal,
postupujte podla nizsie uvedeného postupu:

1. Stlacte tlacidlo ,ssignal“ na nabijacej stanici, kontrolka sa prepne na S2.

2. Zapnite robotickl kosacku, zaparkujte ju do nabijacej stanice, po 5 sekundach sa kosacka

automaticky prepne na S2.

>10m

A 4

>0.5m.
»

>10m

&
<

Poznamka: ak vasu kosacku nie je mozné po pobyte v nabijacej stanici prepnudt na spravny signal,

prepina¢ signalu je mozné nastavit manualne.

1. Stlacte a podrzte tlacidlo ,,6H“ a potom kosacku zapnite na 5 s, po 5 pipnutiach sa signal
prepne z S1 na S2.

2. Stlacte a podrzte tlacidlo ,,3H" a potom kosacku zapnite na 5 s, po dlhom pipnuti sa signal
prepne z S2 na S1.



Obsluha

Ovladaci panel
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Tlacidlo vyberu

racovného ¢asu: S Elnl S-H
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Vyberte pracovny &as. X\

Tlacidlo Domov:
Stlacte a podrzte tlacidlo
odomknutia, potom stlacte
tlac¢idlo Domov a roboticka
kosacka sa vrati do

nabijacej stanice.

Tlagidlo Start:
Stlacte a podrzte
tlac¢idlo odomknutia,
potom stlacte tlacidlo
Start a roboticka
kosacka zacne
pracovat.

STOP tlacidlo:
Stlacte toto tlacidlo.

zastavi.

Zacatie kosenia

ER) [BH)
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Roboticka kosacka sa ihned'

Navrat do nabijacej stanice

Elxl (&)

—>
(B
{ Rayps

(&

Stlac¢te a podrzte tlacidlo odomknutia, potom stlacéte tla¢idlo Domov.

(

Nudzové zastavenie

SIOR &

- J

Kosacku mozete kedykolvek zastavit stlacenim tlacidla STOP.

Nastavenie vysky kosenia

Vysku kosenia mozete nastavit oto¢enim kolieska pre nastavenie vysky. VySka kosenia moze
byt od 20 mm do 55 mm.

POZNAMKA!
Pred pouzitim robotickej kosacky odporu¢ame pouzit beznu alebo strunovu kosacku na travu
na znizenie vySky travnika pod 45 mm. Zabezpeci vam to optimalny vykon robotickej kosacky.
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Technické udaje

Model EasyMow 260B
Maximalna plocha kosenia 260 m’
Akumulatorova batéria 20 V/ 2000 mAh

Spinaci napajaci zdroj

Input: 100-240V AC, 50/60Hz, 42W

Output:24VDC, CC1.5A

Spinaci napajaci zdroj

FY2401500S1/FY2401500S2/FY2401500S3

Cas kosenia na jedno nabitie 60 min
Menovité napatie 20V
Menovity prikon 42 W
Rychlost bez zatazenia 3500r/min
Sirka kosenia 16 cm
Vys$ka kosenia 20-55 mm
Cas nabijania 100 min
Nahradné Cepele 846210
Hmotnost 8.2 Kg
Frekvenéné pasmo 0-148.5KHz
Sila magnetického pola 70dBpA/m

Bezdrotovy frekvenény rozsah/vykon

2.4-2.4835 GHz/<0 dBm

Hladina akustického tlaku pri uchu obsluhy Lp,

L,,=55.8dB, K=3dB

Hladina akustického vykonu Ly,

L,.=66.8dB, K=3dB

Stupen ochrany

Roboticka kosacka 1P24
Spinaci napdjaci zdroj IP67, Plug IP44
Nahradné diely

Nahradné Cepele 3 ks
Hrani¢né koliky 100 ks
Hrani¢ny kabel 80 m
Konektory 3 ks

* UPOZORNENIE: Na Ucely dobitia batérie pouzivajte iba odpojitelni napdjaciu jednotku dodanu s

tymto spotrebiom.

Udrzba a skladovanie

Servisné prace, ktoré neboli popisané v tomto navode, musi vykonat servisna spolo¢nost’

autorizovana vyrobcom. Pouzivajte iba originalne nahradné diely.

Udrzba

Pravidelne kontrolujte a Cistite roboticku kosacku. Podla potreby vymerite opotrebované ¢asti.

Uprednostniujte pouzivanie suchej kefy, vihkej handri¢ky alebo zabriseného dreva.

Nikdy nepouzivajte tec¢lcu vodu.

Tieto pokyny na udrzbu mézu prediit Zivotnost vadej robotickej kosacky.

Zivotnost batérie
Roboticka kosa¢ka ma bezudrzbovu litium-idnovu batériu s predpokladanou zZivotnostou viac ako
2 roky (v zavislosti od udrzby a pouzivania).

Zimné uskladnenie

Pocas zimy uskladnite kosacku, nabijaciu stanicu a napajaci zdroj na suchom mieste.
Odporucame garaz, pristreSok alebo prednostne v interiéri.

Priprava zariadenia na zimné uskladnenie:

1. Uplne nabite batériu.

Nastavte hlavny vypina¢ do polohy ,OFF“ (VYP).

Dékladne vycistite roboticku kosacku.

Odpoijte napajaci kabel z elektrickej zasuvky.

Odpojte napdjaci kabel z nabijacej stanice.

Odpoijte hrani¢ny kabel z nabijacej stanice. Zdvihnite nabijaciu stanicu a vycistite ju. Hrani¢ny
kabel moze zostat vonku. Je v§ak dblezité chranit kabel pred koréziou. Odporu¢ame mazivo
bez vody alebo vhodnu tesniacu pasku.

Ak je to mozné, zabalte vyrobok do pévodného obalu.

Pripadne nase servisné stredisko ponuka zimny servis pre vase zariadenie. To zahfna kontrolu
vSetkych Casti a pripadne aktualizaciu softvéru, ak je k dispozicii.

oorLN

Priprava na jar

Po zimnom uskladneni vycistite nabijacie kontakty na robotickej kosacke a tiez na nabijacej
stanici. Pouzite jemny brusny papier alebo mosadznu kefu; poméze to dosiahnut najlepsiu
ucinnost nabijania a zabranit ruseniu pri nabijani.

Cistenie krytu kosacky

KedZe vasa roboticka kosacka je napajana z batérie, musite byt opatrni pri Cisteni. Velké necistoty
odstrante pomocou makkej kefy. Pri intenzivnom &isteni pouzivajte ruény vodny rozprasovac s
jemnym domacim Cistiacim prostriedkom. Po vyc€isteni vihkou handrou utrite vSetky zvysky.

Cistenie spodnej strany

Uistite sa, ze hlavny vypinac je v polohe OFF (VYP). Nasadte si ochranné rukavice a otocte
roboticku kosacku na bok, aby ste odkryli jej spodnu stranu. Vycistite kotu¢ s ¢epelami a ram
pomocou makkej kefy alebo navlh¢enej tkaniny. Pretocte kotu¢ s Cepelami, aby ste sa uistili, Ci
sa moze volne pohybovat. Skontrolujte, ¢i sa Cepele otacaju na hriadeloch a &i tam nie je ziadna
trava, ktora im brani vo volnom pohybe.

Cistenie kontaktnych kolikov a nabijacich pasikov

Pomocou drétenej viny, kovového Cistiaceho nastroja alebo velmi jemného brisneho papiera
vycistite kontaktné koliky a nabijacie pasiky na kosacke a nabijacej stanici. Odstrante vSetky
necistoty, listy alebo travu okolo kontaktnych kolikov a nabijacich pasikov, aby sa zaistilo efektivne
nabijanie.
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Prevratenie alebo vymena cepeli

VAROVANIE!
Pred &istenim, nastavovanim alebo vymenou €epeli sa uistite, Ze je roboticka kosacka upline
vypnuta. Vzdy si nasadte ochranné rukavice.

VAROVANIE!
Pre dosiahnutie maximalnej efektivnosti a bezpe€nosti rezania pouzivajte pri vymene vzdy
odporucané nahradné Cepele a montazne sucasti.

Roboticka kosacka ma tri Cepele pripevnené na kotuc¢ s cepelami.

Pokial nie su poSkodené tvrdymi prekazkami, mézu tieto Cepele vydrzat az pat mesiacov
kaZzdodenného pouzivania.

Odporucame tyzdennu kontrolu Cepeli a upeviiovacich skrutiek. Upozoriiujeme, ze Cepele su
dvojité. Ked sa prva strana otupi, povolte upeviiovaciu skrutku a prevratte ¢epel naopak a znova
ju pripevnite. Skontrolujte, €i sa ¢epel volne pohybuje. ;

Sucastou robotickej kosacky je suprava ndhradnych ¢epeli. DalSie Eepele si mbzete zakupit
prostrednictvom zakaznickej podpory. Aby ste dosiahli ¢o najlepsiu vykonnost vasho zariadenia,
vzdy vymente vSetky tri Cepele sucasne. Pouzivajte vyhradne nahradné diely odporucané
vyrobcom.

Zoznam nahradnych dielov
Ak chcete objednat nahradné diely, zavolajte servisné stredisko

Aktualizacia softvéru
Ak vas pocita¢ potrebuje aktualizaciu softvéru, kontaktujte nasu zakaznicku podporu, kde vam
poskytneme dalsie informacie.

Dispozicia

Z dévodu ochrany zivotného prostredia zlikvidujte vyrobok spravne po skonéeni jeho zivotnosti a
nie v domovom odpade. Informacie o zbernych miestach a ich otvoreni

hodiny ziskate od miestneho uradu.

Li-ion Poskodenie zivotného prostredia nespravnou likvidaciou batérii / nabijatelnych bateérii.

Pred likvidaciou vyberte batériu z produktu. Batérie / nabijatelné batérie sa nesmu likvidovat spolu
s beznym domovym odpadom. Mézu obsahovat toxické tazkeé kovy a podliehaju pravidlam a
predpisom o zaobchadzani s nebezpecnym odpadom. Batérie zlikvidujte v sulade s prislusnymi
miestnymi poZiadavkami.
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RieSenie problémov

Roboticka kosacka nedokaze zaparkovat do nabijacej stanice
e Skontrolujte, &i je hrani¢ny kabel pred a pod nabijacou stanicou v priamke.
e  Skontrolujte, ¢i je poloha nabijacej stanice v sulade s vysvetleniami v tejto prirucke.

Roboticka kosacka sa pohybuje v kruhoch poc¢as kosenia alebo pri

sledovani hraniéného kabla spat do nabijacej stanice.

e Skontrolujte, &i nie je napajaci kabel vedeny paralelne alebo v tesnej blizkosti hrani¢ného
kabla. V pripade potreby premiestnite hrani¢ny kabel.

e  Skontrolujte, &i nie je predné koleso zaseknuté.

e Ak sused ma podobnu robotickd kosacku, signaly sa mozu vzajomne rusit. Vyskusajte
nastavit nabijaciu stanicu a robotickd kosacku na alternativny hrani¢ny signal.

° Motor méze byt poskodeny, obratte sa na zakaznicku podporu

Roboticka kosacka je hluéna.

e  Skontrolujte upevnovacie skrutky ¢epele; v pripade potreby dotiahnite.

e Skontrolujte, ¢i Eepele nie su posSkodené; v pripade potreby vymerite.

° Trava méze byt prili§ vysoka. VyskuSajte zvysit vySku kosenia alebo najskér pokosit’ travnik
beznou kosackou.

e  Porucha rezacieho motora. Zavolajte popredajny servis.

Pri stlaéeni tladidla START zostane kosacka na nabijacej stanici alebo

sa do nej vrati
e  Skontrolujte, ¢i kosacka uz v dany defi neskonéila svoj naprogramovany pracovny cas.
. Batéria je vybita. Poskytnite robotickej kosaCke Cas pre nabitie a vyskusajte to znova.

LED signalna kontrolka na nabijacej stanici

)
r —
® o | @\/| Svieti kontrolka S1/S2.
s1 S2 ﬁl/,,, o R
= | Signal hrani¢ného kabla je v dobrom stave.
= | =
~—
Y
s O ) A
g s | ® | giks kontrolka s1/52.
ﬂ’_g?’ | Preruseny hrani¢ny kabel, ziadny signal.
=
(R
)
51 52 Kontrolka S1/S2 blika striedavo.
Kosacka sa nabija v nabijacej stanici.
- —  J
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Tyka sa nabijania pred/poéas/po

Problém

Mozna pric¢ina

Napravné opatrenia

Problém

Mozna pric¢ina

Napravné opatrenia

Ziadne svetld na nabijacej
zékladni

Nespravne pripojenie kabla

Skontrolujte pripojenie vodi€ov ,,F
aB*

Striedavé napajanie nie je zapnuté

Zapnite striedavé napajanie

Blika kontrolka S1/S2

Preruseny hrani¢ny kabel, Ziadny
signal

Opravte preruseny kabel pomocou
dodanych konektorov

Robot sa nenabija

Stroj nie je spravne zasunuty do
nabijacej zakladne

Skontrolujte, ¢i je stroj Uplne
zasunuty do nabijacej zakladne

Nadmerné vibracie/hluk

Cepel je uvolnena

Utiahnite skrutku

Cepele st poskodené alebo
zaseknuté

Vymerite poskodené Cepele

Trava je mozno prili§ vysoka

Zvyste vysku kosenia, neskor
krok za krokom znizte alebo
najskor pokoste travnik oby&ajnou
kosackou

Porucha rezacieho motora

Zavolajte popredajny servis

Stroj nie je spravne zasunuty do
nabijacej zakladne

Skontrolujte, ¢i je nabijacia
zakladna na rovnom povrchu

Koliky nabijacky skorodovali

Vycistite koliky nabijacky

Suvisi s kosenim

Problém

Mozna pric¢ina

Napravné opatrenia

Kosacka sa pohybuje
v kruhoch

Nap3djaci kabel vedie paralelne/

blizko kabla

Premiestnenie hrani¢ného kabla

Predné koleso je zaseknuté

Vycistite oblast predného kolesa

Signal je ruseny robotom
v susedstve

Zmente na alternativny hrani¢ny
signal (§1/S2)

Porucha hnacieho motora

Zavolajte popredajny servis

Problém s pripojenim alebo

preruSeny/prerezany hrani¢ny

kabel

Opravte/skontrolujte pripojenie na
nabijacej zakladni a hrani¢ny kabel,
¢i nie je preruSeny/prerezany

Ziadne napajanie pre stroj

Tlacidlo ON/OFF (ZAP/VYP)
nebolo aktivované/otocené
spravne

Znovu skontrolujte - otocte vypinaé
ON/OFF do polohy 1

Kosacka bola vypnuta a
neskor zapnutd a nekosi
sa podla planu

Po opatovnom zapnuti napajania
alebo manudlnom preruseni musi

kosacka opat zadat prikaz

Stlacte ,Start + OK“ alebo ,,Home
+ OK*, kosacka sa tak vrati do
normalneho stavu

Roboticka kosacka ma nizke
nabitie

UloZzte stroj do nabijacej zakladne

Stroj sa nepodarilo spustit]

Nastavenie ¢asu nie je aktivované

Vyberte €asovy plan 3-6 hodin -
stladte tlacidla pp» a OK

Trava sa hromadi v spodnej Casti

Vycistite spodnu cast Stetcom

Nizka kapacita batérie

UloZte stroj do nabijacej zakladne

Trava je prili§ vysoka

Pokoste travnik na 45 mm

Vyska kosenia je prili$§ nizka

Pokoste travnik na 45 mm a zvyste
vySku kosenia

Prili§ nizka/vysoka teplota batérie

Pracovné podmienky su medzi 5
a45°C

Hrani¢ny kabel je prerezany

Opravte preru$eny hrani¢ny kabel

Kosacka mimo
ohranic¢ujuceho kabla

Hrani¢ny kabel je na svahu

Upravte hrani¢ny kabel
a ponechajte vac¢siu vzdialenost na
svahu

Casti travnika su
nepokosené

Kosacka potrebuje viac ¢asu na
kosenie

Predizte planovany ¢as kosenia na
6 hodin

Trava je prili§ vysoka

Pokoste travnik na 45 mm

Kosacka uviazne v oblasti
travnika

Prekazky na travniku

Odstrante prekazky z travnika

Hrani¢ny kabel nie je spravne
polozeny

Upravte ohranicujuci vodic¢ tak, aby
odizoloval prekazky

Kabel pred dokovacou stanicou je
nespravne nainstalovany

Potrebné su 2 metre priameho
kabla pred dokovacou stanicou
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Bouton STOP
Capteur ultrasonique
Prise de chargement
Roue arriere

Molette de réglage de la hauteur

Panneau de commandes
Interface USB
Roue avant
Lame de coupe

Piquets pour cable

Cable de délimitation
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Source d’alimentation
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Installation

Guide d’installation

Ce chapitre vous explique comment installer votre Robomower. Assurez-vous d’avoir lu et compris
ce chapitre avant de commencer I'installation.

Introduction

Nous vous recommandons de créer un schéma de votre pelouse, en incluant tous les obstacles et
la fagon dont ils devraient étre protégés. Cela vous permettra d’identifier un emplacement adéquat
pour I'installation de la station de chargement et la disposition possible du cable de délimitation. Il
vous faudra également des outils, comme un marteau, une pince coupante, ou des ciseaux.

Découpez votre pelouse

Votre pelouse doit étre préparée correctement avant d'installer le robot de tonte.
Pré coupez votre pelouse a une hauteur de 45 mm.

Limitations de coupe

Ce robot-tondeuse est équipé de capteurs anticollision. Ces capteurs détectent tout obstacle
rigide et fixe d’une hauteur supérieure a 10 cm : murs, clétures ou meubles de jardin etc.

Quand le capteur détecte un obstacle, le robot tondeuse s’arréte, recule puis continue dans une
autre direction. A titre de solution a long terme, il est conseillé de disposer le cable périphérique
en conséquence au moyen d’une régle, de maniére a protéger les obstacles et I’'appareil. Le cable
périphérique doit étre disposé de maniere a ce que le robot tondeuse ne soit jamais a plus de 20
m du cable quel que soit I'’endroit ou il se trouve dans la zone de tonte.

Arbres
Le Robomower considére les arbres comme des obstacles ordinaires, mais si les racines d’un
arbre sont exposées et d’une hauteur inférieure a 100 mm, vous devrez exclure cette zone de la
surface a tondre en utilisant le cable de délimitation afin de protéger les racines de I'arbre ainsi
que les lames et les roues arriére de 'appareil.

Pierres

Nous vous recommandons de débarrasser la pelouse des petites pierres et petits rochers (d’une
hauteur inférieure a 100 mm) ainsi que des cailloux aux bords ronds ou biseautés. Le Robomower
pourrait en effet tenter de grimper sur ces pierres au lieu de les considérer comme un obstacle.
Si le Robomower reste bloqué sur une pierre, I'utilisateur devra intervenir pour que la tonte puisse
reprendre. Un contact avec des pierres peut causer des dommages aux lames.

Pentes

Le céable périphérique ne doit jamais étre placé a la perpendiculaire d'une pente inclinée a plus
de 10°. Par ailleurs, laissez une bande d’au moins 2 m entre le cable périphérique et une pente
de 10 % ou plus. Sinon, il est possible que le robot tondeuse se laisse entrainer par sa vitesse en
descente et passe au-dessus du cable périphérique, surtout si le sol est mouillé ou glissant.

Chemins, allées et routes

Si une allée surélevée traverse votre pelouse, il est préférable de la laisser a I’extérieur de la
surface délimitée par le cable de délimitation.

Veuillez laisser une distance de sécurité de 40 cm entre I'allée et le cable de délimitation.
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Si I'allée et la pelouse sont au méme niveau, vous pouvez utiliser le cable de délimitation pour
créer un couloir. Cela permettra a votre Robomower de traverser I'allée et d’atteindre la pelouse
opposée.

Surfaces irréguliéres

Les surfaces de pelouse irrégulieéres peuvent causer un contact entre les lames et le sol, ce qui
peut les endommager. Il est recommandé de niveler la surface ou de I’exclure de la zone de coupe
a I'aide du cable de délimitation avant d’utiliser le robot tondeuse.

Positionnement de la station de chargement

Afin d’identifier le meilleur emplacement pour la station de chargement, il faut prendre en compte
le fait qu’un branchement permanent a une prise secteur est indispensable.

Sortez la station de chargement de I’emballage et vérifiez que I’entrée de chargement se trouve du
c6té de votre main droite.

Pour que le Robomower puisse retourner a la station de chargement facilement, laissez 1.5 m
de céble droit devant la station et 30 cm sur le c6té faisant face a la surface de coupe. Placez
la station de chargement a I'ombre, car une température plus basse lors du chargement sera
bénéfique a la batterie.

Important : Placez la station de chargement sur un sol régulier et plat, a distance des mares,
piscines ou escaliers. Nous recommandons I'utilisation d'une protection adéquate contre les
éléments, comme un auvent ou un garage.

Ne placez pas la station de chargement a proximité d’une pente, comme en haut d’une colline ou
en bas d’un sillon. Evitez toute inclinaison de plus de 5 degrés.

— >+4-5°

Si votre pelouse posséde une surface molle ou irréguliére, nous vous conseillons de solidifier la
zone autour de la station de chargement avec un filet de protection pour pelouse. Sans cela, la
tension répétée causée par les roues arriere de I'appareil pourrait endommager la pelouse.

Une fois la station de chargement installée et les branchements électriques effectués, finissez de
délimiter la zone de coupe avant de brancher la station a la source d’alimentation.

Installation du cable de délimitation et des piquets

Nous vous recommandons vivement de tondre la pelouse pour qu’elle ait une hauteur inférieure
ou égale a 45 mm avant de disposer le cable de délimitation. L’enfouissement du cable de
délimitation est entierement facultatif. Plus le cable sera installé prés du sol, moins il entrainera de
risques de trébuchement ou de dommages lors de la tonte de la pelouse.

Utilisez la regle fournie pour vérifier qu’il y ait bien une distance de 30 cm entre le cable et les
obstacles.

30 cm

. 4
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La distance recommandée entre deux piquets est d'environ 80 cm en ligne droite et moins dans
les virages étroits. Remarque : le crochet des piquets et la rainure du cable doivent toujours étre
orientés vers I'extérieur de la zone délimitée. Le céable est recouvert d’herbe trés rapidement. La

tension n'étant que de 20 V, le céble ne présente aucun risque de choc électrique. Veillez a ce que
les crochets des piquets et I'ouverture du cable soient toujours orientés vers la zone de travail.
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Premiérement, enfoncez lIégérement les piquets avec un marteau léger jusqu’a ce que vous soyez
sUr de leur positionnement. Pour vous assurer du bon positionnement des piquets, il est conseillé
de placer d’abord les piquets sur la pelouse, puis de mesurer la distance entre les bords de la
pelouse et les obstacles (elle devrait étre comprise entre 30 cm).

Plates-bandes

Utilisez le cable de délimitation pour exclure les plates-bandes de la zone de coupe. Deux options
sont possibles pour les deux longueurs de cable de délimitation entre une plate-bande et la limite
extérieure :

1) Vous pouvez conserver une distance supérieure a 5 cm entre deux longueurs de cable
paralléles. Ainsi, le Robomower considérera le cable de délimitation comme un obstacle ordinaire.
Lors de la coupe, il I'évitera comme d’habitude. En suivant le cable de délimitation jusqu’a la
station de chargement, il suivra le détour autour de la plate-bande.

2) Vous pouvez aussi choisir de conserver une distance inférieure a 5 cm entre deux longueurs de
céble paralléles. Veillez a ce que ces longueurs ne s’entrecroisent pas (voir plus bas). De cette
fagon, le Robomower ne reconnaitra pas les cables et passera par-dessus eux. Cette option
nécessite de placer un obstacle sur le cable de délimitation autour de la plate-bande. Placez cet
obstacle, une grosse pierre ou un baton par exemple, prés de 'emplacement A, comme indiqué
sur I'image ci-dessous. L'obstacle doit étre entouré par une zone plate d’environ 1 m x 1 m, sans
pentes. Cet obstacle permettra a I'appareil de sortir du cercle.

Mares et piscines

Méme si le Robomower est protégé de la pluie et des éclaboussures d’eau, une submersion
causera d’importants dommages aux composants électroniques.

Il est donc essentiel d’exclure les mares et piscines de la zone de coupe. Pour une sécurité
optimale, nous recommandons la pose d'une cléture autour des piscines.

Couloir de délimitation

Si vous avez créé un couloir au sein de la zone de coupe, celui-ci doit avoir une largeur d’au moins
2 m et une longueur maximale de 8 m.

Si un couloir est trop étroit ou trop long, le Robomower pourrait ne pas étre capable de se
déplacer d'une extrémité a I'autre.

Connexion de la station de chargement au cable de délimitation

Placez la station de chargement a I’extrémité du cable de délimitation de sorte que le cable passe
sous le centre de la station, dans le sens de sa longueur. Branchez cette extrémité au connecteur
(noir) de gauche marqué d’un F (a I'avant). Branchez 'autre extrémité au connecteur (rouge) de
droite marqué d’un B (a I'arriere).




Une fois que l'indicateur LED bleu confirme que I'installation est réussie, vous pouvez tester le
fonctionnement du Robomower. Lors de I'installation du cable de délimitation, vérifiez Iindicateur
LED pour vous assurer que la connexion n’est pas interrompue. Placez le robot tondeuse dans la
zone de coupe, a quelques métres de la station de chargement, et mettez-le en route.

Appuyez sur ces boutons OK et, ﬁ quelques secondes plus tard, le Robomower devrait

automatiquement retourner a la station de chargement en localisant et suivant le cable de
délimitation dans le sens inverse des aiguilles d'une montre. Si le Robomower ne retourne pas a la
station correctement, déplacez cette derniére dans un endroit plus adapté.
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Une fois I'appareil sur la station, le symbole correspondant se met a clignoter pour indiquer que la
batterie se recharge correctement.

Aprés I'installation initiale, le Robomower restera sur la station de chargement jusqu’a ce que la
batterie soit complétement rechargée.

Si I'appareil rejoint la station et se recharge correctement, cela signifie que vous avez trouvé
un emplacement adéquat pour la station de chargement. Il est maintenant temps d’enfoncer
complétement les piquets de fixation.

Faites attention de ne pas endommager ou emméler I'exces de cable rangé dans la station de
chargement.

Sélection du signal
Remarque : le signal par défaut est S1, il n’est pas nécessaire de le changer tant qu’il n’y a pas de
signal d’interférence des voisins.

4 N\ 4 N\
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Si votre voisin utilise le méme robot tondeuse, vous devrez maintenir une distance de 0,5 m entre

votre cable de délimitation et le sien afin d’éviter que les deux appareils n’interférent I'un avec

I’autre. Assurez-vous que votre station de recharge est bien placée a au moins 10 m du cable

de délimitation de votre voisin et que les deux appareils utilisent des signaux différents. Si vous

souhaitez sélectionner un autre signal, veuillez procéder de la maniére suivante :

1. Appuyez sur le bouton de signal de la station de recharge ; I'indicateur passe a S2.

2. Allumez le robot tondeuse et insérez-le dans la station de recharge ; 5 secondes plus tard, le
robot passe automatiquement en S2.

> >10m
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Remarque : si le robot ne passe pas sur le signal correct juste apres son entrée dans la station de

recharge, vous avez la possibilité de régler le signal manuellement.

1. Appuyez sur le bouton 6H, et sans le relacher, allumez le robot pendant 5 secondes ; vous
devriez entendre 5 bips sonores indiquant que le signal est passé de S1 a S2.

2.  Appuyez sur le bouton 3H, et sans le relacher, allumez la tondeuse pendant 5 secondes ;
vous devriez entendre un long bip sonore indiquant que le signal est passé de S2 a S1.



Utilisation
Panneau de commandes

Ex) Eal
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Bouton de sélection
S © [BH =4 @
Bl.© B4 [54 {@@\\

de la durée de
fonctionnement : \Q X
Choisissez une durée -
de fonctionnement. — Bouton « Maison » :
Appuyez sur le bouton de
verrouillage en le maintenant,
puis appuyez sur le bouton
« Maison » pour que le
Robomower retourne a la
station de chargement.

|

Bouton Marche :
Appuyez sur
le bouton de
verrouillage en le
maintenant, puis
appuyez sur le
bouton Marche
pour que le
Robomower entre
en fonctionnement.

Bouton STOP :
Appuyez sur ce bouton. Le
robot tondeuse s’arrétera
immédiatement.

Pour commencer a tondre
s‘* ”"/, )
$§ //%&//I
= © (=0)
ll4‘///' 55
\® \@ '&,“'5 /
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Retour a la station de chargement

<|| [T S

(&

Appuyez sur le bouton de verrouillage en le maintenant, puis appuyez sur le bouton « Maison »

ER) ER)
—>
[/@ Rayat b
& oo

Arrét d'urgence
,,,,: )

SIOR &

(&

Appuyez sur le bouton STOP pour arréter la tondeuse a tout moment.

Réglage de la hauteur de coupe
La hauteur de coupe peut étre réglée en faisant tourner la molette de réglage de la hauteur. Les
hauteurs de coupe disponibles vont de 20mm a 55 mm.

REMARQUE : Nous vous conseillons d’utiliser une tondeuse ordinaire ou un coupe-bordures
pour que la pelouse soit d’une hauteur inférieure a 45 mm avant d’utiliser le Robomower. Cela

vous permettra d’obtenir des performances optimales avec le Robomower.
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Données techniques

Modéle Easymow 260B
Zone de coupe max. 260 m’
Batterie 20 V/ 2000 mAh

Input: 100-240V AC, 50/60Hz, 42W
Output:24VDC, CC1.5A
FY2401500S1/FY2401500S2/FY2401500S3

Bouton marche/arrét

Source d’alimentation

Temps de coupe avec une charge 60 min
Tension nominale 20V
Puissance nominale 42 W
Vitesse a vide 3500/min
Largeur de coupe 16 cm
Hauteur de coupe 20-55 mm
Temps de chargement 100 min
Lames de rechange 846210
Poids 8.2 Kg
Fréguence 0-148.5KHz
Intensité du champ magnétique 70dBpA/m

2.4-2.4835 GHz/<0 dBm
Lpx=55.8dB, K=3dB
L,,x=66.8dB, K=3dB

Gamme de fréquences sans fil/puissance
Niveau de pression acoustique au niveau des
oreilles de I'opérateur Ly,

Niveau de puissance acoustique mesuré L,
Degré de protection

Robomower 1P24
Source d’alimentation IP67, Plug IP44
Pieces de rechange

Lames de rechange 3 Pcs
Piquets de délimitation 100 Pcs
Cable de délimitation 80 m
Connecteurs 3 Pcs

* AVERTISSEMENT: Pour recharger la batterie, utilisez uniquement le bloc d'alimentation amovible
fourni avec cet appareil.

Entretien et rangement

Les travaux d’entretien qui ne sont pas décrits dans les instructions de ce guide doivent étre
effectués par une agence d’entretien agréée par le fabricant. Seules des pieces d'origine peuvent
étre utilisées.

Entretien

Vérifiez et nettoyez votre Robomower de fagon réguliere et remplacez les éléments usés au
besoin. Utilisez de préférence une brosse séche, un chiffon humide ou un morceau de bois afflité.
N’utilisez jamais d’eau de ringage.

En suivant ces instructions pour 'entretien de votre Robomower, vous prolongerez sa durée de
vie.
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Longévité de la batterie
Le Robomower est équipé d’une batterie Li-ion sans entretien dont la durée de vie estimée est de
plus de 2 ans (en fonction de son traitement et de son utilisation).

Rangement pour P’hiver

Pendant I'hiver, entreposez votre tondeuse, votre station de chargement et votre source
d’alimentation dans un endroit sec.

Nous recommandons par exemple de les ranger dans un abri de jardin, un garage, ou de
préférence en intérieur.

Préparez votre appareil pour I’hiver en suivant ces consignes :

1. Rechargez compléetement la batterie.

Mettez I'interrupteur de la source d’alimentation principale en position Arrét.

Nettoyez soigneusement votre Robomower.

Débranchez la source d’alimentation de la prise secteur.

Déconnectez la source d’alimentation de la station de chargement.

Déconnectez le cable de délimitation de la station de chargement. Soulevez la station de
chargement pour la nettoyer. Le cable de délimitation peut rester a I’extérieur. Cela dit, il est
impératif de le protéger de la corrosion. Nous vous conseillons pour cela d’utiliser une graisse
sans eau ou un ruban adhésif étanche approprié.

Placez I'appareil dans son emballage d’origine s’il est encore en votre possession.

Notre centre de service propose également un entretien hivernal pour votre appareil. Cela inclut un
contréle de tous les éléments, et, si disponible, une mise a jour logicielle.

o AWN

Préparation au printemps

Apres avoir rangé I'appareil pour I’hiver, veuillez nettoyer les bornes de chargement sur le
Robomower et la station de chargement lorsqu’arrive le printemps. Utilisez un papier abrasif a
grain fin ou une brosse en laiton. Cela permettra d’atteindre une efficacité de chargement optimale
et d’éviter toute interférence durant le chargement.

Nettoyage de I'extérieur de la tondeuse o
Votre Robomower étant alimenté par une batterie, vous devez prendre des précautions en le

nettoyant. Utilisez une brosse douce pour retirer la saleté grossiére. Utilisez un pulvérisateur d’eau
manuel avec un détergent domestique doux pour un nettoyage plus intensif. Essuyez les résidus a
I’aide d’un chiffon humide apres le nettoyage.

Nettoyage du dessous de la tondeuse _ » .
Vérifiez que I'interrupteur de la source d’alimentation principale est bien en position Arrét. Equipé

de gants de protection, placez le Robomower sur son cété afin d’accéder au dessous de I'appareil.
Nettoyez le disque et le cadre a I'aide d'une brosse douce ou d’un chiffon humide. Faites tourner
le disque des lames pour vérifier qu’il tourne sans probléme, et vérifiez que les lames peuvent
tourner sur leur pivot et qu’elles ne sont pas obstruées par des brins d’herbe.
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Nettoyage des bornes de contact et des bandes de chargement
Utilisez de la laine de verre, un produit nettoyant pour métaux ou un papier abrasif a grain tres

fin pour nettoyer les bornes de contact et les bandes de chargement de votre tondeuse et de la
station de chargement. Retirez tous les débris, feuilles ou brins d’herbe autour des bornes de
contact et des bandes de chargement pour assurer |’efficacité du chargement.

Inversion ou remplacement des lames

ATTENTION !
Vérifiez que le Robomower est bien hors tension avant de nettoyer, régler ou remplacer les
lames. Portez toujours des gants de protection.

ATTENTION !
Pour une efficacité de coupe et une sécurité maximum, utilisez toujours les lames de
rechange et les éléments de support de lames conseillés pour effectuer un remplacement.

Votre Robomower possede trois lames qui sont fixées au disque des lames.

A moins d’étre endommagées par des obstacles durs, ces lames peuvent durer jusqu’a cing mois
en étant utilisées quotidiennement.

Il est recommandé d’inspecter les lames et les vis de fixation toutes les semaines. Remarque : les
lames sont a double tranchant. Si un c6té est émoussé, desserrez la vis de fixation, retournez la
lame, puis resserrez la vis. Vérifiez que la lame tourne sans probléme.

Un lot de lames de rechange est fourni avec le Robomower. Vous pouvez acheter des lames
supplémentaires en contactant le service aprés-vente. Pour que vous profitiez de performances
optimales, remplacez toujours les trois lames en méme temps. N’utilisez que des pieces de
rechange recommandées par le fabricant.

Liste des piéces de rechange
Contactez le centre de service aprées-vente si vous souhaitez commander les pieces de rechange
listées ci-dessous.

M 5 @

Mise a jour logicielle
Si votre appareil a besoin d'une mise a jour logicielle, veuillez contacter notre service clientele afin
d'obtenir plus d’informations.
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Dépannage
Le Robomower ne retourne pas correctement sur la station de

chargement.

e Vérifiez que le cable de délimitation devant et sous le chargeur est bien droit.

e  Vérifiez que 'emplacement de la station de chargement est adapté, comme expliqué dans ce
guide.

Le Robomower tourne en rond pendant la tonte ou lorsqu’il suit le

cable de délimitation pour retourner a la station de chargement.

e  Vérifiez qu’il n’y a pas de cable d’alimentation paralléle au cable de délimitation a proximité.
Si nécessaire, repositionnez le cable de délimitation.

e Vérifiez si une des roues avant est bloquée.

o Si un de vos voisins posseéde un Robomower similaire, il peut y avoir une interférence de
signaux. Essayez de faire en sorte que le signal de votre station de chargement et de votre
Robomower soit différent de celui de I’autre appareil.

o Le moteur est peut-étre endommagé. Veuillez contacter le service clientéle.

Le Robomower fait beaucoup de bruit.

. Vérifiez les vis de fixation des lames et resserrez-les si nécessaire.

e  Vérifiez que les lames ne sont pas endommageées. Remplacez-les si nécessaire.

o L’herbe est peut-étre trop haute. Essayez d’augmenter la taille de coupe ou tondez d’abord la
pelouse avec une tondeuse traditionnelle.

o Le moteur activant les lames ne fonctionne plus. Veuillez contacter le service clientéle.

Le robot tondeuse reste ou retourne a la station de chargement

lorsque j’appuie sur le bouton Marche.

e  Vérifiez si la durée de fonctionnement ne s’est pas déja écoulée.

o La batterie est presque vide. Laissez au Robomower le temps de se recharger, puis essayez
a nouveau.

LED signal indicator on docking station
Y

r il
O @\/ Témoins lumineux S1/S2 allumés.
s1 s2 | gl:"‘;"’ | Signal de céble périphérique OK.
S
-
Y
_&_ r il
s1 soz | @ X Témoin lumineux S1/S2 clignotant.
@ | Céable périphérique cassé, pas de signal.
=
Y
& G Témoins lumineux S1/S2 clignotant en alternance.
51 s2 La tondeuse est en recharge dans la station de
. recharge.
- = @ J
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Probléme intervenant avant/pendant/aprés la recharge

Probléme

Cause possible

Solution

Probléme

Cause possible

Solution

Pas de lampe allumée sur
la base de recharge

Fil mal branché

Vérifiez les branchements « F et
B ».

Prise de courant pas sous tension

Rétablissez le courant

Témoin lumineux S1/S2
clignotant

Cable périphérique cassé, pas de
signal

Réparez le cable cassé avec les
connecteurs fournis a cet effet

La tondeuse reste bloquée
a un endroit donné du
gazon

Obstacles sur le gazon

Enlevez les obstacles du gazon

Cable périphérique mal posé

Modifiez le tracé du cable
périphérique de maniére a en
exclure les obstacles

Installation incorrecte du fil devant
la station de recharge

Il est nécessaire de prévoir 2 m de
céable tout droit devant la station de
recharge

Le robot ne se charge pas

Machine incorrectement
stationnée dans la base de
recharge

Vérifiez si la machine est stationnée
correctement dans la base de
recharge

Machine incorrectement
stationnée dans la base de
recharge

Assurez-vous que la base de
recharge est bien installée sur une
surface plane

Corrosion des broches du
chargeur

Nettoyez les broches du chargeur

Probléme en lien avec la tonte

Bruit/vibrations excessifs

Lame mal fixée

Resserrez I’écrou

Lames endommagées/bloquées

Changez les lames endommagées

La pelouse est peut-étre trop
haute

Augmentez la hauteur de coupe
et réduisez-la par la suite petit a
petit, ou commencez par tondre
la pelouse avec une tondeuse
conventionnelle

Dysfonctionnement du moteur de
coupe

Veuillez contacter le service apres-
vente

Probléme

Cause possible

Solution

No Power to machine

Le bouton marche/arrét n’a pas
été actionné/tourné correctement

Revérifiez - Mettez le bouton
marche/arrét sur 1

La batterie du robot tondeuse est
presque épuisée

Mettez la machine dans la base de
recharge

La machine ne démarre
pas

Minuterie non activée

Sélectionnez le programme 3-/ 6h -
Appuyez sur ’ et OK

Herbe accumulée sous le
carénage

Nettoyez le dessous du carénage
avec une brosse

La tondeuse tourne en
rond

Le cable d’alimentation est
disposé parallélement au cable
périphérique ou pres de celui-ci

Redisposez le cable périphérique

Blocage de roue avant

Nettoyez la roue avant concernée

Interférence de signal avec un
autre robot dans les environs

Passez sur le signal alternatif de
cable périphérique (S1/S2)

Dysfonctionnement du moteur
des roues

Veuillez contacter le service aprés-
vente

Mauvais branchement ou céable
périphérique cassé/coupé

Réparez/vérifiez les connexions
de la base de recharge et du céble
périphérique afin de repérer les fils
cassés/coupés

Batterie presque épuisée

Mettez la machine dans la base de
recharge

Gazon trop long

Tondez le gazon a une hauteur de
45 mm

Tondeuse éteinte puis
rallumée, et elle ne tond
pas comme prévu

Aprés une remise en marche

ou une interruption manuelle, la
tondeuse doit saisir a nouveau les
commandes

Appuyez sur «Start + OK» ou
«Home + OK», cela permettra a
la tondeuse de revenir a son état
normal

La hauteur de coupe est trop
basse.

Tondez le gazon a une hauteur de
45 mm et augmentez la hauteur de
coupe

Batterie trop froide/chaude

La température ambiante doit étre
située entre 5 et 45°C

Cable de délimitation coupé

Réparez le cable périphérique
cassé

La tondeuse est située
en dehors du cable
périphérique

Le céable périphérique passe sur
une pente

Modifiez la disposition du cable
périphérique et laissez des
distances plus grandes sur les
pentes

Certaines parties du
gazon ne sont pas
tondues

La tondeuse a besoin d’une durée
de tonte plus longue

Rallongez le temps de tonte
programmeé a 6 heures

Gazon trop long

Tondez le gazon a une hauteur de
45 mm
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Installazione

Guida all'installazione
Questo capitolo illustra la modalita di installazione del robot tagliaerba. Assicurarsi di aver letto e
compreso questo capitolo prima di iniziare I'installazione.

Introduzione

Si raccomanda di disegnare la mappa del prato, inclusi tutti gli ostacoli e gli elementi da
proteggere. In questo modo sara possibile individuare la posizione ideale per la stazione di ricarica
e progettare la disposizione del cavo di delimitazione. Sono inoltre necessari alcuni utensili, come
un martello, pinze tagliafili, pinze o forbici.

Pre Taglia il tuo prato

Il prato deve essere preparato correttamente prima di installare il rasaerba robotizzato.
Pre taglia il prato a un'altezza di 45 mm.

Limitazioni di taglio

Il robot tagliaerba & dotato di sensori anticollisione, che rilevano ostacoli rigidi e fissi di altezza
superiore a 100 mm, come muri, recinti e mobili da giardino.

Quando i sensori rilevano un ostacolo, il robot tagliaerba si arrestera, indietreggera e proseguira il
taglio in un'altra direzione. Come soluzione a lungo termine, si raccomanda di disporre il cavo di
delimitazione adeguatamente, in modo tale da proteggere gli ostacoli e I'apparecchio. Disporre il
cavo di delimitazione in modo tale che il robot tagliaerba si trovi a non piu di 20 metri di distanza
dal cavo in qualsiasi punto dell'area di lavoro.

Alberi
Il robot tagliaerba considera gli alberi come ostacoli, ma se le radici dell'albero sono esposte e di
altezza inferiore a 100 mm, |'area deve essere esclusa con il cavo di delimitazione per proteggere
le radici, le lame e le ruote posteriori dell'apparecchio.

Pietre

Si raccomanda di rimuovere dal prato eventuali sassi e pietre (di altezza inferiore a 100 mm) e
qualsiasi pietra con un bordo rotondo o inclinato; il robot tagliaerba potrebbe provare a passare
sopra tali pietre invece di riconoscerle come ostacolo. Se il robot tagliaerba si incastra su una
pietra, sara necessario l'intervento dell'utente per riprendere il taglio. Il contatto con una pietra pud
inoltre danneggiare le lame.

Pendenze

Il cavo di delimitazione non deve essere perpendicolare a una pendenza superiore al 10%. Inoltre,
lasciare almeno 2 metri di distanza tra il cavo di delimitazione e una pendenza superiore al 10%.
In caso contrario, I'accelerazione impressa dalla pendenza pu® causare la fuoriuscita del robot
tagliaerba dal cavo di delimitazione, in particolare se il terreno & bagnato o scivoloso.

Strade e vialetti

Se all'interno del prato € presente un vialetto sopraelevato, si raccomanda di escluderlo con il
cavo di delimitazione.

Lasciare una distanza di sicurezza di 40 cm tra il vialetto e il cavo di delimitazione.
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Se il vialetto e il prato sono allo stesso livello, € possibile usare il cavo di delimitazione per creare
un corridoio. In questo modo il robot tagliaerba attraversera il vialetto per raggiungere il prato
opposto.

Superfici irregolari

Le superfici irregolari possono far entrare le lame a contatto con il terreno, danneggiandole.
Si raccomanda di livellare la superficie del prato o di escludere le aree irregolari con il cavo di
delimitazione.

Posizionamento della stazione di ricarica
Prima di individuare la posizione ideale per la stazione di ricarica, tenere presente che & necessario
un collegamento permanente alla presa di corrente.

Estrarre la stazione di ricarica e assicurarsi che la porta di ingresso sia alla propria destra.

Affinché il robot tagliaerba possa tornare correttamente alla stazione di ricarica, lasciare 1.5 metri
di cavo di delimitazione in linea retta davanti alla stazione di ricarica e 30 cm di cavo sul lato rivolto
verso l'area di taglio. Posizionare la stazione di ricarica in un'area all'ombra, perché una bassa
temperatura durante la ricarica aiuta a preservare la batteria.

Importante! Posizionare la stazione di ricarica su una superficie piana e a livello, lontana da
stagni, piscine o scale.

Si raccomanda di proteggerla dagli elementi posizionandola all'interno di un garage o un'apposita
struttura.

Non posizionare la stazione di ricarica in prossimita di una pendenza, ad esempio in cima a una
collina o in fondo a un solco. Evitare inclinazioni superiori a 5 gradi.

—_— >+/-5°

Se la superficie del prato € morbida o irregolare, si raccomanda di fortificare I'area intorno alla
stazione di ricarica con un'apposita rete di protezione per erba, perché il passaggio ripetuto delle
ruote posteriori pud danneggiarla.

Dopo aver posizionato la stazione di ricarica e i collegamenti elettrici, terminare di disporre il cavo
di delimitazione prima di collegarla alla rete elettrica.

Fissaggio del cavo di delimitazione

Prima di disporre il cavo di delimitazione, assicurarsi che |'altezza dell'erba non sia superiore a
45 mm. L'interramento del cavo di limitazione & facoltativo. Minore & la distanza tra il cavo di
limitazione e il terreno, minore ¢ il rischio di inciamparvi o danneggiarlo durante il taglio dell'erba.
Usare il metro incluso per assicurarsi di mantenere il cavo di limitazione a 30 cm di distanza da
eventuali ostacoli.

30 cm

. M
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La distanza raccomandata tra due paletti & circa 80 cm in linea retta, e inferiore in caso di curve
strette. Il gancio del paletto e la fessura per il cavo devono essere sempre rivolti verso la parte
esterna della delimitazione. In breve tempo il cavo verra ricoperto dall'erba. Poiché la tensione €
di appena 20 V, non sussiste il rischio di scossa elettrica. Assicurarsi che il gancio del paletto e la
fessura per cavo siano rivolti verso I'area di lavoro.

m 80 cm m 80 cm

Per prima cosa, inserire leggermente i paletti nel terreno con un martello, finché non si & sicuri del
loro corretto posizionamento. Per assicurarsi di posizionare i paletti correttamente, si raccomanda
di disporli sul prato e misurare la distanza tra i bordi del prato e gli ostacoli (circa 30 cm).




Aiuole Corridoio di delimitazione
Usare il cavo di limitazione per escludere eventuali aiuole dall'area di taglio. Sono disponibili due Se si desidera creare un corridoio di delimitazione all'interno dell'area di lavoro, questo deve

opzioni per disporre il cavo di limitazione tra I'aiuola e la delimitazione esterna. essere largo almeno 2 metri e lungo non pit di 8 metri.
1) Mantenere la distanza tra i cavi paralleli a circa 5 cm. In questo modo, il robot tagliaerba Se il corridoio & troppo stretto o troppo lungo, il robot tagliaerba potrebbe non essere i grado di
riconoscera il cavo di limitazione come ostacolo ordinario. Durante il taglio, lo evitera come di percorrerlo da un'estremita all'altra.

consueto. Durante il ritorno alla stazione di ricarica, il tagliaerba seguira il percorso del cavo di
delimitazione intorno all'aiuola.

2) In alternativa, mantenere la distanza tra i due cavi paralleli inferiore a 5 cm. Non incrociare i cavi,

come illustrato di seguito. In questo modo, il robot tagliaerba non riconoscera i cavi e li superera Collegamento della stazione di ricarica al cavo di delimitazione
indisturbato. Questa opzione richiede il posizionamento di un ostacolo lungo il cavo di limitazione Posizionare la stazione di ricarica all'estremita del cavo di limitazione, affinché il cavo corra
intorno all'aiuola. Posizionare I'ostacolo, ad esempio una pietra grande o un palo, in prossimita del longitudinalmente sotto la parte centrale della stazione di ricarica. Collegare questa estremita
punto A indicato nell'illustrazione seguente. L'ostacolo deve essere circondato da un'area piana al connettore di sinistra (nero), contrassegnato da una "F" ("front"). Collegare I'altra estremita al
di circa 1 m x 1 m, senza pendenze. Questo ostacolo permettera all'apparecchio di uscire dal connettore di destra (rosso), contrassegnato da una "B" ("back").

cerchio.

Stagni e piscine

Nonostante il robot tagliaerba sia protetto contro la pioggia e gli schizzi d'acqua, la sua
immersione nell'acqua causera danni gravi ai componenti elettronici.

Pertanto, & imperativo escludere eventuali specchi d'acqua dall'area di taglio. Per una maggiore
sicurezza, si raccomanda di posizionare un recinto intorno alla piscina.



Quando la spia blu si accende, collaudare il robot tagliaerba. Durante la disposizione del cavo di
delimitazione, assicurarsi che il collegamento non venga interrotto. Posizionare il robot tagliaerba
nell'area di lavoro, a qualche metro dalla stazione di ricarica, e accenderlo.

Premere i pulsanti ‘ﬁh\ e OK , e dopo qualche secondo il robot tagliaerba ritornera

automaticamente alla stazione di ricarica, individuando e seguendo il cavo di delimitazione in
senso antiorario. Se robot tagliaerba non si collega correttamente alla stazione di ricarica, spostare
la stazione di ricarica in una posizione migliore. 2 .
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Quando il robot tagliaerba & collegato correttamente alla stazione di ricarica, il simbolo iniziera a
lampeggiare, a indicare che la batteria si sta ricaricando correttamente.

Dopo l'installazione iniziale, il robot tagliaerba rimarra collegato alla stazione di ricarica finché la
batteria non &€ completamente carica.

Se il robot tagliaerba si collega alla stazione di ricarica e si ricarica correttamente, la stazione di
ricarica € in una posizione adatta. Ora & possibile inserire i paletti completamente nel terreno.
Prestare attenzione a non danneggiare o attorcigliare il cavo in eccesso riposto sotto la stazione di
ricarica.

Selezione del segnale

Nota: il segnale predefinito € S1. Non & necessario modificare il segnale se non sono presenti altri
robot tagliaerba nelle vicinanze.

4 N\ 4 N\

g J N\ J

Se il proprio vicino usa lo stesso robot tagliaerba, € necessario mantenere una distanza di 0,5
metri tra il proprio cavo di delimitazione e quello del vicino per evitare interferenze tra i due
dispositivi. Assicurarsi di posizionare la stazione di ricarica ad almeno 10 metri di distanza dal cavo
di delimitazione del proprio vicino e che i due dispositivi utilizzino segnali diversi. Per modificare il
segnale, procedere come descritto di seguito.

1. Premere il pulsante "signal" sulla stazione di ricarica; I'indicatore segnera S2.

2. Accendere il robot tagliaerba e collegarlo alla stazione di ricarica; dopo 5 secondi, il robot

tagliaerba passera automaticamente al segnale S2.

>10m N

>0.5m.
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Nota: se il robot tagliaerba non passa al segnale selezionato una volta collegato alla stazione di

ricarica, € possibile impostare il segnale manualmente.

1. Tenere premuto il pulsante "6H", quindi accendere il tagliaerba per 5 secondi. Dopo 5 segnali
acustici, il segnale passera da S1 a S2.

2. Tenere premuto il pulsante "3H", quindi accendere il tagliaerba per 5 secondi. Dopo 5 segnali
acustici, il segnale passera da S2 a S1.



Funzionamento
Pannello di controllo

Ex) Eal
(D] (&) @K)

B4 © B4

Pulsante di selezione del

tempo di funzionamento /[53@\ {%HX\ /[%HJ [@@\

Selezionare il tempo di \Q \§
funzionamento. —

Pulsante Home
Tenere premuto il pulsante di
sbloccaggio, quindi premere

il pulsante Home per far
tornare il robot tagliaerba
alla stazione di ricarica.

Pulsante Start f ‘*

Tenere premuto
il pulsante di
sbloccaggio, quindi
premere il pulsante
Start per avviare |l
robot tagliaerba.

Pulsante STOP
Premere questo pulsante per
arrestare immediatamente il

robot tagliaerba.

Avvio del tagliaerba

ER) [BH)

10

Ritorno alla stazione di ricarica

ER) &)
—>
[/@l%}%?{@ |

Tenere premuto il pulsante di sbloccaggio, quindi premere il pulsante Home.

b TTTII0T] I}

Arresto di emergenza

SIOR &

- J

Premere il pulsante STOP in qualsiasi momento per arrestare il tagliaerba.

Regolazione dell'altezza di taglio

Per regolare I'altezza di taglio, ruotare la manopola di regolazione dell'altezza tra 20 mm e 55
mm.

NOTA: si raccomanda di usare un tosaerba ordinario o un decespugliatore per tagliare I'erba a
45 mm o meno prima di usare il robot tagliaerba per assicurare prestazioni ottimali.
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Specifiche tecniche

Modello EasyMow 260B
Area di taglio max. 260 m’
Gruppo batteria 20V/2000mAh

Potenza alimentatore

Input: 100-240V AC, 50/60Hz, 42W
Output:24VDC, CC1.5A

Alimentatore a commutazione

FY2401500S1/FY2401500S2/FY2401500S3

Autonomia per ricarica 60 min
Tensione nominale 20V
Potenza nominale 42 W
Velocita a vuoto 3500r/min
Ampiezza di taglio 16 cm
Altezza di taglio 20-55 mm
Tempo di ricarica 100 min
Lame di ricambio 846210
Peso 8.2 Kg
Banda di frequenza 0-148.5KHz
Intensita del campo magnetico 70dBpA/m

Gamma/potenza di frequenza wireless

2.4-2.4835 GHz/<0 dBm

Livello di pressione sonora a livello dell’orecchio
dell’operatore

Lpx=55.8dB, K=3dB

Livello di potenza sonora misurato

Lya=66.8dB, K=3dB

Grado di impermeabilita

Robot tagliaerba P24
Alimentatore a commutazione IP67, Plug IP44
Parti di ricambio

Lame di ricambio 3 pz
Paletti di delimitazione 100 pz
Cavo di delimitazione 80 m
Connettori 3pz

* ATTENZIONE: Ai fini della ricarica della batteria, utilizzare esclusivamente I'unita di alimentazione

staccabile fornita con questo apparecchio.

Manutenzione e conservazione

Tutte le operazioni di manutenzione non elencate in queste istruzioni devono essere effettuate da
un centro di assistenza autorizzato. Usare esclusivamente parti di ricambio originali.

Manutenzione

Ispezionare e pulire regolarmente il robot tagliaerba e sostituire le parti usurate se necessario.
Usare preferibilmente una spazzola asciutta, un panno umido o un pezzo di legno affilato.

Non usare getti d'acqua.

Rispettare queste istruzioni per prolungare la durata di vita del robot tagliaerba.

Durata di vita della batteria

Il robot tagliaerba utilizza una batteria Li-ion che non richiede manutenzione, con una durata di vita

di oltre 2 anni (a seconda delle condizioni di utilizzo e manutenzione).

Stoccaggio invernale

Durante i mesi invernali, conservare la stazione di ricarica e I'alimentatore in un luogo asciutto,
come un capanno o un garage, o preferibilmente in interni.

Per preparare |'apparecchio per lo stoccaggio invernale, procedere come descritto di seguito.
1. Ricaricare completamente la batteria.

Portare l'interruttore in posizione di spegnimento.

Pulire accuratamente il robot tagliaerba.

Scollegare I'alimentatore dalla presa di corrente.

Scollegare I'alimentatore dalla stazione di ricarica.

Scollegare il cavo di delimitazione dalla stazione di ricarica. Sollevare la stazione di ricarica
e pulirla. Il cavo di delimitazione pud rimanere all'esterno; tuttavia, & imperativo proteggerlo
dalla corrosione usando del grasso privo di acqua o un nastro sigillante adeguato.

Se disponibile, riporre il prodotto nell'imballaggio originale.

In alternativa, & possibile richiedere il servizio di controllo invernale presso il nostro centro di
assistenza. Il servizio include I'ispezione di tutte le parti e, se disponibile, I'aggiornamento del
software.

o AWN

Preparazione per la primavera
Al termine dello stoccaggio invernale, pulire i contatti di ricarica sul robot tagliaerba e sulla

stazione di ricarica. Usare della carta abrasiva fine o una spazzola in ottone; cio permette di
ottimizzare |'efficienza di ricarica ed evitare interferenze.

Pulizia del corpo del tagliaerba . _
Poiché il robot tagliaerba € alimentato a batteria, € necessario prestare attenzione durante la

pulizia. Rimuovere lo sporco con una spazzola morbida. Usare un detergente per una pulizia
intensiva. Rimuovere eventuali residui con un panno umido.

Pulizia della parte inferiore del tagliaerba
Assicurarsi che l'interruttore del tagliaerba sia in posizione di spegnimento. Indossare guanti

protettivi e capovolgere il robot tagliaerba per accedere alla parte inferiore. Pulire il disco delle
lame e la struttura usando una spazzola morbida o un panno umido. Ruotare il disco delle lame

per assicurarsi che si muova liberamente, controllare che le lame ruotino intorno ai loro perni e che

non siano ostruite da residui di erba.

Pulizia dei contatti e delle strisce di ricarica

Usando una spugnetta metallica, un utensile metallico o della carta abrasiva molto fine, pulire

i contatti e le strisce di ricarica sul tagliaerba e sulla stazione di ricarica. Rimuovere eventuali
detriti, foglie o residui di erba intorno ai contatti e alle strisce di ricarica per assicurare una ricarica
efficiente.
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Inversione o sostituzione delle lame

AVVERTENZA!
Assicurarsi che il robot tagliaerba sia spento prima di pulire, regolare o sostituire le lame.
Indossare guanti protettivi.

AVVERTENZA!
Per assicurare la massima sicurezza ed efficienza di taglio, usare sempre lame e supporti
per lame di ricambio raccomandati.

Il robot tagliaerba & dotato di tre lame, fissate a un disco.

A meno che non siano state danneggiate da ostacoli duri, le lame durano fino a cinque mesi di uso
giornaliero.

Si raccomanda di ispezionare le lame e le viti di fissaggio ogni settimana. Le lame hanno un
doppio bordo. Quando il primo lato si smussa, allentare le viti di fissaggio, capovolgere la lama e
fissarla nuovamente. Assicurarsi che la lama ruoti liberamente.

Insieme al robot tagliaerba € incluso un set di lame di ricambio. Ulteriori lame possono essere
acquistate tramite il servizio clienti. Per garantire le massime prestazioni del tagliaerba, sostituire le
tre lame simultaneamente. Usare esclusivamente parti di ricambio raccomandate dal costruttore.

Elenco delle parti di ricambio
Contattare il servizio clienti se si desidera ordinare le seguenti parti di ricambio.

i % &

Aggiornamento del software

Se & necessario un aggiornamento del software, contattare il servizio clienti per maggiori
informazioni.

Risoluzione dei problemi

Il robot tagliaerba non si collega alla stazione di ricarica.

o Verificare che il cavo di delimitazione sotto e davanti alla stazione di ricarica sia disposto in
linea retta.

o Verificare che la stazione di ricarica sia posizionata conformemente alle istruzioni.

Il robot tagliaerba si muove in cerchio quando é in funzione o quando

segue il cavo di delimitazione per tornare alla stazione di ricarica.

e  Verificare che in prossimita del cavo di delimitazione non siano presenti cavi elettrici e
che non siano paralleli al cavo di delimitazione. Se necessario, riposizionare il cavo di
delimitazione.

° Controllare se la ruota anteriore & bloccata.

e  Se un vicino possiede un robot tagliaerba similare, i segnali potrebbero interferire. Provare a
impostare la stazione di ricarica e il robot tagliaerba su un segnale diverso.

o Il motore potrebbe essere danneggiato; contattare il servizio clienti.
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Il robot tagliaerba & molto rumoroso.

o Ispezionare le viti di fissaggio delle lame; serrarle se necessario.

e  Assicurarsi che le lame non siano danneggiate; sostituirle se necessario.

o L'erba potrebbe essere troppo alta. Provare ad aumentare ['altezza di taglio, o tagliare I'erba
con un tosaerba ordinario.

o Malfunzionamento del motore di taglio; contattare il servizio clienti.

Il tagliaerba rimane collegato o ritorna alla stazione di ricarica dopo

aver premuto il pulsante START.
e  Controllare se € gia trascorso il tempo di funzionamento del tagliaerba per quel giorno.
o La batteria & scarica; lasciare al robot tagliaerba il tempo di ricaricarsi e riprovare.

Indicatori del segnale sulla stazione di ricarica

)
® o L'indicatore S1/S2 e acceso.
S1 82 Il cavo perimetrale & in buone condizioni.
-
)
& @) o :
s1 52 L'indicatore S1/S2 lampeggia.
Il cavo perimetrale &€ danneggiato, nessun segnale.
—
)
51 sz L'indicatore S1/S2 lampeggia alternativamente.
Il tagliaerba € sotto carica presso la stazione di
ricarica.
— ——
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Prima/durante/dopo la ricarica

Problema

Possibile causa

Azione correttiva

Problema

Possibile causa

Azione correttiva

Nessun indicatore acceso
sulla base di ricarica.

Il cavo non é collegato
correttamente.

Controllare i collegamenti "F" e
g

La presa di corrente non &
funzionante.

Usare una presa di corrente
funzionante.

Il tagliaerba si blocca in
un'area del prato.

Ostacoli sul prato.

Rimuovere gli ostacoli dal prato.

Il cavo di delimitazione non &
disposto correttamente.

Disporre il cavo di delimitazione in
modo tale da evitare gli ostacoli.

Il cavo davanti alla base di ricarica
non ¢ installato correttamente.

Davanti alla stazione di ricarica
necessario disporre 2 metri di cavo
in linea retta.

L'indicatore S1/S2
lampeggia.

Il cavo di delimitazione &
danneggiato, nessun segnale.

Riparare il cavo con i connettori
forniti.

Il tagliaerba non si

L'apparecchio non & collegato
correttamente alla base di ricarica.

Assicurarsi che |'apparecchio sia
collegato correttamente alla base
di ricarica.

Assicurarsi che la base di ricarica

Rumori/vibrazioni
eccessivi.

Le lame sono allentate.

Serrare il bullone.

Le lame sono danneggiate o
inceppate.

Sostituire le lame difettose.

L'erba & troppo alta.

Aumentare |'altezza di taglio o
tagliare I'erba con un tosaerba
tradizionale.

Malfunzionamento del motore di
taglio.

Contattare il servizio clienti.

ricarica. L'apparecchio non & collegato ) L L
2 . |sia posizionata su una superficie
correttamente alla base di ricarica.| .
piana.
| contatti di ricarica sono corrosi. [Pulire i contatti di ricarica.
Funzionamento
Problema Possibile causa Azione correttiva

No Power to machine

Il pulsante di avvio/arresto non &
stato premuto correttamente.

Portare il pulsante di avvio/arresto
in posizione "1".

Il tagliaerba ¢ scarico.

Collegare I'apparecchio alla base
di ricarica.

Machine fails to START

Il funzionamento non & stato
programmato.

Programmare il tempo di
funzionamento: 3/6 ore e premere i
pulsanti P> e OK.

Il tagliaerba si muove in
cerchio.

Il cavo di alimentazione &
parallelo/vicino al cavo di
delimitazione.

Riposizionare il cavo di
delimitazione.

La ruota anteriore € incastrata.

Pulire I'area intorno alla ruota
anteriore.

Interferenza di segnale con
un altro robot tagliaerba nelle
vicinanze.

Selezionare |'altro segnale (S1/S2).

Malfunzionamento del motore
principale.

Contattare il servizio clienti.

Cavi collegati scorrettamente
o cavo di delimitazione
danneggiato.

Collegare correttamente i cavi alla
stazione di ricarica e riparare il
cavo di delimitazione.

Accumulo di erba sulla parte
inferiore del tagliaerba.

Pulire la parte inferiore del
tagliaerba con una spazzola.

La batteria &€ quasi scarica.

Collegare |'apparecchio alla base
di ricarica.

Il tagliaerba & spento e
successivamente acceso
e non falcia come previsto

Dopo il repower o l'interruzione
manuale, il rasaerba deve inserire
nuovamente il comando di lavoro

Premere "Start + OK" o "Home
+ OK", questo fara tornare il
tagliaerba allo stato normale

L'erba & troppo alta.

Tagliare I'erba a 45 mm.

L'altezza di taglio impostata
troppo bassa.

Tagliare I'erba a 45 mm e
aumentare |'altezza di taglio.

Batteria troppo fredda/calda.

La temperatura di funzionamento
della batteria &€ compresa tra 5°C e
45°C.

Cavo di delimitazione
danneggiato.

Riparare il cavo di delimitazione.

Il tagliaerba si trova
all'esterno del cavo di
delimitazione.

Il cavo di delimitazione si trova su
una pendenza.

Distanziare maggiormente il cavo
di delimitazione dalla pendenza.

Alcune parti del prato non
sono state tagliate.

Il tagliaerba ha bisogno di piu
tempo per tagliare il prato.

Aumentare il tempo di
funzionamento a 6 ore.

L'erba & troppo alta.

Tagliare I'erba a 45 mm.
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